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Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745 Hinweise zum Betrieb

_ Hinweise zum Betrieb

Ist der Industrieregler KS98 mit dem Modul B (Option) ausgeriistet, steht eine serielle, busféhige Schnittstelle zur
Verfligung, die der Ubertragung der Istwerte, der Parameter und Konfigurationsdaten dient. Der Anschlul® erfolgt an der
Riickseite des Gerates. Die serielle Kommunikationsschnittstelle ermdglicht Verbindungen zu {ibergeordneten
Steuerungen, Visualisierungstools etc.

Die serielle Schnittstelle ist in unterschiedlichen Ausfiihrungen verfiigbar.

Von der Hardwareseite ist eine TTL- und eine RS485/422- Schnittstelle realisiert.

Die Kommunikation erfolgt nach dem Master/Slave-Prinzip. Der KS98 ist immer Slave. Die Software der seriellen
Schnittstelle ist standardmaRig in der Firmware implementiert.

Eine weitere, standardmaRig immer vorhandene Schnittstelle ist die frontseitige PC-Schnittstelle. Dieses Interface dient
dem Anschluf eines Engineering Tools, das auf einem externen PC ablauft.

| EAnschluB der Schnittstelle

Die Schnittstellenhardware ist auf dem Modul B implementiert. Die serielle Schnittstelle ist iber die AnschluRleiste B
anschlieRbar.
Es steht folgende Option zur Verfligung:

o (QOption :rickseitige serielle Schnittstelle, physikalische Signale auf
TTL-Basis;
Protokolle: 1IS01745
12 NC: 9407 xxx 1xxxx

e Option 2:riickseitige serielle Schnittstelle, physikalische Signale auf
RS485 / RS422-Basis, umschaltbar;
Protokolle: 1ISO1745
12 NC: 9407 xxx 2XXXX

1.1.1 Ausfiihrung als TTL-Schnittstelle

Die Option ‘serielle Schnittstelle als TTL-Schnittstelle’ dient als preiswerte Variante, um bis zu 4 Geréte an einem
Schnittstellenmodul 9404 429 980x1 anschlielien zu kénnen.

KS 98
Schnittstellen-

B A modul
T max. 1Tm
~lil ll 12 4BV — = e e e - - - =
- L GND ————— = === == - == - - -
A= 14 TRE — e e e e e o
‘= 15 TXD

RXD — = == == — = — — — — —

Der Anschlul ist so ausgelegt, daR das Schnittstellenkabel 9404 407 50011 zum Anschluf an das Schnittstellenmodul
verwendet werden kann.

Im Schnittstellenmodul sind die Anschliisse der Gerate-Schnittstellen mit der Bus-Schnittstelle galvanisch verbunden
und von der Hilfsenergie galvanisch getrennt.

KS 98
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Hinweise zum Betrieb Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

1.1.2 Ausfiihrung als RS485/422-Schnittstelle

Eine weitere Variante des Moduls B bietet eine RS485- bzw. RS422-Schnittstelle. ‘RS422" im Sinne dieses Produktes
meint eine 4-Draht RS485-Schnittstelle. Es steht je ein Treiber fiir Empfang und Senden zur Verfligung.

Master
z.B. 1QT150
max. 1000m

GND
------------ TXD-A—]
TXD-B——

RXD-A——
——————————— RXD-B

o

iy

°0 0%
0,00

Bei der 2-Draht RS485 sind die Empfangs- u. Sendeleitungen galvanisch zu verbinden.

KS 98 Master z.B.

Schnittstellen-

1 1
B A wandler ‘M-4
oo T max. 1000m
- 12 DATAB—————— — === == — -
_ 13 RGnd —[100Q}—-=-=-----~-
, \\ 14 = DATAA— e e e e e e m - =
1 1 15
7/
-~ 16

Falls bei einer RS485-Einstellung eine RGND-Verbindung benétigt wird, ist zwischen dem Anschluf® 13 (GND) und dem
Anschlul 5 am Schnittstellenwandler ein 100 Ohm- Widerstand einzubringen.
Die Ausgdnge sind galvanisch getrennt.

Die Schnittstellenbetriebsart ist half-duplex.

Der Aufbau entsprechender Kabel ist vom Anwender durchzufiihren. Dabei sind die allgemeinen Kabelspezifikationen u.
Signalspezifikationen nach EIA RS485 zu beachten.

AnschluB der Schnittstelle 6 KS 98



Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745 Schnittstellenprotokoll

“ Schnittstellenprotokoll
74 BlProtokollschicht 1

Die Busanschaltung erfolgt physikalisch:

e {iber Modul B als TTL-Schnittstelle zum Schnittstellenmodul (12NC: 9404 429 980x1), das zum Bus hin eine
RS422/485-Schnittstelle mit einer 9-poligen Sub-D-Steckerbuchse besitzt. An dieses Modul kénnen bis zu
vier Regler angeschlossen werden.

o direkt iber eine RS485/422- Anschaltung auf dem Modul B.
e (iber die frontseitige PC-Schnittstelle als TTL-Signal.

2.1.1 Datenformat

Folgendes Ubertragungsformat, fest eingestellt, ist zu verwenden:
e 1 Starthit,
e 7 Bit ASCIl Wert bzw. 7 Bit binér
e 1 Paritybit (EVEN)
e 1 Stopbit.
LSB zuerst gesendet, MSB ist Parity Bit.

2.1.2 Baudrate

Die Baudrate fiir die serielle Schnittstelle ist einstellbar, z.B tiber die lokale Bedienung. Es stehen folgende Baudraten
zur Verfligung:

e 2400 Baud
e 4800 Baud
e 9600 Baud
e 19200 Baud

2.1.3 Paritat
Die Paritatserkennung wird fest auf EVEN eingestellt.
2.1.4 Adressierung

Der KS 98 kann mit den Geraten KS 92/94, KS 4580, KS 4770, DIGITAL 380 und PRO 96 und den Systemen ICS 90 und
ITS 90 gemeinsam am gleichen Bus betrieben werden. Entscheidend fir die Gerateselektion ist die Adresse (2 Bytes).

Die Adresse des KS 98 (0...99) wird iiber das Hauptmenii eingestellt (Al 1 gemeine Daten —
Geritedaten — Adr. ).

KS 98 7 Protokollschicht 1



Schnittstellenprotokoll Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

y2lProtokollschicht 2

Es gilt ein starres Master/Slave Prinzip, wobei der KS98 immer als Slave arbeitet. Die Steuerung der Ubertragung
(Aufbau und Abbruch der Verbindung durch EQT) wird immer vom Master vorgenommen.

Es stehen zwei Dateniibertragungsdienste zur Verfiigung:

() fiir die Datenvorgabe: SDA (Send Data with Acknowledge)
Datensendung, quittiert vom KS 98

DatenfluBrichtung : Master — KS 98

a) Master EOT <adresse‘> STX <daten> ETX BCC

I . o
b) KS 98 ACK NAK keine Reaktion

l EOT wiederholen von a, nach Timeout:
9 Master oder weiter bei a oder EQOT EOT oder weiter bei a

() fiir die Datenanforderung: RDR (Request Data with Reply)
Datenanforderung mit Antwort in einem Nachrichtenzyklus.

DatenfluRrichtung : KS 98 — Master

a) Master EOT <adresse> <kennung> ENQ
|
| v b
b) KS98 STX <daten> ETX BCC NAK keine Reaktion
LOT wieder}lwolen von a, nach Timeout:
¢) Master oder weiter bei a oder EQT EQOT oder weiter bei a

2.2.1 Ubertragungssteuerzeichen

Folgende Ubertragungssteuerzeichen werden verwendet:

. Abkiirzung HEX Beschreibung
STX 02 Start of Text - Einleitung der Daten
ETX 03 End of Text - Ende der Daten
EOT 04 End of Transmission - Riicksetzen der Schnittstellenteilnehmer oder Abbruch der Ubertragung
ENQ 05 Enquiry - Aufforderung zur Antwort
ACK 06 Acknowledge - Bestatigung
NAK 15 Not Acknowledge - Keine Bestatigung

2.2.2 Zeichenformat

Zahlen und Zeichen im AdreR-, Kennungs- oder Datenfeld werden grundsatzlich als ASCII-Zeichen Gibertragen.
Folgende 7-Bit-ASClI-Zeichen mit Parity (EVEN) sind giiltig

CHR HEX Beschreibung
. 2C Komma als Trennzeichen
= 3D Trennzeichen zwischen Kennung und Wert
0..9 30..39 | Werte fiir Zahlen und Codes
B 42 Zusatzlich fiir Codes
- 3A..3F | Werte fiir Floating Point Format (FP)
@... 40...7F | Werte fiir Status- und Steuerbytes
20..7F | Zeichen fiir Textstring (CHAR16)
2E Dezimalpunkt

1) Kann nach einer Storung in der Ubertragung oder nach dem Senden nicht erlaubter Daten erfolgen.
2) Kannnach einem KS 98 - Ausfall, Busausfall oder falscher AdreRangabe auftreten.
3) Kannnach einer Stérung in der Ubertragung oder nach dem Senden nicht erlaubter Daten erfolgen.
4) Kannnach einem KS 98 - Ausfall, Busausfall oder falscher Adre8angabe auftreten.

Protokollschicht 2 8 KS 98



Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745 Nachrichtenaufbau

“ Nachrichtenaufbau
N ElNachrichtenelemente

Im folgenden werden einige Begriffe verwendet, die hier erldutert werden sollen:

Element _|Beschreibung Bem.
<adr> Adresse eines Teilnehmers, immer 2 Bytes lang, einstellbar am Gerat A
Datenfeld setzt sich zusammen aus
<daten> a) den Feldern <kennung> u. <wert>, getrennt durch das Zeichen ‘=’ B

b) einer Einanderreihung von <wert> bei einigen Blockzugriffen
Kennungsfeld besteht aus

<kennung> |a) dem Feld <code> und c
b) fallweise aus zusatzlichen Selektionskriterien <selection>
<wert> Wert eines Datums, die mit dem Schliissel angesprochen wird.

Adressierungsschliissel eines Datums, 2stellig, Wertebereich Dezimalzahlen, erste Stelle auch
<code> ‘A’ bis 'F D

<selection> | weiteres Adressierungsfeld fiir die Anwahl von <funktionsblock no> u. <funktions no>

BCC Block Check Count. Alle Zeichen zwischen STX (exklusiv) und ETX (inklusiv) werden Byteweise
< > EXOR-verkniipft und als 1 Byte ausgegeben, steht immer nach ETX.

Bem. AdreBfeld
Das Adrel$feld kann nur nach einem ‘EOT" iibermittelt werden und wird deshalb nur vom Master erzeugt. Es ist zwei
Bytes lang. Der AdreRRzahlenbereich umfaRt 00 ... 99. Stimmt die gesendete Adresse mit der im Gerdt vorhandenen
tiberein, so ist die Nachricht fiir jenes Geréat bestimmt.

Bem. A Datenfeld
Das Datenfeld enthélt die zu iibertragenden Parameter u. Daten.
Nach dem Gleichheitszeichen folgt der Wert eines Datums (<valuex>). Mehrere Daten werden durch ein Komma
voneinander getrennt. Der Datentyp héngt vom Zugriff ab. Der letzte Wert vor ‘ETX" endet ohne *,".
Bei Blocklesezugriffen mit zuséatzlichen Selektionskriterien werden diese nur einmal angegeben, die Daten folgen ohne
weitere Kennungen. Dadurch wird der Aufbau der Nachrichten kompakter.
o Spezielle Wertedefinition:-32000 Abschaltfunktion (in der Anzeige ‘[ 111°)

Bem. B Kennungsfeld
Das Kennungsfeld adressiert ein bestimmtes Datum oder einen Datenbereich im Gerdt. Es besteht aus einem Code und
bei einigen Zugriffen einer zuséatzlichen Selektionskennung.

Bei einer Datenanforderung dient das Kennungsfeld dazu, dem KS98 mitzuteilen, welche Daten von ihm erwartet
werden. Es folgt dann immer auf das Adrefeld. In der Antwort wird es ebenfalls zur eindeutigen Bestimmung des
Datums angegeben, gefolgt vom Datenfeld mit dem Trennzeichen ,=".

Bei einer Datenvorgabe steht nach dem STX das Kennungsfeld zur Adressierung der vorzugebenden Werte.
Angeschlossen wird das Datenfeld mit dem Zeichen ,=".

Bem. C Code
Die-Code-Kennung ist zwei Byte lang und der Wertebereich umfalst ASCII '00"..."99" sowie ‘B1"... ‘B4".

KS 98 9 Nachrichtenelemente



Nachrichtenaufbau Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

Bem. D Zusitzliche Selektionskriterien
Um aus der Vielzahl von Daten eine sinnvolle Untermenge bilden zu kénnen, sind zusétzliche Selektionskriterien
definiert:

e Funktionshlock

Ein Funktionsblock wird mit einer Funktionsblocknummer adressiert. Sie umfafdt den Wertebereich ‘0" bis ‘250" und wird
mit einem Komma an das Codefeld angehangt.

‘<code>,<FB-Nr.>’

Funktionsblocknummernbereiche:
o (allgemeine Daten fiir das gesamte Gerat
e 1-99fest eingerichtete Funktionsbltcke

e 100 - 250variable Funktionsbltcke
Die Funktionsblock-Nummer kann fiir variable Funktionsbldcke im Engineering-Tool frei vergeben werden.

e Funktion

Eine Funktion als Teiladresse eines Funktionsblockes wird mit einer Funktionsnummer angesprochen. Sie umfaf3t den
Wertebereich ‘0" bis '99" und wird mit einem Komma an die Funktionsblocknummer angehangt.

‘<code>,<FB-Nr.>,<Fkt. Nr.>"
Funktionsnummernbereiche:
o (erste allgemeine Funktion, Defaultwert, wenn keine Nr. angegeben ist
e 1-79Funktion zur Adressierung weiterer Datenbereiche, abhé@ngig von Typ-Nr.
o 80-84Sonderfunktion Anzeigetext, abhangig von Typ-Nr.
e 85-89Sonderfunktion Sonderdaten, abhédngig von Typ-Nr.

Bem. E Sicherungsverfahren
Die korrekte Ubertragung einer Nachricht wird durch zwei Sicherungsverfahren unterstiitzt:

e Uberpriifung jedes Nachrichtenbytes durch Paritatsbildung (1 Bit pro 7 Datenbits)

e Uberpriifung durch Block Check Count : Sicherungsteil, der alle Zeichen einer Nachricht zwischen STX (excl.)
und ETX (incl.) durch eine logische XOR Funktion byteweise verkniipft; Ldnge 1 Byte, steht immer nach ETX.

L WAGrundsatzlicher Nachrichtenaufbau

Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe:

Rechner Gbertragt |EOT ! | !STX ! | |

an KS 98: | <adr> | ! <daten> '

KS 98 antwortet: ACK oder NAK | im Fehlerfall

Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung:

Rechner fordert an: | EOT ! | ! R

' <adr> ' <kennung> '
KS 98 antwortet: [stx_] R oder  [NAK |im Fehlerfall
I <daten> I

Grundsitzlicher Nachrichtenaufbau 10 KS 98



Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745 Nachrichtenaufbau

—

Werte von Daten werden fir die Ubertragung in Datentypen gegliedert. Es sind nur in ASCII darstellbare Zeichen
zugelassen.

Vom Master gesendete Daten sollten ohne fiihrende Nullen tibertragen werden, um eine maximale Anzahl von zu
iibertragenden Werten zu gewahrleisten.

FP (Floating Paint Zahl im BCD-ASCII Format)

Wertebereich: -29999 ... -0.001, 0, 0.001 ... 999999

optional: negatives Vorzeichen u. Dezimalpunkt zugelassen; Exponentialdarstellung nicht erlaubt.

Bei empfangenen Daten ist die Anzahl der Ziffern und Position des Kommas nicht fixiert, sie richtet sich nach
der FP-Aufldsung. Die Werte werden nicht gerundet.

Abschaltwert fiir FP-Daten ist : -32000

INT (positive ganze Integer-Zahl im ASCII-Format)
Wertebereich: 0 ... 32767
Ausnahme: Abschaltwert *-32000°

ST1 (Status, bit-arientiert, 1 Byte Lange)

Wertebereich: 00H ... 3FH, (ibertragen als: 40H...7FH

Es kdnnen nur 6 Bits fir die Informationsiibertragung genutzt werden, ndmlich Bit 0...5 (LSB = Bit 0). Bit 6
mufd immer auf '1" gesetzt sein, um Verwechslungen mit den Steuerzeichen zu vermeiden. Bit 7 enthéalt das
Parity Bit.

CHAR[16]

Textstring bestehend aus 16 Zeichen

zuldssige Zeichen 20FH ... 7FH

ICMP (Integer Compact)
Bitinformationen als Integeriibertragung, max. 15 Bits
Wertebereich: 0...32767; Integeriibertragung erfolgt im ASCII-Format.

fest auf ‘0’ Bedeutung der Bits
Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 | 7 6 5 141312 1 0
Wert - 16384 | 8192 | 4096 | 2048 | 1024 [ 512 | 256 [ 128 | 64 [ 32 | 16 | 8 | 4 | 2 1

Beispiel:
Bit 13=1und Bit 1 =1, alle tibrigen Bits sind ‘0’
interner Hex-Wert: 0x2002, als Integerwert: 8194, iibertragener ASCII-Wert: ‘8194’

SYS16
Systemidentifikationsnummer, 16 Bytes
Format: xx,yyyyyyyy.zzzz (— Seite 12)

KS 98
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Standard-Protokoll Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

“ Standard-Protokoll

Im Standardprotokoll kann lediglich die Systemidentifikationsnummer gelesen werden.

CODE-Tabelle:
Code | Bezeichnung | L/S Typ Bereich Beschreibung Bem.
18 System ident L SYS16 Systemkennung A

Bem. Gerétedaten
Systemidentifikationsnummer (Code 18)

Zur Identifizierung der Gerate kann der Geratetyp und die Software-Codenummer (iber Code 18 abgefragt werden. Das
Datum setzt sich aus den folgenden Bestandteilen zusammen:

4 ) o + J ¢ J
Geratetyp: (23 = KS98) |
SW-Codenummer: (Die letzten 8 Stellen) ‘
Gerateausfiihrung: 7. bis 10. Stelle der 12NC (4 Ziffern)
Beispiel:
Der Rechner fordert die Systemkennung (Code 18) vom KS98 mit der Adresse 01 an.
Rechner fordert an: |EOT ! 0 1 1 ! 118 IENO |
1 <adr> 1+ <code>
KS 98 antwortet: [sx | 1« 8 [ = [ 23157254205210 | ETX .+ BCC |
1 <code> i <val> |

Datentypen 12 KS 98



Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745 Funktionsblock-Protokoll

“ Funktionsblock-Protokoll

5.1

511

Prinzipien des Funktionsblock-Protokolls

Ein Funktionsblock besitzt Ein- und Ausgangsdaten (ProzeRdaten) sowie Parameter und Konfigurationsdaten. Er ist
adressierbar iiber eine Blocknummer. Eine zugeordnete Typ-Nr definiert die zugehorige Funktion.

Es werden folgende Zugriffsmechanismen unterschieden:
Einzelzugriff

Mit diesem Zugriff (Code xx) kann ein einzelner Proze3-, Parameter- oder Konfigurationswert eines Funktionsblockes
gelesen bzw. geschrieben werden.
Wird fir die Angabe , Funktion” kein Wert vorgegeben, so wird als Default die Funktion 00 (Allgemein) angenommen.

Beispiel 1: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Ubertragung der absoluten StellgréRenvorgabe (Y ,,) zum CONTR+ .

Rechner tbertragt Datenan | EOT Jo[2] sTX [3[6[.[1Jolo [ 1 [=]s]o [ Emx [Bce ]
KS98: o Adr ' Code + 1 FB-Nr © FKENE 0 Wert o

KS 98 antwortet: oder im Fehlerfall

Beispiel 2: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)
Lesen der max. Begrenzung vom INTE (Integrator).

Rechner fordert an: | EOT ! 0.2 ! 4.4 ! 1.2 | 1.1 2 0 |ENQ
i Adr 1 Code FB-Nr Fkt-Nr.

KS 98 antwortet: |STX!4|4!:! 7 | 9 | ETX|BCC|
i Code + 1+ Wert

5.1.2 Blockzugriff (Zehner-Block)

Mit diesem Zugriff (Code x0) kénnen maximal neun ProzeRwerte einer Funktion gelesen werden.
Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)
Lesen der Werte (W,,o, Wig, AY und Y, ) vom CONTR+ .

Rechner fordert an: [EOT [0 2[3 0], [1 00, 1 ENQ
. Adr 1 Code FB-Nr Fkt-Nr.

KS 98

| STX 31 =50, [3|2|=|7|9|. |3|3|=[1|0],|3]4]|=|5]|0] EIX BCC
antwortet:

1 Code v Wertl: 1 Code: Wert2: Code: Wert3: Code: Wertd

5.1.3 Blockzugriff (Gesamt-Block)

Mit diesem Zugriff kénnen alle 1/0- (Code B1), Parameter- (Code B2), Konfigurations- Daten (Code B3) sowie
Anzeigetexte (Code B2) einer Funktion gelesen bzw. geschrieben werden. Fiir diesen Zugriff gelten folgende
Bedingungen:
e Um Daten mit ‘Code B3 oder ‘Code B2" mit Fkt-Nr. > 80 schreiben zu kdnnen, mul§ vorher das Gerat in den
‘Offline” Modus geschaltet werden. Wirksam werden alle neu eingegebenen Konfigurationsdaten und
Parameter erst, wenn das Gerdt wieder auf online zuriickgeschaltet wurde.
e Alle Daten einer Nachricht missen definiert sein, Auslassungen sind nicht zuldssig.
e Sind Teile einer Nachricht im Geréat nicht in Benutzung (HW- und SW-Qptionen), so ist dennoch die komplette
Nachricht zu tbertragen. Die Priifung der nicht vorhandenen Daten entfallt.
¢ Bei fehlerhaften Blockschreibzugriffen gilt: Eine Nachricht wird mit NAK beantwortet, wenn mindestens ein
Datum fehlerhaft ist. Alle bereits gliltig (ibertragenen Werte einer Nachricht werden verworfen.
e Wird die Funktionsnummer weggelassen, so ist die Funktion 0 (Allgemein) adressiert.

KS 98
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Im folgenden ist die allgemeine Struktur eines Nachrichtenaufbaus bei Blockzugriffen mit Code B1/B2/B3 dargestellt.

Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe:

Rechner I R R R BC
iibertrégt FoT SIX| .+ |- I:[E[ ' o [ER]G

Daten an KS98:

o Lo Do L2, | g |
1 1 1 /-\I 1 1 1 1 1 1 1 q;-‘gl 1 tl 1
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 q"I 1
1 1 1 8 1 1 1 1 1 1 1 1 EI 8 1 BI <5y 1
1 1 [ 1 - 1 1 o ! 1 o 1 I <! b} [ ! = 1
[ | e [ z [ Z. | SN = | E | o |
1 —2 1 1 E 1 1 & 1 1 é 1 1 g 1 1 %I ’_1 1 a_;l E 1
1 1 1 :I 1 A 1 1 E 1 1 ~ 1 1 %I 5 1 EI Z. 1
1 1 2 1 1 1 1 1 1 = (a4 1= — 1
(=] - <

o P Do Do Lo 8 2 |
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 <I 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

KS 98 antwortet: ACK oder NAK im Fehlerfall

Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung:

Rechner fordertan:  |EQT ! 0.1 [ B .21, L | ENQ

" Adr . Code . | FBNr || FKeNr

KS98 antwortet: (550 N I o i I O ol =78 =TTl

Code
FB-Nr
Fkt-Nr.
Typ-Nr.

Anzahl der REAL Werte
REAL Werte
Anzahl der INT Werte
INT Werte

5.1.4 Beispiele fiir Gesamt-Block-Zugriffe

1/0-Daten (Code B1) 1
I/0-Daten eines Funktionsblockes konnen tiber den B1-Zugiff ausgelesen bzw. Geschrieben 'werden.
Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)

Lesen der Eingangswerte vom AINP1.

Rechner fordert an: | | :
echner fordert an EoT|o!28' 1] |61 ’ 0 EN
 Adr + Code FB-Nr Fkt-Nr.
KS98 |S BC
antwortet/ T 1B {1, |6 1], | 0 [=[1]{1|0|.| 1 |.|8]7], 2 P T I ETXc
: X
[Code| | FBNr| (FKCNG, | TypNr | AT {Y]) Lo At l“ggk) :(h?ﬁe)

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Schreiben der Ausgangswerte vom AINP1. Die geschriebenen Werte sind wirksam, wenn in b3 (— siehe Seite
15) eine 1 eingetragen ist.

Rechner [EOT| 0 « 2 [sSTX|B] 1], [ 6] 1 [,] 1 HEEREEEEE 12345 |, ... ]
Ubertrigt o : . |
Daten an v Adr ' Code ' ' FB-Nr ! Fkt. Nr. 1o Typ-Nr ' Anz.Real y1 (Inp1)
KS98: f ; . f L f
.. s LI o LI o [l o [| o |[eTx|Bec|
Anz.Int |+ z1 (fail) + 122 (a/m) |+ z3 (inc) + 1 74 (dec)

KS 98 antwortet: oder im Fehlerfall

1) Es kénnen nur Ausgangsdaten der Funktionsbldcke INP1..INP6 und DINPUT beschrieben werden.

Prinzipien des Funktionsblock-Protokolls 14 KS 98
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renddaten von VTREND (Code B1)

Die 100, nur lesbaren, Trenddaten der Funktion VTREND kénnen in vier B1-Zugriffen mit den Fkt.Nr. 80 ... 83 gelesen
werden (— siehe auch Seite 42).

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)

Lesen der Tenddaten 75 .. 100.

Rechner fordertan:  [EOT|o0 2|8 1[,[1 1:0/,| 8 '+ 3 [ENQ |

. Adr i Coder + FBNr .+« FkeNr. o
KS98antwortet:  |STX | B[ 1], [1|1|0| 18]3[=[alal.] 25 [ [8o01][9905], [12003]. [ 14.002]. [16001] .. ]
| Code | | FBNr| | Fiahr | | TNVE ég;l 25 Trenddaten
.. | 5982 || 58002 || 1 || 32 |ETX [BCC |
| Trenddaten v AnzInt 00 Index

Parameterdaten (Code B2)

Der Zugriff iiber Code B2 erlaubt das gruppenweise Lesen und Schreiben von Parameterdaten.
Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)

Lesen der Parameter von TIME1.

Rechner fordert an: |EOT|0:2|B:2|,| 11001 || 0 |ENQ |
. Adr i« Code+ + FB-Nr .+ « FKktNr.
ks9Banwortet:  |STX|B |2 [ [1]ol1[.[ o |-[6fo [ 2 |Jol[ ol [ o [ETXx [BCC |
' Code + + FBNr + (FktNr.o «Typ-Nr.+ + Anz.Real + «T1v T2 +  Anzlnt
Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Schreiben der Parameter von TIMET.
Rechner bertrégt Datenan |EOT| 0+ 2 |STX [B 12|, [1r0 1], [0 |=[6]s[.| 2 [.[ol.|o|[]| o [ETX [BCC |
KS98: 1 Adr 1 Code 1 FB-Nr : :Fkt : |Typ-: : Anz. : :T1 : :TZ: : :Anz Int:
1 1 1 I I 1 INr 1 I Nr I 1 Real 1 I I I I 1 I . I

KS 98 antwortet: oder im Fehlerfall

Anzeigetexte (Code B2)

Dieser Zugriff erlaubt das gruppenweise Lesen und Schreiben von Anzeigetexten. Ein Text besteht immer aus 16 Zeichen
und ist vom Typ CHAR(16). Das Schreiben ist nur im Off-Line Betrieb (Konfigurationsmodus) méglich.

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)

Lesen der Anzeigetexte von VTREND.

Rechner fordert an: EOT|0:2[B 2|, [1: 10/, | 8 0 [ENQ |
. Adr 1 Code + « FB-Nr 1 1 FktNr .
KS 98 antwortet stx[B 2] [1]1]of [s[o]-[o[o[.] 0 [.| 2 [ vimeno [.| unm_[ETX [BCC |
CCode | | FBNr | LRaNe) NP AMEL AT Texrs |l Text2s
Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Schreiben der Anzeigetexte von VTREND.
Rechner ibertrégt Datenan [EOT |0+2|STX B[ 2, [1]1]0]. [8]o[=|s]e.[ o [.| 2 | [xwend [ | Bar |ETX|BCC]
KS98: ' Ad | D D :Typ—: Anz| 1 Anz | o Do
. Adr ,Code, , FBNrI FktNrI UNF ' 'Real| ! Int !<Text1>! !<Text2>

KS 98 antwortet: oder im Fehlerfall
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Passwort (Code B2)

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Passwort setzen / andern / l6schen. Dieser Zugriff ist erlaubt, wenn noch kein Passwort existiert oder im ‘eingeloggten’

Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

Zustand.
Rechner tbertragt Datenan [EOT [0+ 2 |STX |B 2 [, | o [, [8rol=] o L[ o [.| 1 [.| asc..Nop ETX |BCC |
KS98: | | | v OuFB-| Rkt Typer o Az . Passwort
o Adr , Code " "Nr| "Nr." "Nr." 'Real' !Anz. Int " (16 Zeichen)
KS 98 antwortet: oder im Fehlerfall
Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Einloggen (Eingabe des Passwortes). Dieser Zugriff ist immer erlaubt.
RgchnerﬂbertrégtDatenan|E0T|0:2 Istx (B2, [o[.ls1]=] o |.] o [.]| 1 [.| asc.nor | ETX |BCC |
KS98: | | | COuFB-| Rkt Typor v Az . Passwort
o Adry o Code e | N C N Real AT (16 Zeichen)

KS 98 antwortet:

oder

im Fehlerfall

Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Ausloggen (Aktivieren des Passwortes). Dieser Zugriff ist erlaubt, wenn ein Passwort existiert (Passwortstatus = 1 oder

2)
Ausloggen |EOT|0:2|STX |2:3|,| 0 || 4 |:| 2 ETX |BCC |
v Adro  Code + + FB-Nr + 1 Fkt-Nr. + + Ausloggen
KS 98 antwortet: oder im Fehlerfall
Konfigurationsdaten (Code B3)
Der Zugriff iiber Code B3 erlaubt das gruppenweise Lesen und Schreiben von Konfigurationsdaten. Um
Konfigurationsdaten schreiben zu kénnen, muf vorher das Geréat in den Konfigurationsmodus geschaltet werden.
Wirksam werden alle neu eingegebenen Konfigurationen erst, wenn das Gerdt wieder auf online umgeschaltet wird.
Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenanforderung)
Lesen der Konfiguration von TIMET.
Rechner fordert an: EOT|o0 2|8 3|, |10 1[,[ o [ENQ |
. Adr i Code + + FB-Nr 1+ 1+ FktNr.
KS 98 antwortet sex|sls|.[1lol1].] o |[-[efof] o | 1 || o [EX[BCC]
+ Code + + FB-Nr + «FktNr.. + Typ-Nr.« + Anz.Real + + Anz.Int .+ + Select
Beispiel: (Nachrichtenaufbau bei Datenvorgabe)
Schreiben der Parameter von TIMET.
KS98 in Off-Line schalten  |EOT |0 2 [STX [2:1].] o [.| o || 1 [eTx [Bcc |
: Adr : :COd8| i+ FB-Nr + « Fkt-Nr. + + OpMode
KS 98 antwortet: oder im Fehlerfall
RgchnerubertrégtDatenan|EOT|0:2|STX|B:3|,|1:0:1|,| o [=ls[ol.] o [[ 1+ [.| 1 [ex [Bcc |
KS98: : : : D v Rkt Typ-ooo Anz oo i
. Adr ,Code! ! FB-Nr ' UNL ' UNL ' ' Real !Anz.lnt! ! Select
KS 98 antwortet: oder im Fehlerfall
KS98in On-Line schalten  [EOT |02 |STX |21, o [.| o |-] o [ETX [BeC |
: Adr : :COd8| i FB-Nr + « Fkt-Nr. + + OpMode
KS 98 antwortet: oder im Fehlerfall
Prinzipien des Funktionsblock-Protokolls 16 KS 98
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I code-Tabellen
Systematik der Datenadressierung

Code-Tabellen

Die Adressierung der Daten erfolgt geméaR dem nachstehenden Prinzip:

Code

DatenbereichCodenummern-Bereich

Level 1-Daten

-Read-only , (“Block 00”) 0x, (1x)

-Read/Write Integerwerte 2X

-Read/Write Realwerte 3x
Parameter 4x, 5x, bx
Konfig-Daten 7x, 8x, 9x
Funktionsnr.
DatenbereichFunktionsnummern-Bereich
Level 1-Daten 0..19
Parameter

- Realparameter 20..24

- Integerparameter 25..29
Konfig-Daten

- RealKonfigurationen 30..34

- Integerkonfigurationen 35...39
Sonderfkt. Anzeigetexte 80 ...84
Sonderfkt. Sonderdaten 85...89

Fiir die Level 1 - Daten mit den Codebereichen 0x und 1x gilt:
e Werte 01, 02 bzw. 11, 12 sind fiir Statusworte vom Typ ST1 reserviert.

e Max.

7 weitere Werte vom Typ BCD

Blocklesezugriffe (Zehnerblock) sind mdglich, falls definiert, Schreiben nur als Einzelzugriff.

Aufbau der Kopfzeile

Die Beschriftung der Kopfzeile hat folgende Bedeutung:

Bez. Beschreibung _ |Bereich|L/S

Kurzname |Funktionsbeschreibung|Werte- L =Lesen
des Wertes bereich |S = Schreiben

L/S = Lesen u. Schreiben

Default Wert
(bei Para. und
Konfig. Daten)

Typ __ _|Bem. Code |Fkt. Nr.

Datentyp |Bemerkung | Zugriffs- |Funktions
(—S11) code Nummer

Die Spalte L/S entfallt, wenn innerhalb einer Tabelle lesen und schreiben erlaubt ist (siehe z. B. Konfigurations- oder

Parameterdaten).

17
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(Geratefunktion - Typ-Nr. 0) Feste Blocknummer 0

Bez. Beschreibung Bereich |L/S Typ |Bem.|Code |Fkt. Nr.
EBlock Blockzugriff 01,02 L |Block 00 0
Status 1 Geratestatus 1 LIST1| A 01 0
Status 2 Geratestatus 2 | 1ST11 R 02 0
EBlock Blockzugriff L |Block 20 0
Onlne ] oDl
OFMode Gerdtezustand:  'Offline (Konfiguratian) _ - _ _ - _ - _ _ | _ __ T - |21 INT 21 0
:A_hhrurh_Knnﬂaurarinn 2 |
Save Sicherheitszustand: “ichLakIL —us| T 2| 0
Zuriicksetzen der lo- 'nicht gedndert/quittieren 0 L/S
Reslrd kalen Datenanderung .gedndert ' 1 L INT c 23 0
ClearE Engineering léschen f;ﬁ%&gﬂ%ﬁl&h;ﬁ """""""" ? - - —LI/? INT 24 0
Wire Verdrahtung beenden ﬂfgfﬁ%ﬁ%%ﬁ """""""" ? - - —LI/? INT 25 0
Lebusa __Debug-Mode 0.127 JI/SIINT| D 26 0
Power-Fail-Check  wnichtaktiv - _ - - _ _ - _ _ __ ____1__ 0 _ _| L]
FuFChik s aktivieren f 1aktiv /akti\geren 1 L/S INT 27 0
: chreiberlaubnis fiir 'Lese-.und Schreibberechtigung . _ _ _ _ | _ _ | 0. __
Li.lr*lt.el:lki Ealdschnittstelle  INurleseberechtigung o 1 L/S| INT 28 0
Elock Blockzugriff 01 L |Block 00 1
Status 3 Geratestatus 3 | IST11l E 01 1
Elock Blockzugriff 21..27 L [Block 20 1
Hilbaz Basic HW-Option: Modul A, B 2101.2999| | | INT | F 21 1
Hile:xt. Ext. HW-Option: Modul B, C 0000.9999| L | INT | G 22 1
Shlort SW-Qption 0000.9999| L [INT| H 23 1
Shlcode SW-Codenummer (7. - 10. Stelle) 7254 L IINT | 1 24 1
Shivers SW-Version (SW-Codenummer 11. - 12. Stelle) 0000..0099| L | INT | J 25 1
OPuers Bedienversion 0000..0099 | L | INT 26 1
EEFuers Versionsstand des EEPROM's 0000.0099 | || INT 27 ]
EBlock Blockzugriff 21..23 | | |[Block 20 2
WrErr Fehler des letzten Schreibzugriffs 0,100.127 | L | INT 21 2
WrErFo=s Position des letzten Schreibzugriffs 0..99 L | INT 22 2
[ReErt Fehler des letzten Lesezugriffs 0100127 1 1 L INT 23 2
EBlock Blockzugriff . 21,22 L |Block 20 3
Adr Schnittstellenadresse: HP%%HB%% """""""" - [? "197% “IL/STINT | K 21 3
(HolrF 1 Flag fir Adressdderung gesperrt 0/1 /SIINT 22 3
Block Blockzugriff 21..23 | | |Block 20 4
FaszMod Passwortmodus 0.3 L/S| INT L 21 4
Fasller Passwort-Versuche 0.99 JI/SIINT| M 22 4
Kein Passwort vothanden_ _ _ _ _ _ _ _ | 0. __ LS
Fas5t Passwortstatus  'Passwort.varhanden (eingeloggt) - _ _ _ ] _ _ _ - __ ) INT 23 4
L 'Passwort vorhanden (aiisgelogqt) 2
Fefresh Schnelle Parameterkanal-Ubertragung aktivieren/deaktivieren 0.1 S [INT 31 98
Bem. Gerétestatus 1 ‘Status 1’
MSB LSB
p7 | 06 | ps | pa | p3 [ b2 ] D1 ] Do
Bit-Nr. __Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand 1"
DO XFail Sensorfehler (Sammelmeldung) nein ja
D1 CNF Geratezustand online configuration
D2 Sicherheitszustand nicht aktiv aktiv
D3 EEPROM-Fehler nein ja
D4 Power-Fail-Check nicht aktiv aktiv
D5 UPD Parameter Update nein ja
D6 1’ immer ‘1"
D7 Parity
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Bem. A Gerétestatus 2 ‘Status 2’

MSB LSB
D7 [ 06 [ b5 [ pa | 03 [ D2 [ D1 [ DO
Bit-Nr. _Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand ‘1’

D0 Engineering vorhanden nein ja
D1 Verdrahtung beendet nein |a
D2 Parameteranzeige durch Bedienung maglich blockiert
D3 Konfigurationsanzeige durch Bedienung mdglich blockiert
D4 Hauptmeniianzeige durch Bedienung mdglich blockiert
D5 Feldschnittstelle Read/Write Read
D6 1 immer ‘1’
D7 Parity

Bem. B Parameter-Updatebit ‘ResUpd’
Wird ein Parameterwert oder ein Konfigurationswert tiber die lokale Front oder die PC-Schnittstelle gedndert, so wird
dies im UPD-Flag des Status1 angezeigt. Ebenso nach der Wiederkehr der Spannungsversorgung ist dieses Bit gesetzt.
Das Flag kann mit Code 23 = 0 zuriickgesetzt werden.

Bem.C Debug
Dient zur Ubernahme der geschriebenen |/0-Daten bei AINPx und DINPUT.
2 |2 2 | 2 | 2 |21 2
DINPUT | AINPG | AINP5 | AINP4 | AINP3 | — | AINP1

Beispiel: Die Ausgange von AINP1 und AINP5 sallen iiber Schnittstelle vorgegeben werden.In diesem Fall muf3 in
‘Tebaa’ eine 9 eingetragen werden.

Bem. D Gerétestatus 3 ‘Status 3’

MSB LSB
D7 [ 06 [ p5 [ pa [ D3 [ D2 [ D1 [ DO
Bit-Nr. __Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand ‘1’

D0 Buszugriff nicht erfolgreich nein ja
D1 Parametrierung fehlerhaft nein |a
D2 Konfiguration fehlerhaft nein |a
D3 Kein Nutzdatenverkehr nei ja
D4 Datenzustand Kanal 1 .. 4 ok fehlerhaft
D5 Adressanderung gesperrt nein ja
D6 1 immer ‘1’
D7 Parity

Bem. E HWhbas (Basic HW-0ption: Modul A, B)

Geratetyp (Modul A) Ausaanas-HW (Modul P)
T | H z_| E
KS98 | 2 | 1 0 1 Relais: Out1, 2,3, 4
) . Stror_n: Out1,2
Relais: Out 4,5

Beispiel: Der Wert ‘HWhas = 2121" bedeutet, dall das angesprochene Gerét ein KS98 mit 2 Relais und 2
Stromausgdngen ist. (12NC z. B. 9407 956 xx0x1)

Bem. F HWext (Ext. HW-Option: Modul B, C)

Modul B Modul C
T [H] z | E

nicht vorhanden 0 0 0 0 [nichtvorhanden
TTL-Schnittstelle Variante a: 1analoger Ausgang (OUTS3,
ISO 1745, ohne Echtzeituhr 0 ! 0 1 stetig)
FSSS?%ZEZ‘ZH;?ICE&;?ZS;EUﬁr 0 2 0 2 |Variante b:2 analoge Eingénge (INP3, INP4)
PROFIBUS 1 0 Variante c:b5 digitale Eingdnge (di8 .. di12)

0 4 |und

2 digitale Ausgéange (do5, do6)
Variante a+c
0 6 |Variante b+c
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Bem. G

Bem. H

Bem. |

Bem. J

Bem. K

Bem. L

Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

| 0 | 7 |Variante a+b+c |

Beispiel: Der Wert ‘HWexts = 0104" bedeutet, daR das angesprochene Gerat mit einem Modul B als TTL-Schnittstelle
ohne Echtzeituhr und einem Modul C mit der Variante ¢ bestiickt ist. (12NC z. B. 9407 96x 11x01)

SWopt Umsetzung 12NC 10.Stelle
T H Z E
0o [ o 0o [ o0 o [ o[ ofo o [ o[l oo 0o [ o 0 [ o0
/. 7t. keine Definition
SWCod (SW-Codenummer 7. - 10. Stelle)
T H 2 E
7. Stelle 8. Stelle 9. Stelle 10. Stelle

Beispiel: Der Wert "SWCod = 7254" bedeutet, dalt das angesprochene Geréat die Software mit der Codenummer 4012 157
254xx enthalt.

SWVers (SW-Codenummer 11. und 12. Stelle)
T H 2 E
11. Stelle 12. Stelle

Beispiel: Der Wert "SWCod = 0011" bedeutet, dalt das angesprochene Geréat die Software mit der Codenummer 4012 15x
xxx11 enthalt.

Schnittstellenadresse

Ein einmaliger Schreibzugriff auf die Adresse (Code 21, Fkt. Nr. 3) sperrt weitere Schreibzugriffe. Ein neuer Schreibzugriff
ist erst wieder moglich, wenn mit dem Code 73, Fkt. Nr. 35 ein Schreibzugriff erfolgte, die Adresse von der Geratefront
verstellt wurde oder die Sperrung durch Iéschen des Flags Aidi~F 1 mit Code 22, Fkt. Nr. 3 aufgehoben wurde.

Passwort-Modus
Der Passwortmodus bestimmt die Zugriffsmdglichkeiten (— siehe folgende Tabelle) auf die Daten des KS98 tber die
Schnittstelle.

FasMod =0 |[PasMod =1 |FPasMod =2 |PasMod =3
Schreiben des Passwortes (einloggen) erlaubt erlaubt erlaubt erlaubt
Lesen und Schreiben von ProzeRdaten erlaubt erlaubt erlaubt gesperrt
Lesen und Schreiben von 1/0-Daten und Trenddaten (Code B1) erlaubt erlaubt erlaubt gesperrt
Lesen und Schreiben von Parametern und Anzeigetexten (Code B2) erlaubt erlaubt gesperrt gesperrt
Lesen und Schreiben von Konfigurationen (Code B3) erlaubt gesperrt gesperrt gesperrt

PROFIBUS-Daten kénnen immer gelesen / geschrieben werden!

Passwort-Versuche } 5
Bestimmt die Anzahl der erlaubten Fehlversuche bei der Ubertragung des Passwortes (einloggen).Beim Uberschreiten der
erlaubten Anzahl von Versuchen wird der KS98 in den OFFLINE-Mode geschaltet und das Passwort, sowie das

vorhandene Engineering geldscht.
Parameterdaten

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Bem. [Code [Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
Elock  |Blockzugriff | 41 .48 Block 40 25
Wear  |Uhweit Jahr * 0.99 0 INT 41 25
Manth [Uhrzeit Monat ~ 1..12 1 [ INT 22 | 25
Das  [UheitTag 1..31 1 [ INT 43 | 25
Hour  [UhrzeitStunden 0.23 0| INT a4 | 25
Minute |[UhrzeitMinuten 0.59 0 INT 45 25 B 0
s Parameteranzeige durch Bedienung . _ _0(méglich)_ _
Fhide ! 1 (blockiert) 0 INT A 48 25
s Konfiguratinsanzeige durch . _ 0(mdglich)_ _
5hide |podienung "~ 7 (blockiert) 0 | IN b5
i Hauptmentianzeige durch | _ _0(mdglich)_ _
m-hide Bedienung 1 (blockiert) 0 INT 48 25

Geratefunktion
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Bem. M Blockieren durch Bedienung
Die Parameter Par0F, ConlOrF und MernlOF beeinflussen die Mdglichkeit, vorhandene Einstellungen tiber die
Bedienung zu verandern. lhr Zustand wird mit den entsprechenden digitalen Eingangen der Funktion STATUS (— siehe
Seite ) veradert, sofern diese benutzt wird. Die Parameter werden im EEPROM gespeichert und sind damit auch nach
Power-On vorhanden. Die Ergebnisse der ODER-Verkniipfung haben unterschiedliche Prioritét.

MendrF Far0F Conlde Hauptmenii Parameter Konfiguration
1 d.c d.c blockiert blockiert blockiert
0 1 d.c bedienbar blockiert blockiert
0 0 1 bedienbar bedienbar blockiert

Blockierung der Konfigurationsanzeige heifit, dal das Gerat den Online-Zustand nicht durch Bedienereingabe, sondern
nur durch Schnittstellennachricht verlassen kann und Anzeige der Konfiguration durch die Bedienung nicht méglich sind.
Blockierung der Parameteranzeige heift, dald die Parameter nicht angezeigt werden kdnnen. Dies hat keine Auswirkung
auf die Anderung von Level-1-Daten in den Bedienseiten.

Beschreibung Typ Fkt. Nr. Code
SetPas Pgsswort setzen / andern / l6schen CHAR(16) 80 B?
LogPas Einloggen (Passwaort) CHAR(16) 81
\ONTI( DNSsaatel
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
Elock  |Blockzugriff 41..48 Block | 70 35
Prot. Protokollart 0 0 INT | 71 35
0_(nicht einstellbar)__ ___ _ _
1.(2400Baud) .
Baud  |Baudrate 2 (4800Baud) 1 INT | 72 35
,3_(9600 Baud) _ _ _ _______
'4 (19200 Baud) B3 0
. 10..99(1S01745) 0
Adr Gerédteadresse 0. 1% (PROFIBUS) %6 INT | 73 35
10 (50 Hz)
Fres Netzfrequenz 17 (60 Ha) 0 INT | 74 35
Lanau |Sprache 'kO_(ggu_t.s_ch) ------------ 0 INT 75 35
11 (englisch)

1) Diese Parameter haben nur eine Wirkung, falls die Option Echtzeituhr (HW-Option B mit RS485) vorhanden ist.
2) Berechnung des aktuellen Jahres: Wertebereich 70 .. 99 entspricht 1970 .. 1999; Wertebereich 00 .. 69
entspricht 2000 .. 2069; Beispiele: Wert 98 entspricht dem Jahr 1998, Wert 02 entspricht dem Jahr 2002.
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Skalier- und Rechenfunktionen

ABSV (Absolutwert - Typ-Nr. 01)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich _|Default |[Typ |Code [Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
E] I\/Iultmllkatmn%faktor 7qqqq 999999 1 000 FP 41 20 B? 0
E| -79999 .. 999999 0.000 FP 42 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge anannp x] \ \ \ 0
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1 HESL 80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
E] Multiplikationsfaktor fiir x1 -29999 .. 999999 | 1,000 FP 41 20
b Multiplikationsfaktor fiir x2 -29999 .. 999999 | 1,000 FP 47 20
C Multiplikationsfaktor fiir x3 -29999 .. 999999 | 1,000 FP 43 20 B2 0
o I\/Iultmllkatmmfaktor fiir x4 -29999 .. 999999 1,000 FP 44 20
- 999999 0,000 FP 45 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fmrmnnp x] X2 X3 x4 0
Fkt. Nr. Code
Text 1: HLSL 80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [ Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
3 Multiplikationsfaktor fiir x1 -29999 . 999999 | 1,000 FP 41 20
b Multiplikationsfaktor fiir x2 -29999 . 999999 | 1,000 FP 42 20
c Multiplikationsfaktor fiir x3 -29999 . 999999 | 1,000 FP 43 20 B? 0
ak Verschiebung fiir x1 -29999 .. 999999 0,000 FP 44 20
18] Vprﬁrhlphuno fiir x2 -29999 999999 | 0,000 FP 45 20
cH - 999999 0,000 FP 46 20
U
Beschreibung Fkt Nr. Code
w x] X2 X3 \ 0
i , 1 B1
Anzei etexte
Fkt. Nr. Code
Text 1: MUC I 80 B2
SQRT (Wurzelfunktion - Typ-Nr. 08)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
E| Multiplikationsfaktor -29999 . 999999 | 1,000 FP 41 20
aH Fingangsverschiebung -29999 . 999999 | 0,000 FP 42 20 B2 0
=15 Ausgangsverschiebung -29999 .. 999999 0,000 FP 43 20
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Code-Tabellen

1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnae: X1 \ \ \ 0 B
Analoge Ausadnae: ! ! ! 1
Anzeigetexte
_ Default-Anzeige Fict. N, Code
Text ] SR 80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Beschreibung Wertebereich |Default | Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Multiplikationsfaktor -29999 . 999999 | 1,000 FP 41 20
-29999 999999 0,000 FP 42 20 B2 0
7.1 1,000 FP 43 20
Fkt Nr. Code
X1 \ 0
, 1 B1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: SCHL 80 B2
10EXP (10er-Exponent - Typ-Nr. 10)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Einginge: x1 \ \ \ 0 B
Analoae Ausaénae: | | !
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1: 18EXF 80 B2
EEXP (e-Funktion - Typ-Nr. 11)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: x1 \ \ \ 0 B
Analoge Ausadnae: | | ! 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: EEXF 80 B2
LN (Natiirlicher Logarithmus - Typ-Nr. 12)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: x1 \ \ \ 0
T , ; B1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: LH 80 B2
LG10 (10er-Logarithmus - Typ-Nr. 13)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Einginge: x1 \ \ \ 0
Analoge Ausadnae: ! 1 Bl
Anzeigetexte
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: LE1E 80 B2
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Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

GAP (Totzone - Typ-Nr. 20)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Def. [T Code [Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
L oo Unterer Finsatzpunkt -29999 .. 0,000 0,000 FP 41 20 B? 0
Hisgh Qberer Finsatzpunkt 0,000 .. 999999 0,000 FP 42 20
1/0-Daten Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: x] \ \ \ 0
g ; 1 B1
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: GHF 80 B2
A 0 [(Jene [}
0 | onda
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
# Fingangswert fiir Punkt 1 -29999 . 0,999 0,000 FP 71 30 B2 0
a0l Ausgangswert fiir Punkt 1 -29999 999999 | 0,000 FP 72 30
HL2D Fingangswert fiir Punkt 2 0,001 1,999 1,000 FP 73 30
LN Ausgangswert fiir Punkt 2 -29999 999999 | 1.000 FP 74 30
HE3D Eingangswert fiir Punkt 3 1,001 ..999999 2.000 FP 75 30
ELICY. Ausgangswert fiir Punkt 3 -29999 . 999999 | 2.000 FP 76 30
A 3 Eingangswert fiir Punkt 4 -29999 999999 | 3,000 EP 77 30
L ¥ Ausgangswert fiir Punkt 4 -29999 999999 | 3,000 EP 78 30
®ED Fingangswert fiir Punkt 5 -29999 999999 | 4,000 FP 79 30
ELE ) Ausgangswert fiir Punkt 5 -29999 999999 | 4,000 FP 81 30
HLED Fingangswert fiir Punkt 6 -29999 999999 | 5000 P 82 30
Ye63 | Aysgangswert filr Punkt 6 29999 999999 | 5000 FP 83 30
HOFD Fingangswert fiir Punkt 7 -29999 999999 | 6,000 FP 84 30
L Ausgangswert fiir Punkt 7 -29999 999999 | 6,000 FP 85 30
L= Fingangswert fiir Punkt 8 -29999 999999 | 7.000 FP 86 30
L= Ausgangswert fiir Punkt 8 -29999 999999 | 7.000 FP 87 30
HLSD Fingangswert fiir Punkt 9 -29999 999999 | 8.000 FP 88 30
LN Ausgangswert fiir Punkt 9 -29999 999999 | 8.000 FP 89 30
x4 182 | Fingangswert fiir Punkt 10 -29999 . 999999 | 9,000 FP 91 30
20182 | Aysgangswert fiir Punkt 10 -29999 . 999999 | 9,000 FP 92 30
#4112 |Fingangswert fiir Punkt 11 -29999 999999 | 10,000 EP 93 30
26112 | Ausgangswert fiir Punkt 11 -29999 999999 | 10,000 EP 94 30
Sea Anzahl der Segmente 010 2 INT 71 35
1/0-Daten Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: x1 \ \ \ 0 B1
Analoge Ausadnae: | | ! 1
Anzeigetexte
o Default-Anzeige Ekt. Nr. Code |
Text 1: LHHE 80 B2
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rigonometriesche Funktionen

(Sinus-Funktion - Typ

Code-Tabellen

‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code [Fkt. Nr. [Code [Fkt. Nr.
Emhelt__V\lmkelgrad_ _________ o 11) _____ 0 INT 41 25 B2 0
Fkt Nr. Code
X 0
, : B1
Fkt. Nr. Code
80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.

Emhelt__V\llr_lkeIgrad_ ______________ 0 INT A 25 B? 0

Fkt Nr. Code

. 0

1 1 B]

Fkt. Nr. Code

Text 1: cos 80 B2

(Tangens-Funktion - Typ-Nr. 82)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Emheﬂ_V\llnkeIgrad_ _________ Do 0 INT 41 25 B2 0
Beschreibung Fkt Nr. Code
x : ] B1
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 THH 80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.

Emhelt__WlnkeIgrad_ ______________ 0 INT 41 95 B? 0

Fkt Nr. Code

. 0

1 1 B1

Fkt. Nr. Code

Text 1: COT 80 B2
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(Arcussinus-Funktion - Typ

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.

Select .Ethelt Winkelgrad. _ _ _ _ _______ S 0 INT | 41 95 B? 0

Boaenmal? 1
Beschreibung Fkt Nr. Code
| 0 B1
' 1
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 ARCSIH 80 B2

(Arcuscosinus-Funktion - Typ-Nr. 85)

‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code [Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
Select £mhe1t__kaeIgrad_ ——————————— -0 0 | INT| & | 25 | B 0
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: x1 | | | 0 B1
Analoge Ausaanae: 1 X X X 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: ARCCOS 80 B2

‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.

Select .Ethelt Winkelgrad. _ _ _ _ _______ S 0 INT | 41 925 B? 0

Boaenmal? 1
Beschreibung Fkt Nr. Code
| 0 B1
' 1
- Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 ARCTAM 80 B2

(

Arcuscotangens-Funktion - Typ-Nr. 87)

Trigonometriesche Funktionen 26

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code [Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
Select fmhelt —kaelgrad- ——————————— SR 0 INT 41 25 B2 0
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Finginge: | x1 I I I 0 B1
An o_o- gang 1 X X X 1
. Fkt. Nr. Code
Text 1: ARECCOT 80 B2
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Logische Funktionen

Code-Tabellen

(UND-Gatter - Typ-Nr. 60)

Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingdnage: d1 Ld2 .d3 d4 0 B
e o ;
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: HHE 80 B2
NOT (Inverter - Typ-Nr. 61)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Einganage: d1 | | 0
Digitale Ausaanae: 1 B
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Texi 1. FHaT 80 B2
(ODER-Gatter - Typ-Nr. 62)
Fkt Nr. Code
Ld4 (11 B1

T
=
=
=
()
©
=3
@

80 B2

BOUNCE (Entpreller - Typ-Nr. 63)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingdnge: d1 \ 0 B
Digitale Ausadnae: | | 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: EOUHCE 80 B2
EXOR (Exklusiv-ODER-Gatter - Typ-Nr. 64)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingdnge: d1 Ld2 0 B
Diqitale Ausaanae: | | 1
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code |
Text 1: ExOE 80 B2
FLIP (D-Flip-Flop - Typ-Nr. 65)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Diaitale Eingdnage: d1.(signal) . d2 (clock) . d3 (reset) 0 B
Digitale Ausaanae: | | 1
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: FLIF 80 B2
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(Monoflop - Typ

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ |Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
Til Impulsdauer in s (d1, Mode1 =0) 0.0 .. 999999 1,0 FP 41 20
Tiz Impulsdauer in s (d2, ModeZ = 0) 0,0..999999 1.0 FP 42 20
Quelle der Impulsdauer T1=Til 0
Madel Quelle der Imgulsdauer T1=x1 1 0 INT A 2 B2 0
Quelle der Impulsdauer T1=Ti2 0
Madez Quelle der Imulsdauer T1=x2 1 0 INT 42 &
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingénge: | x1 (Ti1) 1x2 (Ti2) ' ! 0
Digitale Fingange: | d1 d? X X B1
Digitale Ausgdnge: |71 172 173 174 1
Default-Anzeige Fkt, Nr. Code
Text 1: MOHG 80 2

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: | x1 (Casc) | | |
Digitale Eingénge:  |[d1__ _ _ _ _ __ 2o a3 4
db_ _ o . d6 - _ d7 o dg - . 0
d9_ _ ______ 10 vd11(reset) . _ _ _.d12(stop) _ _ _ _ B
d13 (skip) ! ! !
Analoge Ausgange: | y1 (step) : : : 1
Digitale Ausadnage: | z1 (activ ' ' '
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 STEF 80 B2
IME1 (Zeitgeber - Typ-Nr. 69)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez.  |Beschreibung Verteberei netaut Typ |Code |Fit. Nr. |Code |Fict. Nr.
T1 Verzégerungszeit in s (d1 = 0—1) 0,0..999999 0.0 FP 41 20 B 0
T2 Verzégerunaszeit in s (d1 = 1—0 0,0 .. 999999 0.0 FP 42 20
U [} U 1d
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung \':Verteberelc Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Select {verdgenngszeiten=T1/T2 _______1___| O o [ nN| 7 35 | B3 0
Verzogerungszeiten = x1 / x2 1
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: |1 (t1) 1x2 (t2) ' ! 0
Digitale Fingange:  |d1 X X X B1
Digitale Ausgdnge: |71 172 ! ! 1
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: TIME1 80 B
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Code-Tabellen

Signalumformer

(Analog <> Binar-Wandler - Typ-Nr. 71)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung zVerteberelc Default | Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
lapalog — hindrund umgekehrt. _ _ _ _ _ _ _ 0
Select _anaiog —zFPurldJngeketh _____________ 1o 0 INT | 71 35 B2 0
k Y
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange:  [x1 | | |
Digitale Eingédnge: _dl ________ b2 . [0 R a4 o 0
'dg 'd7 48 B
Analoge Ausgange: v1 |
Digitale Ausgénge: [zl _ _ _ _ _ _ __ '12 ________ '13 ________ :sz ________ 1
Z
Fkt. Nr. Code
Text 1: HEIH 80 B2

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge FmrmnmJ x1 \ \ \ 0
" ; . ] B1
. nzel | etexte
Fkt. Nr. Code
Text 1: TRUHC 80 B2
PULS (Analog-Ilmpuls-Umsetzer - Typ-Nr. 73)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [ Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=H Bereichsanfang -29999 999999 0,000 EP 41 20
=186 Bereichsende -29999 . 999999 | 1.000 FP 42 20 B2 0
Ful=-<h {Impulse /h fii =1 M 0 18000 0 EP 43 20
Fkt Nr. Code
Analnnp FmrmnmJ x1 \ \ \ 0 B

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
5] Preset-Wert 0,000 99990 0,000 EP 41 20
Ml max. Grenze -79999 999999 | 9999.0 P 47 20
10 min_Grenze -79999 999999 | 0,000 P 43 20 B2 0
Mode [QuelledesPresets=9@__ _ _______ S _(1) _____ 0 INT | a1 25
L ———  lQuelledesPresets=xt |
I/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: | x1 (Preset) ! ! ! 0
Digitale Eingdnage: d1 (up) ' d2 (down) 1 d3 (preset) ' d4 (reset) B
Analoge Ausgange: | y1(Count) ' ' ' 1
Digitale Ausgdnge: |71 (carry) 172 (horrow) | |
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Default-Anzeige Ekt. Nr. Code |
Text 1: COUH 80 B2

Konfigurationsdaten

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich _|Default | Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
sanFle Intervallzeit 0,100 999999 100 FP 71 30
LlalHo Anzahl der 7u erfassenden Werte 1100 100 INT 71 35
. [ Zeiteinheit fir Samrle:s - [ _ - __ 0____| B3 0
Unit Zeiteinheit fir Samrlemin. - _ | o _ . % _____ 0 INT | 72 35
elteinne SMFEleh

Beschreibung Flkt Nr. Code
Analoge Fingange: | x1 | | | 0
Diaitale Finginae: d1 (disahl) 1 d2 (reset) 1 d3 (sample) !
Analoge Ausgange: | y1(Mean) ' ' ' 1 B1
e d . ead 1

Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text L. MEAH 80 B2

Konftiq DNS( 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
|Datentyp desInputs Uint8 _ _ _ _ _ _ _ _ _ -0 ___
[Datentyp desnputs Int8_ _ _ _ _ _ _ __ _|_____ - ___
|Datentyp des Inputs Uint16 _ _ _ _ _ _ _ _ 2.
Toct |Datentypdesinputs Int16 - - - _ _ _ _ __ R 0 INT | 41 25
|Datentyp des Inputs Uint32. _ _ _ _ _ _ _ |__ _ _ 4 4. __
\Datentyp desInputs Int32 _ _ _ _ _ _ __ |____1 b ___
Datentyp des Inputs Float B3 0
| Datentyp des Outputs. Uint8
[ Datentyp des Outputs. Int8
| Datentyp des Outputs. Uint16_ _ _ _ _ _ _ |
[Datentyp des Outputs. Int16 3 0 INT 42 25
| Datentyp des Outputs. Uint32_
| Datentyp des Outputs. Int32
Datentvo des Qutp 03
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingange: | x1(loct1) 1 X2 (loct?) 1 X3 (loct3) 1 x4 (loct4) 0
x5 (X 1) ! | 1 B‘|
Analoge Ausgénge: [y1(Y 1) v2 (Qact1) +v3 (0oct?) +v4 (Ooct3) 1
Ooct4 L
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: [ROCTET 80 B2
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Code-Tabellen

(Differentiator - Typ-Nr. 50)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Beschreibung Wertebereich _|Default [Typ _[Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
a Verstarkungsfaktor -29999 .. 999999 1,000 FP 41 20
L) Ausgangsverschiebung -29999 . 999999 | 0,000 FP 42 20 B2 0
i | 199999 1.0 FP 43 20
pnsdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Beschreibung :Veneberelc Def.|Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
|Alle Anderungen differenzieren
I\ posﬂwe Andarungen differenzieren 0 [INT| 71 35 B3 0
Fkt Nr. Code
: xl , 4 B
. nzel ' etexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: LEHL 80 R?
INTE (Integrator - Typ-Nr. 51)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [ Typ |Code |Fkt Nr. |Code |Fkt. Nr.
Zeitkonstannte in s 0,1..999999 60,0 FP 41 20
) Konstante -29999 . 999999 0,000 FP 42 20
L) Presetwert -29999 .. 999999 0,000 FP 43 20
I a;-{ Maximale Begrenzung 0,000 999999 1,000 FP 44 20 B2 0
Minimale Begrenzung -29999 . 1.000 0,000 FP 45 20
|Quelle des Preset=oB_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ | S |
Mode Ouelle des P 1 0 INT 4 25
’% 0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingénge: x1 X2 (Preset) | | 0
Digitale Finginage: d1 (stop) ' d2 (reset) 1 d3 (preset) ! B
Analnup Amaanup vl ' ' ' 1
Di

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschrelhung Wertebereich | Default | Typ | Fkt. Nr. | Code | Code | Fkt. Nr.
k 1.0 FP 20 41 B2 0
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: | x1 ! ! ! 0
Digitale Flnnnnnp d1 (reset) ! ! B1
' 1
Fkt. Nr. Code
80 B2
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(Totzeit 1 - Typ

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [ Typ | Fkt. Nr. | Code | Code | Fkt. Nr.
0 a 255 0 INT 25 41 B2 0
1/0-Daten Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: | x1 1 X2 (Preset) ! ! 0 B
Digitale Fingdnae: d1 (reset) 1 d2 (pereset) 1 d3 (clock) !
Analoge Ausadnae: ' ' ' 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 DELAL 80 B2

Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ |Fkt. Nr. | Code | Code | Fkt. Nr.
0 | 0,0 FP 20 41 B2 0
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: | x1 X2 (Preset) | | 0 B1
Digitale Fingdnae: d1 (reset) 1 d2 (pereset) ! !
Analoge Ausaanae: ' ' ' 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 DELAZ 80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Fkt. Nr. [Code |Code |Fkt. Nr.
T Zeitkonstannte in s 0.0 ..199999 1.0 P 20 41 B2 0
999999 1,000 FP 20 41
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingénge:  [x1 | | | 0
Diaitale Eingdnae: d1 (reset) ! ! ! B1
Analoge Ausadnae: ' ' ' 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 FILT 80 B2
IMER (Schaltuhr 1 - Typ-Nr. 67)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich _|Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
T5. Mo [Finschaltzeitpunkt, Monat 012 i INT | 41 25
T5.0  |Finschaltzeitpunkt, Tag 031 Q INT | 42 25
[5.H __ |Finschaltzeitpunkt, Stunde 023 Q INT | 43 25
ITS.Mi  |Finschaltzeitpunkt, Minute 059 Q INT | 44 25 B2 0
TE. [ Zeitdauer, Tage 0255 0 INT 45 25
TE.H  |Zeitdauer, Stunden 0.23 Q INT | 46 25
E.Mi |7eitdauer, Minuten 0.579 0 INT 47 25
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pnsdaten

Code-Tabellen

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
(Funktion [Auftzyklisch _ _ _ - - _ _ _ _ _ _ o0 ____
Funci Funktion [4uft einmal 1 0 INT N 35
\Funktion laufttaglich _ - - _ - __ ___ R | B3 0
[Funktion luftvonMa. Fr - _ - _ - _ _ _ |_____ - ___ 0 INT 72 35
[Funktion [&uftvonMa.. Sa_ _ _ _ _ _ _ _ _ 2. __
nktion 1uft wichentlich 3
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingdnage: d1 (disahl) , , , 0
Analoge Ausgange: |y1 (Week-D) ! ! ! 1 B1
Digitale Ausaanae: X X X
o Default-Anzeige Ekt. Nr. Code |
Text 1 TIMEFR 80 B2
IME2 (Schaltuhr 2 - Typ-Nr. 70)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
T5. Finschaltzeitpunkt, Tag 031 0 INT | 41 25
[5.H  |Finschaltzeitpunkt, Stunde 0.23 0 INT | 42 25
IT=.Mi  |Finschaltzeitpunkt, Minute 0.59 0 INT | 43 25 B2 0
TE. Zeitdauer, Tage 025 0 INT | 44 25
TE.H  |Zeitdauer, Stunden 0.23 0 INT | 45 25
E. i er_Minuten 59 0 INT 46 25
0
Beschreibung Fkt Nr Code
d1.(disahl) . d2 (reset) . d3 (start) , 0
y1 (Week-DN) [ ! : 1 B1
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text L. TIMES 80 B2
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Auswaéhlen und Speichern

EXTR (Extremwertauswahl - Typ-Nr. 30)
1/0-Daten

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: x] X2 X3 \ 0
Analoge Ausgénge: |y1(Max) 'y2 (Mid) 'y3 (Min) 'y4 (MaxNa) 1 B1

MidNo 'v6 (MinNg X X
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |

Text 1. ERTR 80 B2

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: | x1 | | | 0
Digitale FingAnae: d1 (stap) 1 d2 (reset) ! ! B1
" [ B 1 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1: FEAE. 80 B2
RST (Halteverstarker - Typ-Nr. 32)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingénge:  [x]1 | | | 0
Diaitale Finginae: d1 (hold) ! ! ! B1
= ! 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: TEST 80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
ci.1 Konstante 1. Gruppe 1 -29999 . 999999 | 0.000 FP 41 20
Cl.2 Konstante 2. Gruppe 1 -29999 .. 999999 | 0.000 FP 42 20
Cl.3 Konstante 3. Gruppe 1 -29999 .. 999999 | 0.000 FP 43 20
Cl.4 Konstante 4, Gruppe 1 -29999 .. 999999 0.000 FP 44 20 B? 0
C2.1 Konstante 1. Gruppe 2 -29999 .. 999999 | 0.000 FP 45 20
CZ2.2  |Konstante 2, Gruppe 2 -29999 . 999999 | 0.000 FP 46 20
CZ2.3 Konstante 3. Gruppe 2 -29999 .. 999999 | 0.000 FP 47 20
C2.4 Konstante 4 DDE -79999 .. 999999 0.000 FP 48 20
Beschreibung Fkt Nr Code
Digitale Finginge: d1 | | | 0 B1
Analoge Ausadnae: 1 'Y? 'Y3 'Y4 1
_ Default-Anzei Fkt. Nr. Code
Text 1: SELC 80 B2
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Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |[Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
C1 Konstante 1 -29999 .. 999999 | 0.000 FP 41 20
C2 Konstante 2 -29999 .. 999999 | 0.000 FP 42 20 B2 0
C3 Konstante -29999 .. 999999 | 0.000 FP 43 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: | x1 | | | 0
Digitale Fingdnge: d1 'd?2 ! ! B1
Analoge Ausginae: | v1 i i i 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: SELP 80 B2

(Variablenauswabhl - Typ-Nr. 35)

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: | x1 1X2 1x3 1 x4 0
Digitale Finginge: d1 'd2 ! ! B1
Analoae Ausadnae: | | | 1

Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 SELUT 2 =
SOUT (Wahl des Ausganges - Typ-Nr. 36)
I/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: | x1 | | | 0
Digitale Eingdnge: d1 ' d2 ! ! B1
Analoge Ausgdnge: ' ' Lya
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code |
Text 1: saUT 80 B2
REZEPT (Rezeptverwaltung - Typ-Nr. 37)
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
Setl.1 [Parameter 1 fiir Rezept 1 -79999 999999 | 0,000 EP 41 20
Setl.? |Parameter 2 fiir Rezept 1 -29999 999999 | 0,000 FP 42 20
Setl.3 |Parameter 3 fiir Rezept 1 -29999 999999 | 0,000 FP 43 20
Setl.d |Parameter 4 fiir Rezept 1 29999 999999 | 0,000 EP 44 20
Setl.1 |Parameter 1 fiir Rezept 2 -29999 999999 | 0,000 EP 45 20
Sets. 2 |Parameter 2 fiir Rezept 2 -29999 . 999999 | 0,000 | FP 46 20
Setl. 3 |Parameter 3 fiir Rezept 2 29999 999999 | 0,000 EP 47 20
Setd. 4 |Parameter 4 fiir Rezept 2 -29999 999999 | 0,000 EP 48 20
Set3.1 |Parameter 1 fiir Rezept 3 -29999 . 939999 | 0,000 FP 49 20
Set3. 2 |Parameter ? fiir Rezept 3 -29999 999999 | 0,000 Ep 51 20 B2 0
Set3. 3 |Parameter 3 fiir Rezept 3 -29999 999999 | 0,000 Ep 52 20
Set3. 4 |Parameter 4 fiir Rezept 3 -29999 . 939999 | 0,000 FP 53 20
Setd.1 |Parameter 1 fiir Rezept 4 -29999 999999 | 0,000 Ep R4 20
Setd.Z |Parameter 2 fiir Rezept 4 -29999 999999 | 0,000 EP ) 20
Setd.3 |Parameter 3 fiir Rezept 4 -79999 999999 | 0,000 EP h6 20
Setd.4 |Parameter 4 fiir Rezept 4 -29999 999999 | 0,000 EP 57 20
Set3.1 |Parameter 1 fiir Rezept 5 -29999 999999 | 0,000 FP 58 20
Set3.2 |Parameter 2 fiir Rezept 5 -29999 999999 | 0,000 EP 59 20
Set3.3 |Parameter 3 fiir Rezept 5 29999 999999 | 0,000 EP 61 20
Set3.4 |Parameter 4 fiir Rezept 5 29999 999999 | 0,000 EP 62 20
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1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: |x1 _ _ _ ___ __ X2 o [« B x4 o
x5 (SetNa) ! ! ! 0
Digitale Finganage: d1 (stare) ' 42 (manual) ! ! B1
Analoge Ausgénge: |yl _ _ _ __ ___ V2 o o . A7 [ I_y4 ________ 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text | REZEFT 80 R?

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default [ Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
i ifferenz-Grenzwe 999999 1.000 FP 41 20 B2 0
Beschreibung Flkt Nr. Code
Analoge Eingdnge:  |x1_ _ - __ ___ X2 (XImult) - - - ox3X2) - - x4 (X2mult). - -
x5 (X3) ' X6 (X3mult) ! ! 0
Digitale Fingange: d1 (faill) ' 42 (fail2) ' d3 (fail3) ' d4 (off) B1
Analoge Ausgédnge: | y1 1y2 (Casc) . . 1
Digitale Ausgéange: [ 71 (err1) 172 (err?) ! !
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1: 20F3 80 B2
SELV2 (kaskadierbare Variablenauswahl - Typ-Nr. 39)
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: |x1___ _____ X2 o . [ B x4 0
! B1
— Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: SELUZ 80 B2
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Grenzwertmeldung und Begrenzung

(Alarm und Begrenzung mit festen Grenzen - Typ-Nr. 40)

Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
| Uberwachte GroRex1 _ - _ _ _ _ ____ | ____ 0____|
Select |(berwachte GroRedxi/dt - _ - _ - _ _ | ____ 1____ | 0 INT | 71 35 B2 0
berwachte GroRe x] - x B 2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [ Typ | Code |Fkt. Nr. |Code [Fkt. Nr.
H1 Max. Alarm1 oder max. Grenze -29999 . 999999 | 99990 FP 41 20
H2 Max. Alarm? -29999 .. 999999 | 99990 FP 42 20
L1 Min. Alarm1 oder min. Grenze -29999 .. 999999 | -9999.0 FP 43 20 B2 0
| 2 Min. Alarm? -29999 .. 999999 | -9999.0 FP 44 20
=H Verschiebung -29999 .. 999999 | 0,000 FP 45 20
s halthvsterese 0.000 .. 999999 1,000 FP 46 20
IlO-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
| Analoge Eingdnge: x1 | | | 0
Analoge Ausgange: |1 ! ! : 1 B1
Diaitale Ausaénae: 74 (12)
Fkt. Nr. Code
80 B2
ALLV (Alarm und Begrenzung mit variablen Grenzen - Typ-Nr. 41)
Kontiq pnsadaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default | Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
|Uberwachte GréRe x1. _ - _ _ _ _ _ _ _ _ | R | S
Select |Uberwachte GriRe dxi/dt _ _ _ _ _ _ _ _ | I 0 INT | 71 35 B2 0
berwachte GriRe x1 - x5 2
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. | Beschreibung Wertebereich_ Default [Typ | Code |Fkt. Nr. [Code Fkt Nr.
H2 Max. Alarm? -29999 .. 999999 | 9999,0 FP 42 20
| 2 Min. Alarm? -29999 .. 999999 | -9999.0 FP 44 20 B2 0
) Verschiebung -29999 999999 | 0.000 P 45 20
wad halthvsterese 0.000 .. 999999 1,000 FP 46 20
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
| Analoge Finginage: x1 X2 (H1) 1 x3(L1) | 0
Analoge Ausgange: | v1 ! ! : 1 B1
Diaitale Ausaénae: 74 (12)
Default-Anzeige Fict. Nr. Code |
Text 1: HLLWY 80 B2

(Vergleich - Typ-Nr. 42)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. _|Beschreibung Wertebereich |Default [ Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Citf |Toleranzgrenze 5TF 0.000 999999 0.000 FP 41 20
|Quelle der Toletanzgrenze: Lri€f. _ - _ - | ____ Q___._ B2 0
Made Quelle der Toleranzgrenze: x3 1 0 INT 4l 25
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Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnae: x1 i 3 (Diff) 0
Digitale Ausgénge: |21 (X1>X2) _ _ _ '12 (X1=X2) _ __ 23 (XL<X2) - __ '_24 (X1<X2) _ - _ 1 B1
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: ERLHL 80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default [ Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
G+ Positiver Gradient 0,000 .. 999999 0,000 FP 41 20
Gix— Negativer Gradient -29999 _ 0,000 0,000 FP 47 20
| Quelle des pasitiven Gradienten: Gtz - _ _ _ | 0. ____
Made+ Quelle des positiven Gradienten: x2 1 0 INT M1 25 B2 0
Mode— _O.uelle des nagatww G[adlﬁﬂl&n_ﬁl“_}{_ S PR 0. ____ 0 INT | a2 25
Beschreibung Flkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: | x1 1 X2 (GrX+) 1 X3 (GrX-) | 0
Digitale anannp d1 142 ! ! B1
Analoge A e ' ' ' 1
Fkt. Nr. Code
80 B2
1 a4
\OIg DNS( 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [ Typ [Code |Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
lArbeitsweise:Max. Alarm _ _ _ _ _ _ _ _ _ -0 ____
Madel Arbeitsweise: Min. Alarm 1 0 INT / 3
|Arbeitsweise:Max. Alarm _ _ _ _ _ _ _ _ _ -0 ____
Madez Arbeitsweise: Min. Alarm 1 0 INT 2 3%
| ArbeitsweiseMax. Alarm _ _ _ _ _ _ _ _ _ -0 ____
Modes3 Arbeitsweise: Min. Alarm 1 0 INT 3 3
| ArbeitsweiseMax. Alarm _ _ _ _ _ _ _ _ _ -0 ____
Moded4 Arbeitsweise: Min. Alarm 1 0 INT /4 35 B3 0
| ArbeitsweiseMax. Alarm _ _ _ _ _ _ _ _ _ -0 ____
ModeS Arbeitsweise: Min. Alarm 1 0 INT /5 35
| Arbeitsweise:Max. Alarm _ _ _ _ _ _ _ _ _ D0 ____
Modeé Arbeitsweise: Min. Alarm 1 0 INT /6 35
| Arbeitsweise:Max. Alarm _ _ _ _ _ _ _ _ _ -0 ____
Made? Arbeﬂeweme Min. Alarm 1 0 INT 7 3%
0 INT 78 35
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
L1 Alarmwert 1 -29999 999999 0,000 FP 41 20
L2 Alarmwert 2 -29999 .. 999999 0,000 FP 42 20
L3 Alarmwert 3 -29999 .. 999999 0,000 FP 43 20
L4 Alarmwert 4 -29999 .. 999999 0,000 FP 44 20 B? 0
LS Alarmwert 5 -29999 .. 999999 0,000 FP 45 20
L& Alarmwert 6 -29999 .. 999999 0,000 FP 46 20
L7 Alarmwert 7 -29999 .. 999999 0,000 FP 47 20
L2 Alarmwert 8 -29999 .. 999999 0,000 FP 48 20
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1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: x1 \ \ \ 0
Digitale Ausgénge:  [zL(1) - _ _ _ _ _ 72(2) - - ___ Z3(8) - - ___ Z4(14) - - - __ 1 B1
Ac 0 I (17) IXS“R)
Anzeigetexte
_ Default-Anzeige Fit. Nr. Code |
Text 1. CIMLT 80 B2
Al AR A | | | 4
ALY DNSO 1
Blockzugriff
Beschreibung Wertebereich | Default| Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
| Alarmfunktion: MeQwert - _ _ _ _ _ _ _ _ _ -0 ____
____________ - ____ 0 INT 71 35 B3 0
2
Blockzugriff
Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
unterer Alarmwert -29999 999999 | -10.00 FP 41 20
oberer Alarmwert -29999 999999 | 10.000 FP 47 20 B2 0
haltdifferen 999999 0,000 FP 43 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange:  [x1 | | | 0
Digitale Eingdnage: d1 (fail) 1d?2 (stop) ! ! B1
Digitale Ausgange: |71 (Alarm) ' ' ! 1
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: HLAEM 80 B2
KS 98 39
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» D
A 21(€ DI'jJdne 0 DZ€ eI'lC ) 96

Konfig DNS( ]
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. | Beschreibung Wertebereich | Default Typ |Code |Fkt Nr. |Code |Fkt Nr.
] | Zeile anzeigen, Wert anderbar _ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 0o ____
Disrl |Zeilenuranzeigen - - _ _ _ _ _ _ _ __ _|-____ . 0 INT | 71 35
Leerzeile 2
) \Zeile anzeigen, Wert anderbar _ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 0. ____
DisFr2 |Zeilenuranzeigen - - _ - _ _ __ ___ _|-____ T ____ 0 INT | 72 35
Leerzeile 2
) \Zeile anzeigen, Wert anderbar _ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 0. ____
Dizr3 |Zeilenwanzeigen - - - - - - _ - _ |- ___ T ____ 0 INT | 73 35
Leerzeile 2
) \Zeile anzeigen, Wert anderbar _ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 0. ____
DisFd |Zeilenuranzeigen - - _ _ _ _|-____ ... 0 INT | 74 35
Leerzeile 2
) [Zeile anzeigen, Wert anderhar _ _ _ _ _ _|_ - _ __ o ____
DisFr3  |Zeilenuranzeigen - _ - _ _ _ _ __ _ _|-____ ... 0 INT | 75 35
Leerzeile 2
] | Zeile anzeigen, Wet anderbar _ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 0o ____
DisFEe |[Zeilenuranzeigen - _ _ _ _ _ _ _ __ _ _|-____ . 0 INT | 76 35
| corzeile i B? 0
|Anzeigezeileanalog _ _ _ _ _ - _ _ _ _ |- ____ 0. ____
Model Anzeigezeile digital 1 0 INT 7 3%
|Anzeigezeileanalog _ _ _ _ _ - _ __ _ |- ____ 0. ____
Modez Anzeigezeile digital 1 0 INT /8 3%
|Anzeigezeileanalog _ _ _ _ _ - _ __ _ |- ____ 0. ____
Mode3 Anzeigezeile digital 1 0 INT 3 3%
|Anzeigezeileanalog _ _ _ _ _ _ - __ _ _|_ ____ o ____
Maded An7PigP7Pi|P diai’rais 1 0 INT 81 3%
|Anzeigezeile analog _ _ _ _ _ _ - __ _ _|_ ____ o ____
Modes An7PigP7Pi|P digi’ra% 1 0 INT 82 3
|Anzeigezeileanalog. - _ - _ _ - _ - __ |- ____ o ____
Modes énmigmpilp dini‘rasll 1 0 INT 83 35
Fl Nachkommastellen in Anaologzeile 1 0.3 0 INT 84 35
DE2 Nachkommastellen in Anaolagzeile 2 0.3 0 INT 85 35
['F3 Nachkommastellen in Anaolagzeile 3 0.3 0 INT 86 35
[MEE] Nachkommastellen in Anaolagzeile 4 0.3 0 INT 87 35
LED Nachkommastellen in Anaologzeile 5 0.3 0 INT 88 35
LEE Nachkommastellen in Anaalogzeile 6 0.3 0 INT 89 35
» : II N N
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. |Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
"1 [Startwert fiir analogen Ausgang 1 -29999 .. 999999 0 FP 41 20
Y2 |Startwert fiir analogen Ausgang 2 -29999 999999 0 FP 42 20
"% |Startwert fiir analogen Ausgang 3 -29999 999999 0 FP 43 20
"4 |Startwert fiir analogen Ausgang 4 -29999 999999 0 FP 44 20
Y3 |Startwert fiir analogen Ausgang 5 -29999 _ 999999 0 FP 45 20
Y& | Startwert fiir analogen Ausgang 6 -29999 _ 999999 0 EP 46 20 B2 0
=1 |Startwert digitaler Ausgang 1 0/1 0 INT 41 25
=2 |Startwert digitaler Ausgang 1 0/1 0 INT 47 25
=35 |Startwert digitaler Ausgang 1 0/1 0 INT 43 25
=4 |Startwert digitaler Ausgang 1 0/1 0 INT 44 25
z5 | Startwert digitaler Ausgang 1 0/1 0 INT | 45 25
z& | Startwert digitaler Ausgang 1 0/1 0 46 25
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Code-Tabellen

1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: |[x1_ __ _____ X2 - X3 TP
xH ' xB ! !
Digitale Eingange:  |.d1 (hide)_ _ _ _ _ 102 (lock) _ _ - _ _ 1 I L4 oo 0
ld5_ _ . de - _ L d7. oL oL
d9 (store) 1 | | B1
Analoge Ausgange: |yl _ _ - _____ 2o V3o 7
\’/L-) 1 \/B 1 1 1
Digitale Ausgénge: |21 _ _ __ _ _ __ :12 ________ ! 3. __ .'[14 ________
Anzeigetexte
D - e Fkt. Nr. Code
Text 1: UWERT
Text 2: Hame_1 0Off
Tp-xt 3 Hame_1 On 80 B2
Text 12: ame_& Of
Text 13: ame_& Ok
BAR Bargraph-A \ | g
kontig 0 gaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default/ Typ |Code Fkt. Nr. |Code|Fkt. Nr.
A 5] Skal. Bargraph 1 (0%) -29999 .. 999999 | 0,000 FP 71 30
A 13'3 Skal. Bargraph 1 (100%) -29999 .. 999999 | 100,00 FP 12 30
w3 mid Skal. Bargraph 1 (Startwert) -29999 . 999999 | 0000 | FP | 73 30
et 5] Skal. Bargraph 2 (0%) -29999 999999 | 0.000 FP 74 30
9 1@'3 Skal. Bargraph 2 (100%) -29999 999999 | 100.00 FP 75 30
#4 mid Skal. Bargraph 2 (Startwert) -29999 . 999999 | 0,000 | FP | 76 30
) x1/x2_anzeigen, Wert &nderbar - _ _ - - _| - _ __ Q____
Dis=Fl IX1/x2nuranzeigen_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _|____ T____| 0 INT | 71 35 B3 0
x1/x2 | eerfeld 2
. 1x1/x2_anzeigen, Wert dnderbar - _ _ _ - _ | - _ __ Q____
Disp2 IX1/x2nuranzeigen_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _|____ T____| 0 INT | 72 35
x1/x2 | eerfeld 2
F 1 Nachkommastellen in Werteanzeige 1 0.3 0 INT | 73 35
LE2 Nachkommastellen in Werteanzeige 2 0.3 0 INT | 74 35
|Beide Bargraphen.waagerecht _ _ _ _ _ | _ _ _ _ Q____
Tar : 1 0 INT | 75 35
Paran (13
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default | Typ [Code |Fkt Nr. |Code |Fkt. Nr.
Startwert fiir analogen Ausgang 1 -29999 .. 999999 0,000 FP 41 20 B2 0
W2 i -79999 999999 0,000 FP 42 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: [x] X2 1x3 x4 0
Digitale Finginage: d1 (hide) 1d?2 (lack) ! ! B1
Analoge Ausgénge: ly1 2 ' ' 1
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 LB ar
Text 2 Hame_
Text 3: UHIT_ 80 B2
Text 12: HAME_Z
Text 13: UHIT_Z
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NOII [ d J UdilCel]
Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
F 1-E1 Blocknummer Parameter 1 0250 0 INT 71 35
F 1-Ho Nummer Parameter 1 1.99 1 INT 72 35
F 2-El Blocknummer Parameter 2 0250 0 INT 73 35
P 2-Ho Nummer Parameter 2 1..99 1 INT 74 35
F_Z-El Blocknummer Parameter 3 0250 0 INT 75 35
F_Z-HMo Nummer Parameter 3 1..99 1 INT 76 35 B3 0
F 4-E1 Blocknummer Parameter 4 0250 0 INT 77 35
P 4-Ho Nummer Parameter 4 1.99 1 INT 78 35
P 5-E1 Blocknummer Parameter 5 0250 0 INT 79 35
F S—Ho Nummer Parameter 5 1..99 1 INT 81 35
F &-El Blocknummer Parameter 6 0250 0 INT 82 35
F E—HMHo Nummer Parameter 6 99 1 INT 83 35
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: |x1(PJ)L _____ X2(P2)_ - - __ x3(P3) - - axd(P4)
x5 (P5) ' X6 (P6) ! ! 0
Diaitale Einginage: d1 (hide) " d2 (lock) ' d3 (stare) '
Analoge Ausgange: |yl (PJ)L - _ __ _ Wy2(P2)_ - . y3(P3) - wy4(P4y - - B1
vh (P 5) 'v6 (P 6) ! ! 1
Digitale Ausgange: [z1(P1)_ _ _ _ __ 22(P2) - - 3(P3) - T'L41,P_4l _____
P 6(P6
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 LIFAER
Text 2: Para
Text 3: Uit 80 B2
Text 12: Fara &
Text 13: Uit &
) a i[: ) 94
\OIg DNS( 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
amFle Wert des Abfrageintervalls 0,200 .. 999999 1.000 INT 1 30
| Anzeigeskalierung 0 % -29999 .. 999999 0,000 INT 12 30
Wo18n Anzeigeskalierung 100 % -29999 999999 | 100,00 | INT 73 30
) [Blockoummer Parameter 1 _ _ _ _ _ _ | - 0250 - _ | B3 0
Unit INummer Parameter 1 _ _ _ _ _ _ _ _ | .19 __1 o INT | 71 35
Blacknummer Parameter 2 0.250
LF Nummer Paramete 99 1 INT 712 35
Beschreibung Fkt Nr Code
Analoge Fingdnge: | x1 | | | 0
Diaitale Finganage: d1 (hide) ' 42 (disabl) ' d3 (reset) ' d4 (sample) B1
Analoge Ausgange: [y1 (X-100) ' ' ' 1
Diaitale Ausadnae: ead |
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Txt 1: UTRERD 80 B2

Die 100 nur lesbaren Trenddaten kénnen iiber vier B1-Zugriffe gelesen werden. Der Index, der mit jedem Lesezugriff
tibertragen wird, zeigt den zuletzt aktualisierten Wert an (— siehe folgendes Bild).

Ringspeicher

Trenddaten 1...25
Fkt-Nr. 80

Trenddaten 26...50
Fkt-Nr. 81

Trenddaten 51...75
Fkt-Nr. 82

Trenddaten 76...100
Fkt-Nr. 83

(Indexwert (z.B. 30)
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Code-Tabellen

L1READ (Lesen von Level-1-Daten - Typ-Nr. 100)
ProzeBdate
Bez. Beschreibung L/S [Typ | Bereich Bem. [ Code |Fkt. Nr.
Elock Blockzugriff || Block 0109 00 0
Status 1 [[1READ Status 1 L ST1 A 01 0
Status 2 || 1READ Status 2 L | ST1 B 02 0
sl Analoger Fingang X1 I FP | -79999 999999 03 0
e Analoger Fingang X2 L EP -29999 . 999999 04 0
Ha Analoger Fingang X3 L EP -29999 . 999999 05 0
s Analoger Fingang X4 L EP -29999 . 999999 06 0
ksl Analoger Fingang X5 L EP -29999 999999 07 0
HE Analoger Fingang X6 L EP -29999 999999 08 0
Hur Analoger Fingang X7 L EP -29999 999999 09 0
Bem. ‘Status1’
MSB | SB
D7 | D6 [ ps [ pa [ D3 [ D2 | D1 [ DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand 1’
DO d1 Zusatnd d1 aus ein
D1 d2 Zusatnd d2 aus ein
D2 d3 Zusatnd d3 aus ein
D3 d4 Zusatnd d4 aus ein
D4 d5 Zusatnd db aus gin
D5 d6 Zusatnd d6 aus ein
D6 1’ immer ‘1"
D7 Parity
Bem. A ‘Status 2’
MSB | SB
D7 | b6 [ D5 [ pa [ D3 [ D2 | D1 [ DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand 1’
DO d7 Zusatnd d7 aus ein
D1 d8 Zusatnd d8 aus ein
D2 d9 Zusatnd d9 aus ein
D3 d10 Zusatnd d10 aus ein
D4 d11 Zusatnd d11 aus ein
D5 d12 Zusatnd d12 aus gin
D6 1’ immer ‘1"
D7 Parity
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: [x1________ X2 - o X3 x4
o) 'x6 'x7 !
Digitale Eingdnge:  |dl_ _ _ _ _ _ __ 7 3 o A4l o 0 B1
________________ d7. - ____d8________
d11 Trﬂ 2
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: L1FEAD 80 R2

(Schreiben von Level-1-Daten - Typ-Nr. 101)

Bez. Beschreibung L/S [Typ | Bereich Bem. _[Code [Fkt. Nr.
oc Blockzugriff || Block 31..39 30 0
Digitale Ausgénge z1 .. 715 L/S | ICMP 0..32767 A 31 0
Y1 Analoger Ausgang Y1 L/S FP -29999 .. 999999 32 0
W Analoger Ausgang Y2 [/S| FP | -29999 999999 33 0
3 Analoger Ausgang Y3 [/S| FP -29999 . 999999 34 0
Y'q Analoger Ausgang Y4 [/S| FP -29999 . 999999 35 0
] Analoger Ausgang Y5 [/S| FP -29999 . 999999 36 0
YE Analoger Ausgang Y6 [/S| FP -29999 . 999999 37 0
W Analoger Ausgang Y7 /S| FP | -29999 999999 38 0
WE Analoger Ausgang Y8 [/ST FP | -29999 999999 39 0
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Bem. B Aufhau der Datenstruktur

Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

Bit 15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Bedeutuna 0 4 0 79 28 71 76 75 74 73 72 71
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr Code
Analoge Ausgange: |yl ___ _____ Y2 o 3o T
Yo Ly Ly7 'y8
Digitale Ausgange: |21 - _ _ _ _ _ __ 22 . < I B 7 1 B1
- 6 - Fy2 7
1729 _______ 0. - - A S A
/ 1718 !
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1: LIWEITE 80 B2

Analoge Eingénge: _x_é ________ u% ________ [ H 1D
X 1 X 1 1
Digitale Eingdnge:  |d1_ _ _ _ _ _ __ b2 oL 03 _ . Sdd . 0
d a7 - _____ 2d8. . B1
dUI_ oo _rd12o oo
1d15 ‘d16
(c-err) |74 (d-err) 1
Fkt. Nr. Code
Text 1 CFEEARL 80 B2

Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Ausgange: |yl ________ W2 o 3o VAL L
\/5 1 Vﬁ 1 1
Digitale Ausgange: |zl - _ _ _ _ _ __ Z2 . < I 7
- 6 |7 - T I : B
29 _ . 0. - - 4 I
713 - - . 4 4} J 1A I
717 (b-err) | 718 (p-err) 1219 (c-err) 720 (d-err)
dalld
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fict. Nr. Code |
Text 1: CFWREITE 80 B2
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KS98-CAN-Erweiterung

(CANopen Feldbuskoppler RM 201 - Typ-Nr. 14) Blocknummer 21-25

‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Nodeld Knotenadresse des RM?201 -29999 .. 999999 | 0,000 FP 41 | 20 B2 0
I/O Daten
| Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Ausgange: |z1 (et_err) z2 (id_err) z3 (valid) | 1 B1
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: C_RMZx 80 B2
R ) H 00 - dig gang D( )
Konfig DNS0O4d 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Modultyp RM 241=4x24VDC_ _ _ _ _ _ |__ __( 0. ____
MT2F  |Modultyp RM 242=8x24VDC_ _ _ _ _ _ |___ _~ I 0 INT | 71 35
Modultyp RM 243 = 4 x 230VAC 2
Inu 1 E!nqanqss!qnal 1 Q|rekt 0 0 INT 79 35
Eingangssignal 1 invers 1
Iy 2 E!nqanqss!anal ZQ|rekt 0 0 INT 73 35
Eingangssignal 2 invers 1
Inu = E!nqanqss!qnal 3Q|rekt 0 0 INT 74 35
Eingangssignal 3 invers 1
Irnu 4 E!nqanqss!qna|4¢rekt 0 0 INT 75 35 B3 0
Eingangssignal 4 invers 1
Inu 5 E!nqanqss!qnal 5_d|rekt 0 0 INT 76 35
Eingangssignal 5 invers 1
Inu & E!nqanqss!qnal B_dlrekt 0 0 INT 77 35
Eingangssignal 6 invers 1
Inu 7 E!nqanqss!qnal 7Q|rekt 0 0 INT 78 35
Eingangssignal 7 invers 1
Irws @ [Eingangssignal 8direkt. _ _ - _ ___]____ | 0. ___. 0 NT | 79 35
Eingangssignal 8 invers 1
1/0-Daten
Fkt Nr. Code
Digitale Ausgange: |z1 (et err) 172 (lotid) 173 (valid) 174 (di 1)
75 (di 1) 176 (di 1) 177 (di1) 128 (di 1) 1 B1
79 (di 1 ' 710 (di 1 'z11(di 1) '
':* jetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text1: |RM-DI 80 B2
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RM_DO

Konfiqurationsdaten

Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

(RM 200 - digitales Ausgangsmodul - Ty

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
|Modultyp RM 251=8x24YDCO5A _ _ _ |- ___ 0. ____
MT9F  [Modultyp BM 252 4 x Relais (730 VIIC) 74 1 0 |INT | 71 ] 35
Ausgangssignal 1 direkt 0
Tnw 1 Ausgangssignal 1 invers 1 0 INT 72 3
Ausgangssignal 2 direkt 0
Inw 2 Ausgangssignal 2 invers 1 0 INT /3 3
Ausgangssignal 3 direkt 0
Trws 3 Ausgangssignal 3 invers 1 0 INT 74 3
Ausgangssignal 4 direkt 0
Tres 4 Ausgangssignal 4 invers 1 0 INT 5 3% B3 0
Ausgangssignal b direkt 0
Inv 5 Ausgangssignal b invers 1 0 INT /6 3%
Ausgangssignal 6 direkt 0
T 6 Ausgangssignal 6 invers 1 0 INT 7 3%
Ausgangssignal 7 direkt 0
Tnw @ Auqaanmq[anal 7 in_vpm 1 0 INT /8 3%
Iny g (fusgangssignalfdirekt .. _____.__ S 0 INT | 79 | 35
A aangd ana
Fkt Nr. Code
Digitale Eingdnge:  [d1(da 1) d? (do 2) d3 (do 3) d4 (do 4) 0 B1
d5(da h) d6 (do B) d7Z(do 7) d8 (do 8)
Digitale Ausgange: |z1(et_err) 171 (slatid) 171 (valid) 171(di 1)
71 (di2) 171 (di 3) 171 (di 4) 71 (dih) 1 B1
di 6 ' 71 (di ' 71 (di 8) X
"w jetexte
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code |
Text 1. RH_C0 80 B2
R A R 0( p(e | 0( | g
ALY DNS( 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default|Typ |Code|Fkt. Nr. Code n:t
T Filterzeitkonstante [s] A1 0999999 05 |FP 71 30
Rt Physikalischer Wert bei 0% A1 -29999 999999 | 0.000 [FP 72 30
#1881 |Physikalischer Wert bei 100% A1 -29999 . 999999 | 100.00 [FP 73 30
T 2 Filterzeitkonstante [s] A2 0999999 05 [FP 74 30
wE 2 Physikalischer Wert hei 0% A? 29999 999999 | 0.000 |FP 75 30
w188 2 |physikalischer Wert bei 100% A2 -29999 . 999999 | 100.00 [FP 16 30
T 3 Filterzeitkonstante [s] A3 0999999 05 [FP 77 30
HwE 3 Physikalischer Wert bei 0% A3 -29999 999999 | 0.000 [FP 78 30
w188 3 |physikalischer Wert bei 100% A3 -29999 . 999999 | 100.00 [FP 79 30
T+ 4 Filterzeitkonstante [s] A4 0..999999 05 |FP 20 30
REEE Physikalischer Wert hei 0% A4 -29999 999999 | 0.000 [FP 81 30
#“188 4 |physikalischer Wert bei 100% A4 -29999 . 999999 | 100.00 [FP 82 30
[Modultyp RM 221-0=4x0/4..20mA_ _ _ _ _ _ _ R |
IModultyp RM 221-1=4x-10/0..10V_ _ _ _ _ _ |- ___J1____|
| Modultyp BM 221-2=2x 0/4..20mA+ 2x-10/0.10V _|_ _ _ _ 2_ _ _ _ | B3 0
HTHP MOdthypBNLZZZ‘O.:_Lb( D/AHZOmA,_TPS. _- - — o= = - = 3 _____ 0 INT 71 35
Modultyp RM 222-1=4x -10/0..10 V, Poti, IPS_ _|_ _ _ _ 4_ _ _ _ |
| Modultyn 222-2=2x0/4. 20 mA+2x-10/0..10V, Poti, TPS| - - - - 5_ _ _ _ |
| Modultyp 224-1 = 4x Thermoelement /Pt 10Q, 16Bit. _|_ _ _ _ 6_ _ _ _ |
Modultyp BM 224-1 = 2x Thermoelement, 16Bit 7
Sensortyp von A1: 1
I TypJ=-120..12Q0°C_ _ _ _ _ _ | ___]
TypK=-130..1370°C. _ _ _ _ _ _ _ _______ o2
TypL=-120..900°C. _ _ _ _ _ _ ________ o3
5TeF 1 [TypE=-130.1000°C_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ __ |- ___4____| 1 INT | 72 35
I TypT=-130...400°C_ _ _ _ _ _ _ __ ______ e _b____]
TypS=12..1760°C_ _ _ _ _ _ _ _ __ ______ - _b____]
ITypR=13..1760°C_ _ _ _ _ _ _ _ __ ______ R SR
Typ B =150..1820°C 8
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ITypN.=-109..1300°C. _ _ _ _ _ _ ________ . _.9____]
Typ W =50..2300°C _ _ _ _ __ _________ ____100 -]
IPt100=-200 ...850°C _ _ _ _ _ _ ________ ||
\Finheitssignal=0..1QV_ _ _ _ _ _ _ _______ ___ .40
\Finheitssignal=-10..1QV_ _ _ _ _ _ _ ___ ___ Y IR
\Finheitssignal=4..20mA_ _ _ _ _ _ _______ ____n00 -]
Einheitssignal = 0..20mA 51
) [EinheitvanA1=°C_ _ _ _ _ _ __ ________ IR | IR
Unit 1 |FinheitvanA1=°F _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ______|____1____|] INT | 73 35
Finheit von A1=K 2
Sensortyp von A2: 1
I TypJ=-120..1200°C_ _ _ _ _ _ _ | _____]
ITypK=-130..1370°C. _ _ _ _ _ _ ________ o2
Typl=-120._900°C_ _ _ _ _ _ _ ________ o3
ITypE=-130..1000°C_ _ _ _ _ _ _ _ __ _ ____|____4____/]
TypT=-130...400°C_ _ _ _ _ _ _ ________ e _b____]
i -
ypR= °C o _____ Y S
5Tor 2 TypB—b0. 182050 - - ... . 0- D INT | 74 35
ITypN.=-109..1300°C. _ _ _ _ _ _ ________ oo _.9____]
ITyp W =50..2300°C _ _ _ _ __ _________ ____10 -]
IPt100=-200 ...850°C _ _ _ _ _ _ ________ o230
\Finheitssignal=0..1QV_ _ _ _ _ _ _ _______ ___ .40
\Finheitssignal=-10..1QV_ _ _ _ _ _ ___ _ ___ Y I
\Finheitssignal=4..20mA_ _ _ _ _ _ ___ ____ ____h00 -]
Einheitssignal = 0..20mA 51
) [Einheit vanA2=°C_ _ _ _ _ _ __ ________ IR | SR
Unit 2 |Finheit vonA2=°F_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ______|____1____|] INT | 75 35
Finheit von A2=K 2
Sensortyp von A3: 1
I TypJ=-120..1200°C_ _ _ _ _ _ _ | _____]
I TypK=-130..1370°C_ _ _ _ _ _ _ _ _______ o2
Typl=-120._900°C_ _ _ _ _ _ _ ________ o3
TypF=-130.1000°C_ _ _ _ - _ - __ ______|____4____|
I TypT=-130..400°C_ _ _ _ _ _ _ __ ______ oo _b____]
et E
STwr 3 HYpR=13.1760°C . ______ B E—_—
TynB=50.1820°C _ ~ T TTTTC R N INT: 76 | 35
ITypN.=-109..1300°C. _ _ _ _ _ _ ________ - _.9____|
ITyp W =50..2300°C _ _ _ _ __ _________ o100
IPt100=-200 ..8R0°C _ _ _ _ _ _ ________ o230
\Finheitssignal=0..1QV_ _ _ _ _ _ _ _______ ____40 -
\Finheitssignal=-10..1QV_ _ _ _ _ _ ___ _ ___ Y Y I
\Finheitssignal=4..20mA_ _ _ _ _ _ ___ __ __ ____h0 -]
Einheitssignal = 0..20mA 51
) \Einheit vanA3=°C_ _ _ _ _ _ _ __ _______ R | I
Unit 3 |Finheit vonA3=°F_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _____|____1____|] INT | 77 35
Finheit von A3=K 2
Sensortyp von A4: 1
TypJ=-120..1200°C_ _ _ _ _ _ | _____]
I TypK=-130..1370°C. _ _ _ _ _ _ __ ______ o2
Typl =-120..900°C. _ _ _ __ _________ o3
TypF=-130..1000°C_ _ _ _ _ _ - __ ______|____4____|]
TypT=-130..400°C_ _ _ _ _ _ _ ________ o __b____]
et .
ypR=13..1760°C_ _ _ _ _ _ ___ _______ Y SR
ETor 4 TypB—50. 182050 - - .. .. .- D INT | 78 35
ITypN.=-109..1300°C. _ _ _ _ _ _ ________ - _9____|
ITyp W =50..2300°C _ _ _ _ __ _________ -0
IPt100=-200 .8R0°C _ _ _ _ _ _ ________ o230
\Finheitssignal=0..1QV_ _ _ _ _ _ _ _______ ____40 -]
\Finheitssignal=-10..1QV_ _ _ _ _ _ ____ ___ N BN
\Einheitssignal=4..20mA_ _ _ _ _ _ _ __ _ ___ .80
Einheitssignal = 0..20mA 51
. \Finheit vanA4=°C_ _ _ _ _ _ _ _ _ _______ - D0____]
Unit 4 |Finheit vonAd4=°F_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ______|____1____|] INT | 79 35
Einheit von Ad=K 2
; \Upscale: 23=1,y1=x100 _ _ _ _ __ ______ R | I
Fail 1 Downscale: 73 =1, y1 —:le'aO'a 1 INT | 80 3
; \Upscale: z4=1,yl=x=1W8 _ _ _ ________ oo _0____]
Fail 2 Downscale: 74 =1, y1 1}%’3@ 1 INT | 81 3%
; Upscale: 75=1. vyl == 0
Fail 3 Downscale: 75 =1, y1 :1:-::E‘EIE 1 INT | 82 35
; Upscale: 76 =1, y1 == 0
Fail 4 Downscale: 76 =1, y1 = =& 1 INT | 83 35
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Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich _|Default | Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
xlin 1 MeRwertkorrektur Al 1, Fingang 1 -29999 . 999999 | 0.000 FP 41 20
slout. 1 [MeRwertkorrektur Al 1, Ausgang 1 -29999 . 999999 0,000 FP 42 20
®2in 1 MeRwertkorrektur Al 1, Eingang 2 -29999 . 999999 | 100,00 | FP 43 20
waout 1 |MeRwertkorrektur Al 1, Ausgang 2 -29999..999999 | 100,00 | FP | 44 20
#lin 2 MeRwertkorrektur Al 2, Fingang 1 -29999 999999 0,000 FP 45 20
slout. 2 |MeRwertkorrektur Al 2, Ausgang 1 -29999 .999999 | 0000 | FP | 46 20
x2in 2 MeRwertkorrektur Al 2, Fingang 2 29999 . 999999 | 100.00 | FP 47 20
waout 2 |MeRwertkorrektur Al 2, Ausgang 2 29999 999999 | 10000 | FP | 48 20 B2 0
#lin 3 MeRwertkarrektur Al 3, Eingang 1 29999 . 999999 0,000 FP 49 20
wlout 3 |MeRwertkorrektur Al 3, Ausgang 1 29999 .999999 | 0000 | FP 50 20
H2in 3 MeRwertkorrektur Al 3, Fingang 2 29999 . 999999 | 100.00 | FP 51 20
2out. 3 [MeRwertkorrektur Al 3, Ausgang 2 29999 . 999999 | 100,00 | FP n2 20
xlin 4 MeRwertkorrektur Al 4, Fingang 1 29999 . 999999 | 0.000 FP 53 20
#lout 4 |MeRwertkorrektur Al 4, Ausgang 1 29999 999999 | 0000 | FP b4 20
#2in 4 MeRwertkorrektur Al 4, Fingang 2 29999 . 999999 100,00 FP o%) 20
999999 100,00 FP h6 20
Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: x1 (Slot x) 0
Digitale Fingdnae: d1 (lock) d2 (hide)
Analoge Ausgénge: y1 (AL1) y1(AL1) y1(AL1) y1(AL1) B1
- = . Lzl (et-err) 71 (slotid) 71 (valid) 71 (fail 1) 1
Digitale Ausgénge: 2 = 1 {fail 4 71 {icfail
':w jetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1. FA_A1 80 B2
Hinweis!
Diesem Funktionshlock fehlten bis zur Bedienversion 6 die Parameterdaten zur Onlinekalibrierung. Zur Unterscheidung wird der
aktuelle Funktionsblock mitTyp-Nr. 19 und der alte Funktionsblock ohne Parameterdaten mit Typ-Nr. 17 geftihrt.
A\( 0( oges A | \ 0d ) 8
Kontiqg DNSC 1
Einzelzugriff|Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich :Jefaul Typ gOd ::Ikrt Code ;krt
wE 1 Wert von AQ 1 bei 0% -29999 .. 999999 | 0,000 FP 71 30
A188 1 |Wertvon AQ 1 hei 100% -29999 .. 999999 | 100,00 | FP 12 30
ne 2 Wert von AQ 2 bei 0% -29999 .. 999999 | 0,000 FP 73 30
A188 2 \Wert von AQ 2 hei 100% -29999 .. 999999 | 100,00 | FP 74 30
wE 3 Wert von AQ 3 bei 0% -29999 .. 999999 | 0,000 FP 75 30
w188 3 [Wert von AQ 3 bei 100% -29999 . 999999 | 100,00 | FP 16 30
nE 4 Wert van AQ 4 bei 0% 29999 . 999999 | 0.000 FP 71 30
w188 4 [Wert von AQ 4 bei 100% 29999 999999 | 100,00 | FP 78 30
IModultyp RM 231-0=4x0/4..20mA /4x0..10V_ _|_ _ _ _0_ _ _ _
MTF | Modultyp RM.231-1=4x0/4..2QmA / 2x0.1QV/ 210,10V - - _ 1 _ _ _ _ 0 INT | 71 35 B3 0
Modultyp BM 231-2 = 4x 0/4 20 mA / 4x -10_.10V i
ﬁsgang&-ggna:_’l__;m-l%// __________ R |
sgangs=Signal 1 - _ _0_.10V_ _ ________ R N I
Otur 1 |Ausgangs-Signal 1 _ - 0. 20mA_ _ _ __ __ __ ] | I 0 INT | 72 3
Ausgangs-Signal 1 4 20mA 21
Ausgangs-Signal 2 -10..10V 10
|Ausgangs-Signal 2 - - _0.10V_ __ _ ______ R I
Otwr 2 |Ausgangs-Signal 2 - - 0. 20mA_ _ _ __ __ __ o _20. - __ 0 INT-| 73 3
Ausgangs-Signal 2 4 20mA 21
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ﬁsgang&-ggnalg -18 %&\// .......... S %(13 S
sgangs-Signal 3_ _ _ 0. 10V_ _ - _ - _____ [ I
DR 3 ausgangs-Signal 3. - 0~ 20mA- - ... R N U I L L
Ausgangs-Signal 3 4 20mA 21
ﬁsgang&-ggnalﬁ- - .-UDJ- %&\// .......... S %J S
sgangs-Signal 4 _ _ _0_10V_ _ _ _______ [ I A
OteF % usgangs-Signal 4 - - 0 20mA- - .- TTTTal | O [INTTS 3
Ausgangs-Signal 4 4 _20mA 21
; \Fehlerbehandlupg Ausgang laus_ _ - _ - _ _ _ _ _ ____.0____
Fail Bei Fehler Ausgang 1 halten 1 0 INT | 76 3
; |Fehlerbehandlung Ausgang2aus_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____0____
Fail Bei Fehler Ausgang 2 halten 1 0 INT | 77 %
; |Fehlerbehandlung Ausgang3aus_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____0____
Fail Bei Fehler Ausgang 3 halten 1 0 INT | 78 35
---------- -0 o | INT| 79| 3
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingange: | x1(Slot x) 1x2 (AQ 1) 1X3(AQ 2) x4 (AQ 3) 0
x5 (AQ 4) ! ! ! B
Digitale Ausgange: | z1(et-err) 172 (slotid) +73 (valid) 174 (fail 1) 1
| 6 (fai (fail 4) |
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text L. EM_AQ 80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
Tim 1 Filterzeitkanstante von Al 1[s] 0999999 0,000 EP 71 30
wE 1 Wert von von Al 1 bei 0% -29999 .. 999999 0,00 FP 12 30
wlEEl Wert von von Al 1 bei 100% -29999 .. 999999 100,00 FP 13 30
Ch 1 Nennkennwert von Al [mV/V] -29999 999999 | 100,00 EP 74 30
Tfm 2 Filterzeitkanstante von Al 2[s] 0999999 0,000 EP 75 30
bt Wert von van Al 2 hei 0% -29999 _ 999999 0,00 EP 76 30
wiga 2 Wert von von Al 2 bei 100% -29999 .. 999999 100,00 FP 17 30
Ch 2 Nennkennwert von Al [mV/V] -29999 999999 | 100,00 | FP 78 30
MToF Madultyp BM 225 = DMS-Madul 0 0 INT | 71 35 B3 0
Stor Fingangs-Signal 1 -4 +4mV/V 0 0 INT | 72 35
Uit Finheit Fingang 1 mV/\/ 71 71 INT 73 35
Stur 2 Fingangs-Signal 2 -4 +4mV/V 0 0 INT | 74 35
Uit Einheit Fingang 2 mV/V 71 71 INT 75 35
; \Fehlerbehandlung z3=1.y1=x10Q _ _ | _ _ _ _ 0_____
Fail Fehlerbehandlung 73=1,y1=x0 1 0 INT /6 35
Fail 2 thlprhphandluno 74_1 v1_x‘|00 2] 0 INT 77 35
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default [Typ |Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
wlim 1 MeRwertkarrektur Al 1, Eingang 1 -29999 .. 999999 0,000 FP 41 20
lout 1 MeRwertkorrektur Al 1, Ausgang 1 -29999 . 999999 | 0,000 EP 47 20
wain 1 MeRwertkarrektur Al 1, Fingang 2 -29999 .. 999999 100,00 FP 43 20
waout 1 MeRwertkorrektur Al 1, Ausgang 2 | -29999 999999 | 100,00 | FP 44 20 B2 0
xlin 2 MeRwertkarrektur Al 2, Fingang 1 -29999 999999 0,000 FP 45 20
#lout 2 |MeRwertkorrektur Al2, Ausgang 1| -29999 999999 | 0,000 | FP 46 20
wain 2 MPRWPernrrPleJI’ Al 2, Fingang 2 -29999 999999 | 100.00 EP 47 20
k k a 999999 100,00 FP 48 20
Beschreibung Ekt Nr. Code
Analoge Eingénge: | x1 (Slot x) ! ! !
Digitale Eingange: | d1(set_t1) .d2 (res_t1) .d3 (zero_1) .44 (set_t2) 0
db (res 12) .dB (zera 2) ) ) B
Analoge Ausgange: | x1 (Al 1) 'x2 (Al 1) ! !
Digitale Ausgénge: |zl (et-err) 172 (slotid) 173 (valid) 174 (fail 1) 1
aj 1 76 (read 1 I
Anzeigetexte
. Fkt. Nr. Code
Text 1: FM_DMS 80 B2
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‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Modeid [Knotenadresse des sendenden KS98 1..42 1 INT 71 35 B3 0
'— 0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge v1 i 1v3 V4
.. . vb V6 v/ v8
Ausgénge: v0 . . .
71 (id-err) 172 (valid) 73 (do 1) 174 (do 2) 1 B
Dlgltale 75(do 3) .76 (do 4) .77 (do ) .77 (do 6)
Ausainge: z5(do7) '75(do 8) '75(do 9) 1 75(do 10)
gange: 25 (do 11) 125 (do 12) 175 (do 13) 125 (do 14)
ao | do [0 1
Anzeigetexte
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 [CRCL 20 B2
) enaena B10 1
U ] U |
‘ Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Anderung, die neuen Sendevorgang | -29999 .. 999999
delta auslist 0.100 FP Al 30 B3 0
1/0-Daten
Beschreibung Flt Nr. Code
x1 X2 1 x3 x4
é.nal.?ge . xH ' xB ' x7 'x8
ingdnge: 0 : : :
d1(di1) 1d2 (di2) d3(di3) d4 (di 4) 0 B1
- P . [d5 (di k) ' d6 (di ) 'd7 (di7) ' d7 (di 8)
Digitale Eingange: ¢ ) "5 (di 10] "5 (i 1) "5 (i 17]
d5 (di 13) d5 (di 14) d5 (di 15) 1 d5 (di 16)
Digitale Ausgange| z1 (valid ' ' ' 1
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1: [CSEHLD 80 B?
8 60( | 510 0 0 ) 0
ALY DNS( 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
ena 42 2 INT 71 35 B3 0
Beschreibung Flkt Nr. Code
VL(C1) 2 (C2) 3 (Ca) LV (G 4)
Analoge yh (C ) 'v6 (C ) 7 (C7) y8(C 8)
Ausgange: va(C9) v10(C10) v11(C11) y12(C12)
y13(C 13) y14(C 14) Ly15 (C 15) Ly16 (C 16) 1 B1
Digitale 71 (et-err) 172 (id-err) 173 (valid) ' 74 (online)
A .. . 75 (fail 1) :76 (fail 2) :77 (fail 3) :77 (di1)
usgange:. di di (d14) :
':w jetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: kS 80 B2
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Beschreibung Fkt Nr Code
Analoge Eingénge: [x1 (Cx) 1x2 (W) 1 x3 (Yman) !
Digitale Eingange: | .d1(a/m) 42 (C off) d3 (w/w?) 44 (we/wi) 0
d5 (ostart) . . .
ﬁﬂ:g%gneq . y1(X) 'y2(Y) Y3 (St1) Y4 (St2) B
us - . : . 1
atale 21 (eterr)  'z2(valid)  'z3(xfail) |
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: = 80 B2

(CAN-PDO-Lesefunktion Typ - Nr. 83 )

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Hodeid Knatenadresse des Senders 0 0 INT 71 35
INode_guarding Aus_ _ _ _ _ _ _ _ _ _|_____ Q____
Guard Node guarding Ein 1 0 INT 2 % B3 0
COEidl COB Adre%se des 1. Fmpfangs-POD's 385 .. 1320 -32000 | INT 73 35
- 1320 -32000 INT 74 35
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingange: [ d1 (start) | | ! 0
y1(R11) y2 (R121) V3 (R13) v4 (R14)
Analoge v5 (R15) Ly (R16) v7(R17) Ly8 (R18)
Ausgénge: v8(R2 1) 'v8fR2 2) 'v8(R2 3) 'VS(RZ 4) B1
y8(R25) 'y8 (R2 6) 'y8(R27) 'y (R2 8) 1
Digitale . |
Ausainge: z1 (id-err) 122 (et-err) 123 (valid) :
_ Default-Anzeige Fit. Nr. Code |
Text 1: [CPEERL 80 B2
» » A PD( elb 0 1 89
ALY pnsaaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Hodeid Knatenadresse des Senders 0 0 INT 71 35
INode_guarding Aus_ _ _ _ _ _ _ _ |- ____ Q____
Guard Node guarding Ein 1 0 INT 2 % B3 0
COEid] COB Adre%%e des 1 Sende POD's 385 . 1320 -32000 | INT 73 35
- - 1320 -32000 INT 74 35
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Fingdnge: | d1 (start) ! ! !
x1(T1.1) X2 (T121) X3 (T13) XA (T14)
Analoge x5 (T15) X6 (T16) X2 (117) X8 (T18) 0
Eingdnge: x8(12.1) 'x8 (T2 2) 'x8 (12 3) ' x8 (T2 4) B1
x8(T25) '¥8(T26) '¥8(T2.7) "¥8(128)
Digitale . i ! . |
Ausainge: z1 (id-err) 122 (et-err) 123 (valid) : 1
_ Default-Anzeige Fit. Nr. Code |
Text 1: [CFWEIT 80 B2
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(CAN-SDO-Funktion Typ.

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default [Typ |Code [Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
Wt 7u schreibender Wert -29999 _ 999999 0,000 FP 41 20
|Art des Objektzugriffsread - _ _ _ _ | _ _ _ _ 0. ____
HGGE?S Art des Objektzugriffs write 1 0 INT A 25
Modeid Knotenadresse des Ziels 2 2 INT 42 25
[ Datentyp des Objekts_Uint8 _ _ _ _ ] _ _ _ _ 0. ____
Datentyp des Objekts_Iot8 _ _ _ _ _ ] _ _ _ __ 1.
| Datentyp des Objekts_Uint16_ _ _ _ | 2 B2 0
b-Ture | Datentyp des Objekts_lot16. _ - _ _ | _ _ _ _ _ 3. 0 INT | 43 25
Datentyp des Objekts_Uint32_ _ _ _ | _ _ _ _ - 4 _ __
| Datentyp des Objekts_Int32. _ _ _ _ | _ _ _ _ b __
_ Datentyp des Ohjekts Float 6
Subind 0Ob 0 7255 INT 44 725
ndesx k X 65535 INT 45 25
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: | x1 (Nodeid) 1 X2 (D-Type) 1 X3 (Subind) 1 x4 (Index)
x5 (Wert) : : ' 0
Digitale Fingange: d1 (r/w) L d2 (ztig) | |
Analoge ! : : B1
Ausgénge: y1(Yiread) | | | 1
Digitale : : |
Ausainge: z1 (err) 122 (ready) ! !
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1: [nE=A K] 80 B2
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Programmgeber

APROG (Analoger Programmgeber - Typ-Nr. 24)
ProzeRdaten
Bez. Beschreibung L/S [Typ _|Bereich Bem.|Code |Fkt. Nr.
Elock Blockzugriff || Black 01,03 .09 00 0
Status 1 |Programmgeberstatus L | ST1 A 01 0
PHreft  |eff Programmnummer L | FP 1.99 03 0
Thet Programmyzeit netta L | FP 059999 04 0
brut. Programmzeit brutto L FP 059999 05 0
WE Pragrammgebersollwert L FP -29999 999999 08 0
Trest Reszeit Programmgeber | FP 059999 07 0
Wend Endwert akt_Segment | FP_ | -29999 999999 08 0
S Seqmentoummer | EP 1999 09 0
Elock Blockzugriff || Black 2124 20 0
FREun Programm Stop/Bun /S | INT 0.1 21 0
PRzt Programm Continue / Reset L/S | INT 0.1 22 0
FSearch | Programmsuchlauf starten /S| INT 0.1 23 0
F—Keg E-Kov-Funktion (A/H-Umschaltiung 1 /S L INT N1 24 0
lock Blockzugriff L[ Black 31,35 30 0
Prir Programmnummer wirksam [/S | INT 1.99 31 0
Programm Preset Wert Pmode = Seg 1..999
FSet Pmode = Zeit L/s FP 0..59999 35 0
Bem. Programmgeberstatus ‘Status 1°
MSB LSB |
D7 | D6 | D5 | D4 | D3 | D2 | D1 | DO |
Bit-Nr. __Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO PRun Programm-Run Stop [auft
D1 End Programm-End nein ja
D2 Res Programm-Reset aus ein
D3 Err fehlerhafter Parameterblock o.k. Fehler
D4 Err2 Unendlichschleife bei Parameterblocken 0.k. Fehler
D5 ‘0 immer ‘0’
D6 al immer ‘1’
Parameterda
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Def. Typ [Code Fkt. Nr. [Code [Fkt. Nr.
A Pragrammsaollwert nach Reset -29999 .. 999999 0,000 FP 41 20
5] Untere Sallwertgrenze -29999 .. 999999 -29999 FP 42 20
188 |Qhere Sollwertgrenze -29999 999999 | 999999 EP 43 20
\Rampenfunktion _ _ - _ _ _ _ _ _ ___ | -0 ____
Whode Sprungfunktion 1 0 INT | 41 25
\Preset auf Segment. _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ | R | B2 0
Fliade Preset auf Zeit 1 1 INT 42 25
: Gradienten-Prioritat 0
TPrie Zeitprioritat 1 0 INT | 43 25
['F Nachkommastelle des Sollwertes 0.3 0 INT 44 75
Recfax i 99 99 INT 45 25
Rll NTIQ pnsdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Def. |Typ [Code |Fkt. Nr. [Code |Fkt. Nr.
\Prograram fortsetzen - - - - - _ - _ o __ __ oo _0____]
Fur-UF  [Sychlauf im aktuellen.Segment_ _ _ _ _ _ _ _ R B 0 | INT | 71 35
Fartsetzen bei aktueller Zeit 2
INach Programmende anhalten _ _ _ _ _ _ _ _ oo _0____] B3 0
FEnd Reset nach Pragrammende 1 0 INT 2 3%
| Zeit=Stunden _Minuten_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ oo _D____]
Turbo 2% ~Minuten - Sekunden 1 0 | INT | 73 35
Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: | x1 (PSet) 1 x2 (DBlock) 1 X3 (ProgNo) 1 x4 (XVal)
Digitale Eingange:  |.d1 (hide) - _ _ _ _ 'd? (lock) _ _ _ _ 'd3(wn)_ - _ _ td4dfreset) - _ _ _ 0
d5 (preset) ' d6.(search) ! ! B1
Analoge Ausgange: [yl (Wp) _ _ _ _ _ 1y2 (INetta) - _ _ o y3(TBrutt) _ _ _ 1y4(TRest)_ _ _ _
vh (SegNo) 'y6 (WEnd) 1y7 (ProgNo) ! 1
igitale N X ese ' 73 (end X
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: AFEOG 80 B2
KS 98 53 Programmgeber
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APROGD APROG-Date |

ameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt.Nr.
TF /Zeit fiir Segment 1 0.0 ..59999 -32000 FP 41 20 B2 0
WF Endwert fiir Segment 1 -29999 999999 0,000 FP 47 20
TeZ Zeit fiir Segment ? 0,0 59999 -32000 | FP 43 20
We2 Endwert fiir Segment 2 -29999 999999 | 0,000 P 44 20
T3 Zeit fiir Segment 3 0.0 .. 59999 -32000 | FP 45 20
WE3 Endwert fiir Segment 3 -29999 999999 | 0,000 FP 46 20
TF4 Zeit fiir Segment 4 0.0 .. 59999 -32000 FP 47 20
WF4 Endwert fiir Segment 4 -29999 . 999999 | 0,000 FP 48 20
TS Zeit fiir Segment 5 0,0 59999 -32000 | FP 49 20
WES Endwert fiir Segment 5 -29999 999999 | 0,000 FP 1 20
TFE Zeit fiir Segment 6 0,0 ..59999 -32000 FP Y 20
WEE Endwert fiir Segment 6 -29999 . 999999 | 0,000 FP n3 20
TEY Zeit fiir Segment 7 0,0 59999 -32000 EP n4 20
WEv¥ Endwert fiir Seqment 7 -29999 999999 | 0,000 EP 55 20
TEE Zeit fiir Segment 8 0,0 59999 -32000 EP o) 20
WFE Endwert fiir Segment 8 -29999 999999 | 0,000 FP 5 20
T2 Zeit fiir Segment 9 0,0 59999 -32000 | FP h8 20
W3 Endwert fiir Seqment 9 -29999 999999 0,000 FP "9 20
Trl@ Zeit fiir Segment 10 0.0 59999 -32000 FP 61 20
M ndwert fiir Seamen - 999999 0,000 FP 62 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingiange: x1 (DBlock) , , , 0 B1
Analoge Ausadnae: Block | | ! 1
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: HFEDGD 80 B2
DPROG (Digitaler Programmgeber - Typ-Nr. 27)
ProzeRdaten
Bez. Beschreibung L/S Typ |Bereich Bem.|Code |Fkt. Nr.
Elock Blockzugriff | | Block | 01.0507,09 00 0
Status 1 Programmgeberstatus 1 L | ST1 A | 0 0
Status 2 Aktuelle Zusténde der Steuerspuren L | ST1 B 02 0
PHreff eff_Programmnummer I FP 1.99 03 0
Thet, Programmyzeit netta I FP 059999 04 0
Thrut. Programmzeit hrutto | EP 059999 05 0
[rest Reszeit Programmgeber L FP 0..59999 07 0
Seg Seamentoummer | Ep 1 9099 09 0l
Elock Blockzugriff L | Block 21,22.24 20 0
IPRun Programm Stop/Bun L/S| INT 0.1 21 0
FR=set Programm Continue / Reset /S| INT 0.1 22 0
E_Kov-Funktion (A/H-Umschalting 1 /S INT N 1 24 il
Elock Blockzugriff || Block 31,35 30 0
Frr Programmnummer wirksam [/S | INT 1..99 31 0
Programm Preset Wert ~ Pmode = Seg 1..999
Foet Pmode = Zeit L/s FP 0..59999 % 0
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Bem. Programmgeberstatus ‘Status 1°

Code-Tabellen

MSB LSB
D7 [ o6 [ 05 [ pa | p3 [ D2 [ D1 [ DO
Bit-Nr. __Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
D0 PRun Programm-Run Stop [auft
D1 Pend Programm-End nein ja
D2 Pres Programm-Reset aus ein
D3 Errl fehlerhafter Parameterblock 0.k Fehler
D4 Err2 Unendlichschleife bei Parameterbldcken o.k. Fehler
D5 0 immer ‘0’
D6 1 immer ‘1’
D7 Parity
Bem. A Aktuelle Zustédnde der Steuerspuren ‘Status 2
MSB LSB
D7 [ 06 [ b5 [ pa | 03[ D2 D1 [ DO
Bit-Nr. __Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
D0 Stsp1 Steuerspur 1 aus ein
D1 Stsp2 Steuerspur 2 aus ein
D2 Stsp3 Steuerspur 3 aus ein
D3 Stspd Steuerspur 4 aus ein
D4 Stspb Steuerspur 5 aus ein
D5 Stspb Steuerspur 6 aus ein
06 1 immer ‘1’
NONTI( pnsaaten
Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt.Nr.
| Programm fortsetzen_ _ _ - _ _ _ __ __ ] ____ 0____|
Purle Fortsetzen bei aktueller Zeit 2 0 INT | 7 3
| Nach_Programmende anhalten - _ _ _ _ _ | _ _ _ _ 0____|
FEnd Reset nach Programmende 1 0 INT | 72 3% B3 0
Turpo  (Zeib=Stunden-Minuten 4. ? ————— 0 |INT| 73 35
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung \':Verteberelc Def. Typ |Code [Fkt. Nr. [Code |Fkt.Nr.
[E]5] Reset der Steuerspuren 6 0 nach Reset 0. 111111 0| FP [ 41 20
PHMode PresetaufSegment - _ - - _ _ - ________ - _ﬁL -4 I Nt m 25 B2 0
/0-D
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: |x1 (PSet) 1 X2 (DBlack) 1 X3 (PragNa) |
Digitale Eingange: | .d1 (hide) _ _ _ _ _ 'd?2 (lock) _ _ _ __ 'd3(run)_ - - _ _ td4dfreset) - _ _ _ 0
d5 (preset) ' ' '
Analoge Ausgéange: |yl (ONetto) _ _ _iy2(TBrutt) _ _ _ o y3(TRest). _ _ _ 1y4(SegNo) _ _ _ B
vh (PragNo) ! ! !
Digitale Ausgange: | z1 (run). _ _ _ _ _ 122 (teset) - _ _ _ 23 lend)_ _ _ __ 74 (fkey) _ _ _ _ 1
75 (dat) — - - _ - 126(d02). _ _ - _ \271do3) _ _ _ - 281dod) -~ _ -
9 (do ' 710 (dof | .
D - [ Fkt. Nr. Code
Text 1 DPEDE 80 B2
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ameterdater
Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich| Default | Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt.Nr.
TF1 Zeit fiir Segment 1 0,0 59999 -32000 | FP 41 20
1 Steuerspurwert im Segment 1 0111111 0 FP 42 20
T2 Zeit fiir Segment 2 0,0 59999 -32000 | FP 43 20
D2 Steuerspurwert im Segment 2 0. 111111 0 FP 44 20
TE3 Zeit fiir Segment 3 0.0.59999 | -32000 | FP 45 20
D3 Steuerspurwert im Segment 3 0. 111111 0 FP 46 20
Tr4 Zeit fiir Segment 4 00.59999 | -32000 | FP 47 20
04 Steuerspurwert im Segment 4 0. 111111 0 EP 48 20
] Zeit fiir Segment 5 0.0.59999 | -372000 | FP 49 20
] Steuerspurwert im Segment 5 0. 111111 0 EP 51 20 B2 0
TF& Zeit fiir Segment 6 0059999 | -32000 | FP 52 20
D& Steuerspurwert im Segment G 0 111111 0 Ep 53 20
TE? Zeit fiir Segment 7 0059999 | -32000 | FP h4 20
K Steuerspurwert im Segment 7 0111111 0 Ep o) 20
TrE Zeit fiir Segment 8 0,0 59999 -32000 | FP b6 20
D Steuerspurwert im Segment 8 0111111 0 FP 57 20
TeS Zeit fiir Segment 9 0.0 59999 -32000 P h8 20
b3 Steuerspurwert im Segment 9 0. 111111 0 FP 9 20
Tr18 | 7eit fiir Segment 10 0.0.59999 | -32000 | FP 61 20
leE‘ euerspurwert im 111111 0 P 62 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingange: | x1 (DBlock) L L L 0 B1
Analoae Ausadnae: DBlack ! ! ! 1
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: LFREOGE 80 B2
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Reglerfunktionen
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CONTR (Regelfunktion - Typ-Nr. 90)
ProzeRdaten
Bez. Beschreibung L/S Typ |Bereich Bem. Code |Fkt. Nr.
Elock Blockzugriff | | Block | 01050709 00 0
Status 1 Status 1 L | ST A 01 0
Status 2 Status 2 L | ST B 02 0
Weff eff_Sollwert [ | PP | 79999 999999 03 0
Heff eff Istwert L FP -29999 .. 999999 04 0
Yetf wirksame StellgréiRe L FP__| -29999 . 999999 05 0
—l Regelabweichung L FP -29999 .. 999999 06 0
1 HauptregelgroRe 1 L FP | -29999 . 999999 07 0
2 HilfsregelgriRe 2 L FP -29999 .. 999999 08 0
A HilfsreqelariRe 3 | EP -799099 0999999 (9 0
Elock Blockzugriff || Block 01..0305.07 00 1
Status 3 Status 3 L | ST C 01 1
WSt atus Sollwertstatus L | ST D 02 1
YE StellgréRenriickmeldung L FP -29999 999999 03 1
QUC+ Qverridecontral + L FP__ | -29999 _ 999999 05 1
QLC - Qverridecontrol + L FP__| -29999 _ 999999 06 1
E‘Kt ext _Sollwert | EP _20009 9QQ99Q9Qq 7 1
Elock Blockzugriff || Block 01,03 00 2
TStatus Status Tuning 1 /S| ST1 E 01 2
POEL Parametersatz der optimiert werden soll WA £P 10 03 2
lock Blockzugriff || Block 21 26,28 20 0
oo Zusatzstellwert ein/aus L/S | INT 0/1 21 0
FI-FP Strukturumschaltung L/S | INT 0/1 22 0
H- 1 Automatik/Hand- Umschaltung L/S| INT 0/1 23 0
05t st Start der Selhstoptimierung /S| INT 0/1 24 Q
21 Umschaltung Wext/Wint [/S | INT 0/1 25 0
Wbl Umschaltung w/\W?2 L/S| INT 0/1 26 0
Coff Regler ein/aus /S INT 0/ 283 0
Elock Blockzugriff || Block | 31,32 35 36 30 1
fivol interner Sollwert, nicht fliichtig (FEPROM) [/S1 FP | -29999 999999 31 1
wol interner Sollwert, fliichtig (RAM) L/S FP -29999 .. 999999 32 1
d'Yrman differenzielle StellgréRenvorgabe /S| FP -210..210 35 1
Y'ran absolute StellariRepvorgahe | /S EP -105 108 36 1
Elock Blockzugriff L | Block 31.39 30 2
Tul Verzugszeit Heizen L EP 0999999 32 2
] Anstiegsgeschwindigkeit Heizen L EP 0..9.999 33 2
Al ProzeRverstirkung Heizen L EP 0..9999 34 2
[5G Fehlercade der Selbstoptimierung Heizen L FP 0.8 35 2
Tuz Verzugszeit Kiihlen L EP 0999999 36 2
\Mmass Anstiegsgeschwindigkeit Kiihlen L EP 0..9.999 37 2
P2 ProzeRverstérkung Kiihlen | EP 0.9999 38 2
MSE2 Fehlercade der Selbstoptimierung Kithlen | EP 0.8 39 2
Bem. ‘Status1’
MSB LSB

Bit-Nr. Name Belegung

07 | 06 | p5 | D4

D3 | D2 | D1 | Do

Zustand ‘0’

Zustand ‘1’

D0 Y1 Schaltausgang 1 aus ein
D1 Y2 Schaltausgang 2 aus ein
D2 A/M Automatik/Hand Auto Hand
D3 y/Y2 y/Y2-Umschaltung y Y2
D4 Coff Regler abgeschaltet nein ja

D5 XFail Sensorfail nein ja
D6 s immer 1’

D7 Parity

KS 98
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Bem. A ‘Status 2’

Bit-Nr. Name Belegung

LSB

MSB
p7 | 06 | D5 | D4

D3 | D2 [ D1 | Do

Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

Zustand ‘0’

Zustand ‘1’

D0.D3 0 immer ‘0’
D4 PI/P Zustand PI/P Pl P
D5 CFail Zustand Regler ok nicht ok
D6 T immer ‘1’
D7 Parity

Bem. B ‘Status 3’

Bit-Nr. Name Belegung

MSB

LSB

D7 | D6 | D5 | D4

D3 [ p2 [ D1 | Do

Zustand ‘0’

Zustand ‘1’

DO 0 immer ‘0’

D1 DOVC- Overridecontrol- aus ein

D2 DOVC+ Overridecontrol+ aus ein
D3.D5 0 immer ‘0’

D6 1’ immer 1"

D7 Parity

Bem. C Sollwertstatus ‘WStatus’

MSB 1SB |
D7 [ o6 [ 05 [ pa [ p3 [ D21 D1 Dol
Bit-Nr. __Name Belegung Zustand ‘0’ Zustand ‘1°

i) w/W2 w/W2-Umschaltung w W2
D1 We/Wi Wext/Wint-Umschaltung Wext Wint
D2 HoldWeff  Weff eingefroren nein ja
D3 GrwOff Sollwertgradient unterdriickt nein ja
D4 Trk Tracking aus ein
D5 0 immer ‘0’
D6 1’ immer ‘1’
D7 Parity

Bem. D Status Tuning ‘TStatus’

MSB 1SB |
D7 [ D6 [ 05 [ D4 [ D3 [ p2 [ p1 [ DO |
Bit-Nr. __Name Belegung Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
D0 OStab Prozel in Ruhe nein ja
D1 Orun Betrieb Selbstoptimierung aus ein
D2 Oerr Ergebnis Selbstoptimierung ok Fehler
D3.D5 O immer ‘0’
D6 T immer 1’
D7 Parity
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Code-Tabellen

NOIng DS 1
Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Def. | Typ Code Fkt. Nr. SOd Fkt.Nr.
“hid Untere Normierungsarenze -29999..999999 | 0 FP | 7 30
Anl1B@8 | Obere Normierungsgrenze -29999 . 999999 | 100 | FP | 72 30
SFac Faktor fiir stéchiometrisches Verhaltnis 0,010..99.990 |1,000| FP | 73 30
| Signalgerdt miteinem Ausgang. _ _ _ _ _ _ _ _ _ | ____ Q____
| Signalgerat mit zwei Ausgéngen _ _ _ _ _ _ _ _ | ____ T_o___
\2-Punkt-Regler_ _ _ _ _ _ _ _ __ __ ______L____ 2 ____
| 3-Punkt-Regler Heizen/Kiihlen schalt. _ _ _ _ _ | _ _ _ _ 3 ____
| 3-Punkt-Regler; Heiz. stetig/Kiihl. schalt. - _ _ _ | _ _ _ _ 4
| 3-Punkt-Regler Heiz. schalt./KihL stetig._ _ _ _ _ | _ _ _ _ 5 ____
CFunc AJY/Aus-Regler T[T g T 9 |INT| 71 35
| 3-Punkt-Schrittregler_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _____|____ T____
| 3-Punkt-SchrittreglermitYp - _ _ - _ _ o _ ___L ____ 8 ___._
| StetigerRegler_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ ______L____ 9 ___._
| Stetiger Regler mit Split-Bange_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ | ____ 10____
Stetiger Regler mit Stellungsriickmeld. Yp 11
| Standardregler_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _______L____ Q___._
CTwre | Verhdltnisregler - _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____L____ T 0 |INT| 72 35
3-Komponentenregler 2
WFuRC -Eesmertrﬂgelung ..................... Qo) g INT 73 | 35
estwert-/Folgeregelung 1
| Wirkungsrichtunginvers _ _ _ _ _ _ _ __ __ _ _ | ____ Q____
Chode Wirkungsrichtung direkt 1 0 INT | 74 3
COiff -ﬂﬂﬁfﬂﬁwrﬁﬂ ————————————————————— G-l o IINT| 75 | 35
ifferenzieren 1 B3 0
(Neutral _ _ _ _ _ _ _ _ o ______L____ Q____
LYpid=Ymin(0%) _ _ _ - _ _ _ _________L____ T___._
CFail |Ypid=Ymax(100%) _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _____|____ 2____ 0 |INT| 76 35
| Ypid = Y2 (Verst. nicht tberdie Front). _ _ _ _ _ _ | ____ 3____
Ypid = Y2 (Autom.) oder Yman (Handb.) 4
| Kein Override-Control. _ _ _ _ _ _ _ _ ______L____ Q___._
| Qverride-Contral + _ _ _ _ _ - _ _ _ _ ______L____ T___._
COME veride-Cantral - T TTTITTT R R R
Override-Control + / - 3
| Kein Trackingvon Wint_ _ _ _ _ _ _ _ ______|____ Q____
WTrac | Sollwert-Tracking _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _____ _|_____ T____| 0 |INT| 78 35
Istwert-Tracking 2
| Verhdltnisreglers:{x1+ NQ) /x2_ _ _ _ _ _ _ ___ | ____ Q___._
Fatio | Verhaltnisreglers:(x1 + NO) / (xT+x2)_ _ _ _ _ _ _ L __ __ T_o___ 0 |INT| 79 35
Verhéltnisreglers:(x2 -x1 + N0O) / x2 2
KDP Nachkommastellen (Istw.) 0.3 0 |INT| 81 35
Inhalt der Bargraphzeile: StellgroRe. _ _ _ _ _ _ _ | __ _ _ Q___._
Di=rF | Inhalt der Bargraphzeile: Regelabweichung_ _ _ _ | _ _ _ _ 1T____ 0 |INT| 82 35
Inhalt der Bargraphzeile: Xeff 2
OMode | Art der Selbstoptimierung: Standard 0 0 [INT| 83 35
| Bedingung fir Prozel®.in Ruhe: grad=0_ _ _ _ _ _ | __ __ Q___._
grad <0 (Regler invers) 1
Otond 'grad >0 (Reglerdirekt) _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ | _________ 0 INT | 84 3
grad 0 2
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Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

meterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. |Code|Fkt.Nr.
W Untere Sollwertgrenze (Weff) -29999 .. 999999 0 FP | 41 20
W1B&  |QObere Sollwertgrenze (Weff) -29999 .. 999999 100 FP 42 20
Wz Zusatzsollwert -29999 .. 999999 100 FP 43 20
Grw+ Sollwertgradient plus 0,001..999999 | -32000 | FP 44 20
G- Sollwertgradient minus 0,001..999999 | -32000 | FP 45 20
Grws Sollwertgradient fiir W2 0,001..999999 | -32000 FP 46 20
Hg | ullunkiverschiebung 29999999999 | 00 | FP | 47 | 20
erhaltnisregelung
a Faktor a (3-Komponentenreg.) -9.99..99.99 1,00 FP 48 20
Hzh Schaltpunktabstand 0.2..200 0.2 FP 49 20
Trul=s  |Minimale Stellschrittzeit 0.1.20 0.3 P | 51 20
T Laufzeit des Stellmotors 5..999999 30 FP 52 20 B2 0
Hedl Schaltdifferenz Signalgerét 0,10.. 999999 1,00 FP 53 20
L Abstand Zusatzkontakt -29999 .. 999999 | -32000 FP 54 20
“edZ  |Schaltdifferenz Zusatzkontakt 0.10 .. 999999 1.00 FP_ | 55 20
#wshl Schaltpunktabstand (PD) 0,0 .. 1000,0 0.0 FP 56 20
“shZ  |Schaltpunktabstand (PD) 0.0..1000.0 0.0 FP_| 57 20
W2 Zusatzstellwert -105,0 .. 105,0 0.0 FP 58 20
Ymin |Untere StellgréRengrenze -105,0 .. 105.0 0 FP 59 20
Wmax Obere StellgréRengrenze -105,0 .. 105,0 100 FP 61 20
YE Arbeitspunkt des Reglers -105,0 .. 105,0 0.0 FP 62 20
WOrtm [ Stellwert bei ProzeR in Ruhe -105.0 .. 105.0 0.0 FP | 63 20
d'ort. |Sprunghthe bei Selbstoptimierung 5..100 100 FP 64 20
il Proportionalbereich 1 0,1..9999 100.0 FP 65 20
HEZ Proportionalbereich 2 0.1..999.9 1000 | FP | 66 20
Th Nachstellzeit 0,0..999999 10.0 FP 67 20 B2 1
Tw Vorhaltezeit 0.0..999999 10,0 FP 68 20
Trl Schaltperiodendauer Heizen 0.4..9999 5.0 FP_ | 69 20
TF2 Schaltperiodendauer Kihlen 0.4..9999 5.0 FP 41 21
0.Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: |x1(X1)_ __ ___ X2(X2) - - - . x3(X3) - _ - __ 1x4(Wext) - - _
X5 (0VC+) _ _ _ _'x6(0VC)_ - _ _ _ 'x7(Yp) - - _'x81Yhm) _____
x9 (Yadd) ) )
Digitale Eingange:  |.d1 (hide)_ _ _ _ _ 1d2 (logk) _ _ _ _ d3(inc) - - - _ 1d4(dec) - _ _ _
Ld5 (xf)_ - _ d6 (ypf)l - - - - 'd7(a/m) - - - rdBlw/w2) 0
1d9 (we/wi)_ - _ _d101pi/p)- _ _ - _ 101 (doves). _ _ d12(dove) - -
(413 (track) - _ _._d]_4_(y/y2)_ ~disloff) - Z1dib{sm/m)- - .
|17 (astart). - _ _'d18(w stopl S d19{gr aff) _ _ _ +d20 (rstart) _ _ _
d21 (o _hide) ' d22 (oplack)
Analoge Ausgange: [yl (Weff). _ _ _ _ y2X)- - y3Y) oo WyADW) - D
v (W) ' vB (Yout1) y7 (Yout?) '
Digitale Ausgange: [zl (yU . _____ 22(0y2) - - - _ . '23(cfail) - - __ lz4loff) _ _ _ __ 1
15 (a/m) - - - _ .za(y/yz,l _____ | Z7_(W&/WI)_ ___a128lpi/p)_ - - __
9 (0 run 1710 (0 stab 1711 (0 err) 1712 (xw sup)
Anzeigetexte
— Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1:
Text 2: A—UHIT 80 B2
Reglerfunktionen 60 KS 98




Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745 Code-Tabellen

CONTR+ (Erweiterte Regelfunktion - Typ-Nr. 91)
ProzeRdaten
Bez. Beschreibung L/S [Typ |Bereich Bem. Code |Fkt. Nr.
Elock Blockzugriff L | Block | 010507 09 00 0
Status 1 Status 1 L | ST A 01 0
Status 2 Status 2 L ST1 B 02 0
Weff eff_Sollwert | FP -29999 999999 03 0
aetf eff_Istwert | FP -29999 999999 04 0
Yeff wirksame StellgréRe. | FP_ | -29999 999999 05 0
=l Regelahweichung | FP_ | -29999 999999 06 0
sl HauptregelgriRe 1 L [ FP [ -79999 999939 07 0
A HilfsregelgriRe 2 L FP -29999 .. 999999 08 0
35 HilfsregelariRe 3 | FP -79909 999999 9 0
lock Blaockzugriff L[ Black 01.0305.07 00 1
Status 3 Status 3 L | ST C 01 1
WStatus Sollwertstatus L | ST1 D 02 1
YE StellgréRenriickmeldung L FP -29999 .. 999999 03 1
OLIC+ Qverridecontrol + L FP__| -29999 999999 05 1
JLIC— Qverridecontrol + L FP__| -29999 999999 06 1
ot ext Sollwert | FP -79099 990999 (7 1
lack Blockzugriff L | Block 01,03 00 2
TStatus Status Tuning 1 /S| ST1 E 01 2
FOEL Parametersatz der ontimiert werden soll IS FP 10 03 2
lock Blockzugriff || Black 21.26,28 20 0
L Zusatzstellwert ein/aus L/S | INT 0/1 21 0
FI-F Strukturumschaltung L/S | INT 0/1 22 0
H-T Automatik/Hand- Umschaltung [/S| INT 0/1 23 0
AT Start der Selhstoptimierung /S| INT 0/1 24 0
21 Umschaltung Wext/Wint [/S | INT 0/1 25 0
SWZ Umschaltung w/\W2 L/S| INT 0/1 26 0
Cof Beqler ein/als /S| INT 0/1 28 0
lock Blockzugriff || Black 31,32, 35, 36 30 1
ol interner Sollwert, nicht fliichtig (FEPROM) L/S| FP_| -29999 999999 31 1
hliol interner Sallwert, fliichtig (RAM) /S| FP -29999 999999 32 1
d'man differenzielle StellgrdRenvorgahe /S| FP -210 210 35 1
RduETal ahsalute StellgriiRenvargahe /S| FP 2105 107 38 ]
Elock Blockzugriff || Block 31139 30 2
FarHr wirksame Parametersatznummer l/S| FP 1.6 31 2
Tul Verzugszeit Heizen L FP 0999999 32 2
] Anstiegsgeschwindigkeit Heizen L FP 0.9.999 33 2
Fl ProzeRverstarkung Heizen L FP 0..9.999 34 2
M55 Fehlercade der Selbstaptimierung Heizen L | FP 0.8 35 2
Tz Verzugszeit Kithlen L FP 0999999 36 2
\Mmass Anstiegsgeschwindigkeit Kiihlen L FP 0..9.999 37 2
P2 ProzeRverstirkung Kiihlen L FP 0.9.999 38 2
MSE2 Fehlercade der Selbstoptimierung Kiihlen L EP 0.8 39 2
Bem. ‘Status1’
MSB LSB |
07 I D6 I D5 I pa [ D3 [ D2 [ D1 [ DO |
Bit-Nr. __Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO Y1 Schaltausgang 1 aus ein
D1 Y2 Schaltausgang 2 aus ein
D2 A/M Automatik/Hand Auto Hand
D3 y/Y2 y/Y2-Umschaltung y Y2
D4 Coff Regler abgeschaltet nein ja
D5 XFail Sensorfail nein ja
D6 1’ immer ‘1"
D7 Parity
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Bem. A ‘Status 2’

Bit-Nr. Name Belequng

MSB

LSB

D7 | D6 | D5 | D4

D3 | D2 [ D1 [ DO

Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

Zustand 0’

Zustand ‘1"

D0.D3 0 immer ‘0’
D4 PI/P Zustand PI/P Pl P
D5 CFail Zustand Regler ok nicht ok
D6 s immer 1"
D7 Parity
Bem. B ‘Status 3’
MSB |SB

Bit-Nr. Name Belequng

D7 [ D6 | D5 | D4

D3 [ p2 [ p1 [ DO

Zustand 0’

Zustand ‘1’

DO ‘0 immer ‘0’

D1 DOVC- QOverridecontrol- aus ein

D2 DOVC+ Overridecontrol+ aus ein
D3.D5 0 immer ‘0’

D6 1’ immer ‘1"

D7 Parity

Bem. C Sollwertstatus ‘WStatus’

Bit-Nr. Name Belequng

MSB

LSB

D7 | D6 | D5 | D4

D3 [ D2 [ D1 | DO

Zustand 0’

Zustand ‘1"

DO w/W2 w/W2-Umschaltung w W2
D1 We/Wi Wext/Wint-Umschaltung Wext Wint
D2 HoldWeff  Weff eingefrohren nein ja
D3 GrwOff Sollwertgradient unterdriickt nein Ja
D4 Trk Tracking aus ein
D5 0 immer ‘0’
D6 N immer 1’
D7 Parity
Bem. D Status Tuning ‘TStatus’
MSB [SB
D7 [ 06 [ D5 [ D4 [ D3 [ D2 [ D1 [ DO
Bit-Nr. __Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand ‘1’
DO OStab Prozel$ in Ruhe nein ja
D1 Orun Betrieb Selbstoptimierung aus ein
D2 Qerr Ergebnis Selbstaptimierung ok Fehler
D3.D5 0 immer ‘0’
D6 s immer 1"
D7 Parity
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Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez  |Beschreibung Wertebereich |Def. |Typ | Code Fkt. Nr. 2°" FKENF.
bl g5 Untere Normierungsgrenze 29999 .999999 | 0 | FP | 71 30
HhlEa QObere Normierungsgrenze -29999 . 999999 | 100 | FP | 72 30
SFac Faktor fiir stdchiometrisches Verhaltnis 0,010..99,990 1,000/ FP | 73 30
| Signalgerat miteinem Ausgang. _ _ - - _ _ _ _|_ _ _ _ _ o ____
| Signalgerat mit zwei Ausgangen _ _ - _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ T ____
\2-Punkt-Regler_ _ _ _ _ _ o _ __ _ ______|_____ 2. ____
| 3-Punkt-Regler Heizen/Kiihlen schalt. _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 3.
_g;guﬁtgggler;ﬁiz.stcquﬂ?[/KéJuhjl].Eschal_L S é _____
| 3-Punkt-Regler_Heiz. schalt./Kihl stetig._ _ _ |- - - _ 5 _ ___
CFunc ALY/ Aus-Regler - - - TIIo 5 9 |INT| 71 35
| 3-Punkt-Schritteegler - _ _ _ - _ - _ - _ __ _ _|_ ____ T ___
| 3-Punkt-Schrittreglermit Yp _ _ - _ - - _ _|_ __ _ _ 8 ____
| StetigerRegler_ _ _ _ - _ - _ __ __ _____|_____ 9 ____
| Stetiger Regler mit Split-Bange_ _ _ _ _ _ _ _ _ R | S
Stetiger Regler mit Stellungsriickmeld. Yp 11
\Standardregler_ - _ _ - _ - _ _ __ _____|_____ o ____
CTore  Verhdltnisregler - _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____|_____ (A 0 |INT| 72 35
3-Kompanentenregler 2
|Festwertregelung. _ _ _ - - _ - _ - ____ _|_____ o ____
WFune Festwert-/Falgeregelung 1 0 |INT| 73 3
| Witkungsrichtung invers - - _ _ _ - - _ _ _ _ _|_____ o ____
CHode Wirkungsrichtung direkt 1 0 |INT| 74 35
; Xw differenzieren. _ _ _ _ - _ - _ __ ____ _|_____ o ____
Chiff X differenzieren 1 0 |INT| 75 3 B3 0
Neutral _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ _________|_____ o ____
] Ypid=Ymin(0%). _ - _ _ - __ ________|_____ 1 ____
CFail | Ypid=Ymax(100%) - - - - _ - - - _ - ___|_____ 2 ____| 0 |INT| 76 35
LYpid = Y2 (Verst. nicht (berdie Front). _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ ..
Ypid = Y2 (Autom.) oder Yman (Handb.) 4
_OKf/m Odme%id&-%]onttoL __________________ ? _____
Qverride-Contral + - _ - - _ - __ ____|____ 1 ____
Couc T R R 7 T 0 |INT| 77 35
Qverride-Cantrol +/ - 3
' Keip Trackingvon Wint_ _ _ _ _ _ - - _ ___ _|_____ o ____
WTrac | Sollwert-Tracking _ _ _ _ - - - o _ - - __|-____ .. 0 |INT| 78 35
[stwert-Tracking 2
] | Verhaltnisreglers:(x1 + NQ) /x2_ _ _ _ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 0o ____
Ratio | Verhiltnisreglers:{x] + NQ) / (xL4x2)- - _ - _ _|_ - _ __ .. 0 |INT| 79 35
Verhéltnisreglers:(x2 -x1 + NQ) / x2 2
KDe Nachkammastellen (Istw.) 0.3 0 |INT| 81 35
] |Inhalt der Bargraphzeile: Stellgré@e. - - _ - _ _|_ _ _ _ _ o ____
Dizr |Inhalt der Bargraphzeile: Begelabweichung_ _ _|_ _ _ _ _ .. 0 |INT| 82 35
Inhalt der Bargraphzeile: Xeff 2
OMode Art der Selbstaptimierung: Standard 0 0 |INT | 83 35
_Bﬁddngou(nF% ﬂ]lr Pj_ozefs_)irl Rube:grad=0_ _ _ _ _|_ _ ___ (13 _____
grad <0 (Regler invers
Otand Lgrad >0.(Reglerdirekt) - _ _ _ _ _ __ _ __ __|_____ ;o 0 |INT| 84 3
Paraim aten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code|Fkt.Nr.
[A[5] Untere Sallwertgrenze (Weff) -29999 _ 999999 0 EP 41 20 B2 0
W88 Obere Sollwertgrenze (Weff) -29999 _ 999999 100 EP 42 20
2 Zusatzsollwert -29999 .. 999999 100 FP 43 20
G+ Sollwertgradient plus 0,001..999999 | -32000 | FP 44 20
Erw— Sallwertgradient minus 0,001..999999 [ -32000 FP 45 20
G Sollwertgradient fiir W2 0,001 999999 | -32000 | FP 46 20
e lullpunktverschiebung 29999999999 | 00 | FP | 47 | 20
erhaltnisregelung
E] Faktor a (3-Komponentenreg.) -9,99 . 99,99 1,00 FP 48 20
“sh Schaltpunktahstand 02..20,0 0.2 FP_| 49 20
Truls Minimale Stellschrittzeit 01.20 0.3 EP h1 20
r Laufzeit des Stellmotars 5 999999 30 FP oA 20
Asdl Schaltdifferenz Signalgerat 0,10 999999 1.00 EP 53 20
Ll Abstand Zusatzkantakt -29999 999999 | -32000 FP ha 20
Rad2 Schaltdifferenz Zusatzkontakt 0,10 999999 1.00 EP o) 20
Hehl Schaltpunktabstand (PD) 0,0 10000 0.0 P | 58 20
sh2 Schaltpunktabstand (PD) 0,0.1000,0 0,0 P h7 20
2 Zusatzstellwert -105,0 . 1050 0.0 EP h8 20
Wrin Untere StellgrifRengrenze -105,0 . 105,0 0 P h9 20
LILEE Obere StellgréRengrenze -105,0 .. 105,0 100 FP 61 20
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Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ [Code [Fkt. Nr. |Code|Fkt.Nr.
Arbeitspunkt des Reglers -105,0..105,0 0,0 FP 62 20
WOFtm Stellwert bei ProzeR in Ruhe -105,0.105,0 0.0 FP | 63 20
dYort. Sprunghdhe hei Selbstaptimierung 5100 100 FP | 64 20
FPOFt. 7u optimierender Parametersatz 1.8 1 INT | 41 25
Ml Propartionalbereich 1 019999 1000 | FP | B5 20
HEZ Propartionalbereich 2 019999 1000 | FP | 66 20
Th Nachstellzeit 0,0..999999 10,0 P 67 20 B2 1
Tu Vorhaltezeit 0,0 999999 10,0 P 68 20
Trl Schaltperiodendauer Heizen 049999 50 FP 69 20
F2 Schaltperiodendauer Kiihlen 04.9999 50 FP 41 21
wEl 2 Proportionalbereich 1 0.1.9999 1000 | FP | 65 20
“F2 2 |Proportionalbereich 2 0,1.9999 1000 | FP | 66 20
Tn 2 Nachstellzeit 0.0 ..999999 10,0 P 67 20 B2 9
Tw 2 Vorhaltezeit 0.0 ..999999 10,0 P 68 20
Fl 2 Schaltperiodendauer Heizen 0.4 9999 5.0 FP | 69 20
T2 2 Schaltperiodendauer Kiihlen 049999 5.0 P | 41 21
HEl 3 Propartionalbereich 1 0.1.9999 1000 | FP | 65 20
#“E2 3 |Propartionalbereich 2 0,1.9999 1000 | FP | 66 20
Th 3 Nachstellzeit 0,0..999999 10,0 P 67 20 B2 3
Tw 3 Vorhaltezeit 00999999 10,0 P 68 20
Trl 3 |Schaltperiodendauer Heizen 049999 50 FP_| 89 20
F2 3 Schaltperiodendauer Kiihlen 04 9999 5.0 P | 41 21
W Proportionalbereich 1 0,1.999.9 1000 | FP | 65 20
HEZ 4 Proportionalbereich 2 0.1.9999 1000 | FP | 66 20
In 9 Nachstellzeit 0,0..999999 10,0 FP 67 20 B? 4
Tuw 9 Vorhaltezeit 0.0 ..999999 10,0 P 68 20
Trl 4 Schaltperiodendauer Heizen 0.4..9999 50 P | 69 20
F2 4 Schaltperiodendauer Kiihlen 0,4.9999 5,0 FP 41 21
“EL S Proportionalbereich 1 0.1.9999 1000 | FP | 65 20
“FZ 3 |Proportionalbereich 2 0,1.9999 1000 | FP | 6B 20
Th 3 Nachstellzeit 0.0 ..999999 10,0 EP 67 20 B2 5
Tw 3 Vorhaltezeit 0.0 ..999999 10,0 EP 68 20
Trl 3 |Schaltperiodendauer Heizen 049999 5.0 FP_| 69 20
FZ 2 Schaltperiodendauer Kiihlen 04 9999 5.0 P | 41 21
HEl & Propartionalbereich 1 019999 1000 | FP | B5 20
HWEZ & |Propartionalbereich 2 019999 1000 | FP | 66 20
Thn & Nachstellzeit 0,0 999999 10,0 P 67 20 B2 6
Tw & Vorhaltezeit 0,0 999999 10,0 FP 68 20
Trl &  |Schaltperiodendauer Heizen 0.4.9999 5.0 FP | 69 20
m Fi & eriode er Kii 0.4 .9999 5,0 P 41 21
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingénge: [ x1 (X1)_ _ _ - _ _ X2 (X2) o33 x4 (Wext) _ - _
x5 (0VCH) - - - - X6 (OVC). _ _ _ _ XZ(Yp)_ - - - 'x8 (Yam)_ _ _ _ _
x9 (Yadd) +x10 (ParNo) ) )
Digitale Eingange: [d1 (hide)_ _ _ _ _ w2 (lack) - - - _ wd3(ine). - - - wdd (dec) _ _ - __
Ld5(xf)_ -~ _ _tdBlypfl - - _ __ d7 (a/m) - _ - _ 8 (w/w2) - - - - 0
1d9 (we/wi)_ _ _ _ d1Q(pi/p) - - _ _ pd1l(dave+) - - _ [ d12(dave-) - - -
Ld13 (track) - _ _ _ od14(y/y2) - _ _ _dl8foff) . - - _ - 1d16 (sm/hm) _ _ _ B1
1d17 (ostart). _ _ _'d18(wstop) - _ _'d19(groff)_ _ _ _d2Q(rstart)_ _ _ _
d21 (o _hide) ' 422 (oplack) ! !
Analoge Ausgénge: [yl (Weffl. _ _ _ _ Ly2 (X)L ooy o A XW)
yh (W) 'v6 (Yout1) y7 (Yout?) 'y8 (ParNo)
Digitale Ausgange: [z1 (yU_ _ _ _ _ _ 122 (y2) ~_-3(ctail). - o zA(off) o o _ 1
Lo (afm) oo ablyy2) oo L (we/wi) - - - -8 (pifp) - _ - _
79 (0 run) 1710 (0 stah) 711 (0 err) 1712 (xw sup)
Anzeigetexte
Defaylt-Anzeige Fkt N, Code |
Text1:  EOMTRE+
Text7__ H-UNIT 80 B2
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PIDMA (Regelfunktion - Typ-Nr. 93)
ProzeRdaten
B
. . e |Co
Bez. [Beschreibung L/S |Typ |Bereich mlde Fkt. Nr.
E%DEk Blockzugriff L Block |01 .05.07.09 00 0
AL Status 1 01 0
Stlt, L ST A
LU\ Status 2 02 0
= L ST B
Wetf |eff Sollwert L FP_1-29999 .. 999999 03 0
aetf |eff |stwert L FP_1-29999 .. 999999 04 0
Yeff  |wirksame StellgriRe L FP 129999 999999 |05 0
H=l Regelabweichung L FP_1-29999 .. 999999 06 0
Ml HauptregelgriRe 1 L FP 129999 999999 |07 0
na HilfsregelgriRe 2 L FP 129999 999999 |08 0
3 HilfsreqgelariRe 3 | FP_ 29999 999999 09 0
E%,Gik Blockzugriff I Block | 01.0305.07 00 1
AU Status 3 01 1
LLISE . L ST C
AL Sollwertstatus 02 1
u L ST1 D
Ve StellgréRenriickmeldung L FP_ 29999 . 999999 |03 1
OUC+ | Qverridecontrol + L FP 129999 999999 |05 1
OUC- | Qverridecontrol + L FP_ 129999 999999 |06 1
Wl oyt Sallwert | FP_1.29999 999999 (7 1
?%EGE Blockzugriff L Block 01,03 00 2
AL Status Tuning 1 LS ST1 E| 0 2
POt | Parametersatz der ontimiert werden salll 1/ P 10 03 2
1ok | Blockzugriff L Block 21 26,28 20 0
SN2 |Zusatzstellwert ein/aus L/S INT 0/1 21 0
Egg Automatik/Hand- Umschaltung /S INT 0/1 23 0
. é’“ Start der Selbstoptimierung LS INT 0/1 24 0
We-1  |Umschaltung Wext/Wint /S INT 0/1 25 0
w2 |Umschaltung w/\W2 /S INT 0/1 26 0
Cot'f |Reqler ein/aus | /S INT 0/1 29 0
E1ock |Blackzugriff L Block | 31,32 35 386 30 1
interner Sollwert, nicht fllichtig -29999 .. 999999 |31 1
Mol ) o) s | P
Wwal interner Sollwert, fliichtig (RAM) /S FP |-29999 999999 |32 1
d''man|differenzielle StellgriRenvorgabe /S EP -210 210 35 1
“'man_|absolute StellgriiRenvorgabe /S FP -105 105 36 1
Bem. ‘Status1’
MSB |SB
07 | D6 | D5 | pa [ D3 | D2 | D1 [ DO
Bit-Nr. _Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand 1’
00 Y1 Schaltausgang 1 aus ein
D1 Y2 Schaltausgang 2 aus ein
D2 A/M Automatik/Hand Auto Hand
D3 y/Y2 y/Y2-Umschaltung y Y2
D4 Coff Regler abgeschaltet nein ja
D5 XFail Sensorfail nein ja
D6 1 immer ‘1’
D7 Parity
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MSB | SB
D7 [ D6 [ p5s [ pa | D3 [ D2 [ D1 [ DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand 0’ Zustand ‘1
Do.D3 O immer ‘0’
D4 - -
D5 CFail Zustand Regler ok nicht ok
D6 1’ immer ‘1"
D7 Parity
Bem. B ‘Status 3’
MSB |SB
D7 [ D6 [ D5 [ D4 | D3 [ p2 [ p1 [ DO
Bit-Nr. Name Belequng Zustand 0" Zustand ‘1"
DO 0 immer ‘0’
D1 - -
D2 - -
D3.D5 O immer ‘0’
D6 1’ immer ‘1’
D7 Parity

Bem. C Sollwertstatus ‘WStatus’

Bit-Nr. Name Belequng

MSB

LSB

D7 [ b6 [ D5 | D4

D3 [ D2 | D1 | DO

Zustand 0’

Zustand ‘1’

DO w/W?2 w/W2-Umschaltung w W2
D1 We/Wi Wext/Wint-Umschaltung Wext Wint
D2 HoldWeff  Weff eingefroren nein ja
D3 GrwOff Sollwertgradient unterdriickt nein ja
D4 Trk Tracking aus ein
D5 0 immer ‘0’
D6 1 immer ‘1’
D7 Parity
Bem. D Status Tuning ‘TStatus’
MSB LSB |
D7 | D6 | D5 | D4 | D3 | D2 | D1 | DO |
Bit-Nr. __Name Belequng Zustand ‘0’ Zustand 1"
D0 - -
D1 Orun Betrieb Selbstoptimierung aus ein
D2 Oerr Ergebnis Selbstoptimierung ok Fehler
D3.D5 O immer ‘0’
D6 1 immer ‘1’
D7 Parity
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Kontiq pnsdaten
Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich Def. | Typ Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt.Nr.
H“hi Untere Normierungsgrenze -29999 .. 999999 0 [FP| 71 30
“hl88 | Obere Normierungsgrenze -29999 999999 100 | FP | 72 30
SFac | Faktor fiir stchiometrisches Verhaltnis 0,010..99,990 1,000| FP | 73 30
| 2-Punkt-Regler_ _ _ _ _ - _ _ __ _____|______ 0______
| StetigerRegler_ _ _ _ _ _ _ _ __ _____|______ 1______
| 3-Punkt-Regler_Heizen/Kihlen schalt. _ _ |- _ - _ _ _ 2_ ...
| 3-Punkt-Regler_Heiz. stetig/Kihl. schalt. - _|_ _ _ _ _ _ 3______
CFunc | 3-Punkt-Regler_Heiz. schalt/KihL stetig._ _|_ - _ _ _ _ 4______ 9 |INT| 71 35
| Stetiger Regler mit Split-Bange_ _ _ _ _ _ _|_ __ _ __ 5______
| 3-Punkt-Schritteegler_ _ _ _ - _ _ - _ _ _ | _____ 6______
| 3-Punkt-SchrittreglermitYp - _ - - _ _ _ _|_ __ ___ 1______
Stetiger Regler mit Stellungsriickmeld. Yp 8
| Standardregler_ _ _ _ _ _ _ - __ _____|______ 0______
CTore | Verhdltnisregler - _ _ - - - - _ _ - - _ |- ____ 1______ 0 |INT| 72 35
3-Kompanentenregler 2
| Festwertregelung. _ - _ - - _ _ - _ _ __ | _____ 0______
WFunc Festwert-/Folgeregelung 1 0 |INT| 73 %
| Witkungsrichtung invers - - _ - _ - _ _ _ _|_ __ _ __ 0______
Chode Wirkungqrirhtungdirpkr 1 0 |INT| 74 % B3 0
(Neutral _ _ _ _ _ _ __ _ _________|_____ 0______
o WYpid=Ymin(0%). _ - - - - |- ___ 1______
CFail |Ypid=Ymax(100%) _ _ - - _ _ _ _ _ ___|______ 2_ _____ 0 |INT| 75 35
LYpid = Y2 (Verst. nicht tberdie Front). _ _ _|_ _ _ _ _ _ 3______
Ypid = Y2 (Autom.) ader Yman (Handh.) 4
_OKf/m Qdme%id&—gjontmL _________________ g] ______
Qverride-Contral + _ _ _ - _ - __ _ __ __|______1______
couc QverrdeContral - T 2T 0 |INT| 76 35
Qverride-Contral + /- 3
| Kein Trackingvon Wint. _ _ _ _ - _ - __ | _____ 0______
WTrac | Sollwed-Tracking - - - - - - - _ _|______ 1______ 0 |INT| 77 35
Istwert-Tracking 2
| Verhaltnisreglers:{x1 + NQ) /x2_ _ _ _ _ _ |- ___ __ 0______
Fatio | Verhaltnisreglers:(x] + NQ) / (xL4+Xx2)- - - |- - - _ _ _ 1______ 0 |INT| 78 35
Verhaltnisreglers:(x2 -x1 + NQ) / x2 2
“he Nachkommastellen (Istw.) 0.3 0 [INT| 79 35
] LInhalt der Bargraphzeile: StellgeéBe. - - _ |- _ - _ _ _ 0______
Di=r | |nhaltder Bargraphzeile: Begelabweichung_|_ _ _ _ _ _ 1______ 0 |INT| 80 35
Inhalt der Bargraphzeile: Xeff 2
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AMeE aten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default|Typ |Code |Fkt. Nr.|Code|Fkt.Nr.
Wa Untere Sallwertgrenze (Weff) -29999 999999 0 P | 41 20
W18a Qbere Sallwertgrenze (Weff) -29999 _ 999999 100 P | 42 20
L2 Zusatzsollwert -29999 999999 100 EP 43 20
G+ Sollwertgradient plus 0,001..999999 | -32000 | FP | 44 20
Gt — Sollwertgradient minus 0,001..999999 | -32000 | FP | 45 20
G Sollwertgradient fiir W2 0.001..999999 | -32000 | FP 46 20
Hia Nullpunktverschiebung Verhaltnisregelung | -29999 .. 999999 0.0 FP | 47 20
2 Faktor a (3-Komponentenreg.) -9,99 . 9999 1.00 FP_| 48 20
[TFause | Minimale Stellschrittpause 0.1..999999 01 FP_| 49 20
Truls Minimale Stellschrittzeit 0.1.20 0.3 P [ 5] 20
il | aufzeit des Stellmotars 5 999999 30 FP 52 20
thron Schaltdifferenz Signalgerat 0,10..999999 1,00 P h3 20
throt't  |Abstand Zusatzkontakt -29999 999999 | -32000 | FP | 54 20
W Zusatzstellwert -105,0 105,0 0.0 FP_| 5h 20
Yk Untere StellgriRengrenze -105,0 1050 0 P h6 20
Yram Qbere StellgrdRengrenze -105.0 1050 100 P 57 20
Y'H Arheitspunkt des Reglers -105.0 . 1050 0.0 EP n8 20
dYort Sprunghahe bei Selbstoptimierung 5100 100 EP 79 20
#limit.  [Abschaltpunkt fiir dYopt 0,0 999999 10 EP 61 20
Tdrift [Driftschatzzeit 0.0 ..999999 30 FP | 62 20
nolse  |Rauschenschatzzeit 0.0..999999 30 P 63 20
kF Regelverstarkung 0.1.9999 1 FP | 64 20
In Nachstellzeit 0,0..999999 10,0 FP_| 65 20
Tu Varhaltezeit 0,0..999999 10,0 FP 66 20
Trl Schaltperiodendauer Heizen 04.9999 50 P | 67 20
P2 Schaltperiodendauer Kiihlen 0,4.9999 b0 FP 68 20
AI¥] Varhaltverstarkung 1999999 4 FP | B9 20
bl_F Sallwertgewichtung P-Teil 0.1 1 P | 41 21
cll_d Sallwertgewichtung D-Teil 0.1 0 P | 42 21
T=at Zeitkonstante integralséttigung 1999999 50 P | 43 21
nsh Schaltpunktabstand 0999999 0 EP | 44 21
|Strecke mit Ausgleich. -~ _ - _ - _____1_____ 1_____
FTare Inrpgralq’rrprkpsg 2 1 INT | 41 25
; \Drifterkennungaus_ _ _ _ - _ _ _ __ _ _ _ | .0 ____
Drift Drifterkennung aktiv 1 0 INT | 42 &
|Regelverhaltenlangsam _ _ _ _ _ _ _ __ _]____] 1 ____
Coreed | pormal _ _ - _ _ _ _______| 2. 1 INT | 43 25
hn 3
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: [x1(X1)_ _ _ __ _ X2(X2) - - 1x3(X3) - - x84 (Wext) - - _ _
X5 (OVC+) _ - _'xﬁ(O\[C_) _____ 'x7(Yp) - _ C __ txB(Yhm) - - _
x9 (Yadd) !
Digitale Eingange:  |.d] (hide)_ _ _ _ _ 12 (lock) _ _ _ _ _ d3(ine) - - _ - 1d4ldec) - - _ _ 0
d5 (xf)_ - - __ B (ypfl - o 'd7(a/m) - o rd8(w/w2). o
1d9 (we/wi)_ _ _ _ d10(track) _ _ _ _d11(y/y2)_ - - _ 2d12(off). _ _ _ _
Ld13 (sm/hm) _ _ _id14(astart)_ _ _ od15(wstap) _ - 2d16 (groff) _ _ _ B1
d17 (rstart) 'd18{0 hide) ' 19 (oplock) !
Analoge Ausgange: |yl (Weff) _____ 20X - al(Y) o o VAW _ D
vh (W V6 (Yout1) 1y7 (Yout?) .
Digitale Ausgange: |71 (yl) ______ 72(y2) - - ! z3.(cJaiL) o _'L4.(0ff)_ _____ 1
lzh(a/m) _ _ _ __ za(y/yZ,\ _____ z7(we/wi) _ _ _ 2z8(oxun) _ _ _ _
9(0e D I
Anzeigetexte
- Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1: FIDMA a0 -
Text 2: HA=UMIT
Reglerfunktionen 68 KS 98




Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745 Code-Tabellen

(Analoger Eingang 1 - Typ-Nr. 110) Feste Blocknummer 61

Bez. Beschreibung L/S Typ |Bereich Bem. Code |Fkt. Nr
X0t Trigger fiir Kalibrierung X0 L/S | INT 0/1 21 0
X100t Trigqer fiir Kalibrierung X100 L/S | INT 0/1 22 0
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
) Physikalischer Wert bei 0% -29999 . 999999 | 0,000 FP 1 30
= 1EE Physikalischer Wert bei 100% -29999 999999 | 100,00 FP 12 30
BFail Ersatzwert bei Sensarfehler -29999 999999 | 0,000 EP 73 30
Tim Filterzeitkonstante [s] 0,0..999999 05 EP 14 30
ktef Bezugstemperatur bei STK = 2 0,000 140,00 | 0,000 FP 75 30
Typ1-200..900°C_ _ _ _ _ __ ___|_____ Q____
TypJ-200..900°C_ _ _ _ _ __ _ _ _|_____ T_o___
I TypK-200..1350°C _ _ _ _ __ _ _ _|_____ 2 ____
I TypN.-200..1300°C_ _ _ _ _ _ _ _ _|_____ 3 ____
I Typ.S-50..176Q°C_ _ _ _ - __ _ _ _|_____ 4 - __
I TypR-80..1760°C_ _ _ _ - __ _ _ _|_____ ho_o__._
TypT-200..400°C_ _ _ _ _ __ _ _ _|_____ 6 ____
Typ W Q..2300°C _ _ _ _ - __ ___|_____ T ____
TypE-200..900°C_ _ _ _ _ __ ___|_____ 8 ____
TypB0..1820°C_ _ _ _ _ - __ _ __|_____ 9 ____
Tar 1Pt 100-99,9.8%0,0°C _ _ _ __ _ __ .20 0 INT 71 35
1Pt 100-99,9.250,0°C _ _ _ __ _ __ )
12x Pt100-99,9..850°C_ _ _ _ _ _ _ _ .25 ____ B3 0
12x Pt100-99,9..250,0°C_ _ _ _ _ _ _ ____26____
0.20mA_ _ _ _ ___________ ||
4.20mA_ _ _ - _______ [ A
0,10V _ o ______ 32
2.0V _ . ___ R X
\Ferngeher Q.5002 _ _ _ _ __ __ | ___ 4 a0 ___
\Widerstand 0...500 € (linear) _ _ _ _|_ _ _ _ 4h - __
Widerstand 0...250 Q (linear) 46
f%il;ﬁunl;ﬂon iu%_g _______________ gl o
; Zl=lyl=x1kwea_ o ___L____
Fail R T E i I 7T 1 INT | 72 35
1=1y1=¥Fail 3
|MeRwertkarrekturaus _ - - _ - _ _ |- - _ __ Q____
mkare Karrektur einstellbar 1 0 INT 3 35
; \Einheit=°C _ _ _ _ _ _ _ ___ ___|-____ T_o___
Unit Finheit = °F 2 1 INT 74 35
CTE JnI Iemperaturkompansailon __________ Q____ 1 INT 75 35
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
xlin MeRwertkorrektur P1, Fingang -29999 . 999999 | 0,000 P 41 20
xlout MeRwertkorrektur P1, Ausgang -29999 . 999999 | 0,000 EP 472 20 B2 0
®2in I\/IPRWPernrrPkturP? Flnaana -29999 999999 | 100,00 FP 43 20
- 999999 | 100,00 FP 44 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: x1.(Y) | | | 0
Digitale Eingdnage: d1 (lock) 1 d2 (hide) ! ! B
Analnap Auqaanup y1 (Inp1) ! ! ! 1
| | 74 (dec)
Anzeig etexte
Fkt. Nr. Code
Text 1: HIHF1 80 B2
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Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich [Default [Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=8 Physikalischer Wert bei 0% -29999 .. 999999 | 0.000 FP 71 30
=108 Physikalischer Wert bei 100% -29999 .. 999999 | 100.00 FP 12 30
WFail Ersatzwert bei Sensorfehler -29999 .. 999999 | 0,000 FP 73 30
Tfm Filterzeitkonstante [s] 0,0..999999 05 FP 74 30
10..20mA. _ _ . .30 ___
Tur 4 20 mA 31 30 INT Al 35 - .
| Fail-Funktion almé EEREEREEEEE (EEEl o___._
. Zl=1yl=x1B8__ _________|_____ 1~ ____
Fail R I N 7T 1 INT | 72 35
=1 yl=¥Fail 3
e o MeBW&rtkorrekIuL aus - - oo 0____ 0 NT | 73 35
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
xlinm MeRwertkorrektur P1, Eingang -29999 .. 999999 | 0.000 FP 41 20
xlout MeRwertkorrektur P1, Ausgang -29999 . 999999 | 0.000 FP 42 20 B2 0
®2in Me[&wertkorrektur P2 Eingang -29999 .. 999999 | 100,00 FP 43 20
- 999999 | 100,00 FP 44 20
Fkt Nr Code
' 1 B1
Fkt. Nr Code
80 B2
A o A 0(] gang 4 | B10 b4
Konftiq DNS( 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=H Physikalischer Wert bei 0% -29999 .. 999999 | 0,000 P 71 30
x 1 @6 Physikalischer Wert bei 100% -29999.,999999 | 10000 | FP | 72 30
WFail Ersatzwert bei Sensorfehler -29999 . 999999 | 0,000 FP 73 30
Tfm Filterzeitkonstante [s] 0.0 ..999999 0.5 FP 74 30
10.20mA. _ _ o _____ .30 ___
TarF 4 20 mA 31 30 INT 71 35 - .
| Fail-Funktion iLE R o ____
Fail Zl=lyl=x1B8_ _ ____ ______|____._ 1 ___._
al R - E I /R 1 INT 72 35
Z1=1.vl=HFail 3
wlarp  PMeBwertkorrekturaus - o - o _ oo C |- 0.____ 0 INT | 73 35
Korrektur einstellba 1
Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code Fkt. Nr.
xlin MeRwertkorrektur P1, Eingang -29999 .. 999999 | 0,000 FP 41 20
xlout MeRwertkorrektur P1, Ausgang -29999 .. 999999 | 0.000 FP 42 20 B2 0
w2in I\/IeBwertkorrektur PZ Eingang -29999 .. 999999 | 100,00 FP 43 20
- 999999 | 100,00 FP 44 20
Fkt Nr Code
Analoue Ausuanoe v1 (Inp4) | | |
o 1 B1
Fkt. Nr. Code
Text 1: AIHF4 80 B2
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Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=H Physikalischer Wert bei 0% -29999 . 999999 | 0,000 FP 71 30
KIEIB Physikalischer Wert hei 100% -29999 999999 | 100,00 FP 12 30
nFail Frsatzwert bei Sensarfehler -29999 999999 | 0,000 EP 73 30
Tfm Filterzeitkonstante [s] 0.0 ..999999 0.5 FP 74 30
10..20mA. _ - _ o ___ oo __30___
Tur A 0mA . Tt ' N A N) o B 4 35
0.0V - . oo .32 ____ B3 0
2.10V 33
| Fail-Funktion iug S 0o ____
; zZl=1yl=x1B8_ _ _ _ _ _______|_____ -
Fail R T e ;T 1 INT | 72 35
71=1y1=H¥Fail 3
0 INT 73 35
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default | Typ | Code |Fkt Nr. |Code |Fkt. Nr.
#®1l1m MeRwertkarrektur P1, Fingang -29999 . 999999 [ 0.000 FP 41 20
#lout MeRwertkarrektur P1, Ausgang -29999 . 999999 | 0,000 EP 472 20 B2 0
H2in MeRwertkarrektur P2, Fingang -29999 . 999999 | 100,00 FP 43 20
ertkorrektur P2. Ausaana - 999999 | 100,00 FP 44 20
Fkt Nr. Code
y1 (Inpb) | 1 B
Fkt. Nr. Code
Text 1: AIHF3 80 B2

(Analoger Eingang 6 - Typ-Nr. 115) Feste Blocknummer 66

Bez. Beschreibung L/S [Typ _|Bereich Bem. Code |Fkt. Nr.
X0t Trigger fiir Kalibrierung X0 L/S | INT 0/1 21 0
i ¥ ibri [/S | INT 0/1 22 0
NONTI( pnsaaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default | Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
bl Physikalischer Wert bei 0% -29999 .. 999999 | 0,000 FP 71 30
1 A6 Physikalischer Wert bei 100% -29999 . 999999 | 100,00 EP 72 30
wFail Ersatzwert bei Sensorfehler -29999 999999 | 0,000 FP 73 30
Tim Filterzeitkonstante [s] 0,0 999999 0,5 FP 74 30
10..20mA. _ _ _ _ o ____._ -3
ToF 14.20mA. - _ _ . ____31L____| 30 INT | 71 35
Ferngeher 0..500 40 B3 0
| Fail-Funktion iua S 0o ____
; zl=1yl=xl1B8__ _ __ _______|_____ -
Fail R T e N 7T 1 INT | 72 35
1=1yl=HFail 3
0 INT 73 35
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [ Typ [ Code |Fkt Nr. |Code [Fkt. Nr.
xlin MeRwertkarrektur P1, Fingang -29999 999999 [ 0.000 FP 41 20
#lout MeRwertkarrektur P1, Ausgang -29999 . 999999 | 0,000 EP 472 20 B2 0
H2in MeRwertkarrektur P?, Fingang -29999 999999 | 100,00 FP 43 20
xZ2out. MeRwertkorrektur P2, Ausgang 79999 999999 | 100,00 | FP 44 20
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1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingénge: x1(Y) | | | 0
Digitale Eingdnage: d1 (lock) ' 42 (hide) ! ! B1
Analage Ausgange: [ y1 (Inpf) ! ! ! 1
Digitale Ausadnae: al 3 (inc) | 74 (dec)
_ Default-Anzei Fkt. Nr. Code
Text 1 AIHFE 80 B2
) DI I\t | B10 Y
U ] U |
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default | Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
| Ausgang direkt (z1 =dil)_ - _ _ _ __ _ _|_ ____ 0o ____
Tl Ausgang invers (z1 :m)\ 1 0 INT 71 3%
| Ausgang direkt (22 =di2) _ - _ _ _ _ _ _ _|_ ____ 0 ____
Iz Ausgang invers (72 :d_iZ)\ 1 0 INT 2 3%
| Ausgang direkt (z3=di3)_ - _ _ _ __ _ _|_ ____ 0o ____
Tress Ausgang invers (z3 :m)\ 1 0 INT 3 3%
| Ausgang direkt (z4 =did)_ _ _ _ _ _ _ _ |- __ __ o ____
Tresd Amgagg invers (74 = di4) 1 0 INT 74 3%
| Ausgang direkt (z5=di)_ _ - _ _ - __ _|_ __ __ o ____
Trs Auggarr}g invers (75 = din) 1 0 INT 5 3%
| Ausgang direkt (z6 =diB) - _ _ _ _ _ _ _ _|_ __ __ o ____
Trwe Ausgang invers (z6 = di6) 1 0 INT /6 3 B3 0
| Ausgang direkt (z7 =di7)_ - _ _ _ - _ _ _|_ __ __ 0o ____
Trw? Ausgang invers (z7 = di7) 1 0 INT 7 3%
| Ausgang direkt (z8 =di8) _ _ _ _ _ _ _ _ _|_ _ _ _ _ 0 ____
Trws Ausgang invers (z8 :m)\ 1 0 INT 8 3%
| Ausgang direkt (z9=di9)_ _ _ _ _ __ _ _|_ ____ 0o ____
Inv3 Ausgang invers (79 :WJ)\ 1 0 INT 8 3%
| Ausgang direkt (z1Q0=di10)_ _ _ _ - _ _ _|- - _ __ 0o ____
Tre18 Ausgang invers (z10 = di10) 1 0 INT 81 3%
| Ausgang direkt (z11=dil1)_ - _ _ - _ _ _|- __ __ o ____
Trwid Ausgang invers (711 = diT1) 1 0 INT 82 3%
Il sgangﬁlrektm 2=di12). o [1] ————— 0 INT 83 35
A adand [nve = (]
Code
B1
Code
B2
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(ProzeBausgang 1 - Typ-Nr. 116) Feste Blocknummer 81

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=H Wert von x1 bei 0% -29999 .. 999999 0,000 FP 71 30
=1 EH Wert von x1 bei 100% -29999 .. 999999 | 100,00 FP 12 30
|Signalquelle: d1(digital) - - - _ _ _ _ _ _ _ .0 ___
sre Signalquelle: x1 (analog) 1 0 INT i 3
\direkt/ Arbeitsstrom - _ _ _ _ - _ _ _ _ _ _ -0 ____ B3 0
Made invers / Buhestrom 1 ! INT /2 35
Hagik0/20mA - - - - o ________ ] S |
TarF 0. 20mA. 1o ____ 0 INT 73 35
4 20mA 2
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: x1 | | | 0 B
Diaitale Finadnae: d ! ! !
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: aUT1 80 B2

NONIIC dUOINSU 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=E Wert von x1 bei 0% -79999 999999 0.000 FP 71 30
=18H Wert von x1 bei 100% -29999 .. 999999 | 100,00 FP 12 30
|Signalquelle: d1(digital) - - - _ - _ _ _ _ _ -0 ____
sre Signalquelle: x1 (analog) 1 0 INT " 3
\direkt/ Arbeitsstrom _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ -0 ____ B3 0
Made invers / Buhestrom 1 ! INT /2 35
Logik 0/20mA _ _ - - ______ R
Tar 0..20mA. _ _ o __o___C - ___ 0 INT 73 35
/ OmA 2
’h 0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Ana_loae Einqénoe' x1 | | | 0 B
Fkt. Nr. Code
Texi L. 0T = 80 B2

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default | Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
0 Wert von x1 bei 0% -29999 .. 999999 0,000 FP 71 30
o 55 Wert von x1 bei 100% -29999 . 999999 | 100,00 FP 12 30
|Signalquelle: d1 (digital) _ - _ _ - _ - _ _|_ - _ _ _ 0O ____
sre Signalquelle: x1 (analog) 1 0 INT A ¥
\direkt/ Arbeitsstrom - _ _ _ _ - _ _ _ _ |- ____ 0. ____ B3 0
Mode invers / Buhestrom 1 1 INT /2 35
Lagik 0/20mA _ _ _ _ - _ _ __ _ ___ | ____ o ____
Tar 0. 20mA. |- . T~ ____ 0 INT 73 35
4 OmA Y
’h 0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingdnge: x1 | | |
nalage Fingange. : 0 B
_ Default-Anzeige Fct. Nr. Code |
Text 1: TS 80 B2

KS 98 3 Ausginge



Code-Tabellen

Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

0UT4 (ProzeBausgang 4 - Typ-Nr. 119) Feste Blocknummer 84
U U |
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
S Wert von x1 bei 0% -29999 .. 999999 0,000 FP 71 30
#1HH Wert von x1 bei 100% -29999 .. 999999 | 100,00 FP 712 30
|Signalquelle: d1 (digital) - - _ - _ _ _ _ _ _ R | I
sre Signalquelle: x1 (analog) 1 0 INT i 35 B3 0
\direkt/ Arbeitsstrom - _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ [ |
Maode invers 7 Ruhastrom 1 1 INT 72 35
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: [ x1 | | | 0 B1
U Pro gang | | 0 0
\ontig 1]} aten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=H Wert von x1 bei 0% -29999 999999 0,000 FP 71 30
=186 Wert von x1 bei 100% -29999 .. 999999 | 100,00 FP 12 30
|Signalquelle: d1(digital) _ - _ _ - _ - _ _|_ _ _ _ _ 0o ____
sre Signalquelle: x1 (analog) 1 0 INT i 3 B3 0
Mode  pUekl/Adeifsstom_ | __ [13 ————— 1 INT | 72 35
nve Ruhestrom
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingédnge: x1 | | 0 B1
N I0JANge. .
Fkt. Nr. Code
80 B2
) | Dig A gange ) 0 g
\OIg DNS( 1
Einzelzugriff | Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich | Default| Typ | Code | Fkt. Nr. | Code | Fkt. Nr.
| Ausgang direkt (dol=dl) _ _ _ _ _ _ _ | .0 ___]
Tred Ausgang invers (do1 =d1) 1 0 INT / 3%
Ausgang direkt (do? = d?) 0
Trez Ausqang invers (da? = d?) 1 0 INT 2 3%
| Ausgang direkt (do3=d3) _ _ _ _ _ _ _ | R | BERE
Invs Ausgang invers (do3 = d3) 1 0 INT 3 35 B3 0
| Ausgang direkt (dod=d4) _ _ _ _ _ _ _ | .0 ___ ]
Irwd Ausgang invers (dod = d_zl)\- 1 0 INT 74 35
| Ausgang direkt (doh=d5) _ _ - _ _ _ _ | ____0____]
InwS Ausgang invers (do5 = dh) 1 0 INT /5 35
| Ausgang direkt (do6 = d6).
Ausaana invers (do6 = d6 INT /6 35
|Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingénge:  |d1_ _ ___ __ _vd2 _______.d3d _______add_______ 0 B1
Fkt. Nr. Code
80 B2

Ausgange

14

KS 98



Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745 Code-Tabellen

(LED-Anzeige - Typ-Nr. 123) Feste Blocknummer 96

Parameter daten

Einzelzugriff Blockzugriff
Bez  |Beschreibung Iertebereic | potault| Typ | Code |Fit. Nr. | Code | Fkt. Nr.
Keine lovertierung LLEDJ a - 0
Trwt [nvertierung (LEDT = 1 0 INT M 25
| Keine_ Invertierung LLEDZ_ d2) - _____1____ 0 ___
Tz Invertierung (LED? = d?) 1 0 INT 42 25 B? 0
| Keine Invertierung (LED3=d3) _ _ _ _ _ _ 1 __ __ 0 ___
Trs Invertierung (LED3 = d3) 1 0 INT 43 25
| Keine Invertierung (LED4 =d4) _ _ _ _ _ _ | __ __ o __._
Inud Ve ] 0 |INT| 44 25
’% 0-Daten
| Beschrelbung Fkt Nr. Code
: | 1 da 0 B1
5 nzel | etexte
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text 1 LED 80 B2
INFO (Informationsfunktion - Typ-Nr. 124) Feste Blocknummer 97
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingédnge: o a2 - 0 I
db_ . de - /L |- I 0 B1
d9 'd10 'd11 'd12
':ﬂ jetexte
Default-Anzeige Ekt. Nr. Code
Text | >THFORMATION 1<
Tp.x:r 2: #*IMFORMATIO 24 80 B2
Text 12: *INFORMATION 12<
STATUS (Statusfunktion - Typ-Nr. 125) Feste Blocknummer 98
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Digitale Eingénge: Ld1 (p-hide) - _ _ _1.d2 (c-hide) _ _ _ - d3 (m-hide) _ _ _ 1d4mlock)_ - 0
d59(nc) 'dB(nc)
Analoge Ausgange: Y1 (Minute) _ _ _}Y2 (Hour)_ _ _ _ _ Y3 (Day) _ - _ ,Y4_(Manthl o
Y5 (Year) Y6 (Week-D) Y7 (Langu.) Y8 (nc) B1
Digitale Ausgdnge: {21 (p-hide) - - _ _'z2(c-hide) - _ _ 'z3[m-hide) _ _ _ 1z4 [b-lack) _ _ _ 1
15 (swmh)_ o _,zﬁ(fad) ______ \z7{safe) _ _ _ _ _z8(pwrchk) _ _ _
do-e 1(n.c.) 17121(nc)
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: STHTUS 80 B2

KS 98 75 Zusatzfunktionen



Code-Tabellen

(Konstantenfunktion - Typ

Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

-Nr. 126) Feste Blocknummer 99

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
Cl Analoge Konstannte 1 -29999 999999 | 0,000 FP 41 20
C2 Analoge Konstannte 2 -29999 999999 | 0,000 FP 42 20
C3 Analoge Konstannte 3 -79999 999999 | 0,000 FP 43 20
Cd Analoge Konstannte 4 -29999 999999 | 0,000 FP 44 20
CS Analoge Konstannte 5 -29999 999999 | 0,000 FP 45 20
CE Analoge Konstannte 6 -29999 999999 | 0,000 FP 46 20
Cy Analoge Konstannte 7 -29999 999999 | 0,000 FP 47 20
E Analoge Konstannte 8 -29999 .. 999999 0,000 FP 48 20 B? 0
] Analoge Konstannte 9 -29999 .. 999999 0,000 FP 49 20
C1a Analoge Konstannte 10 -29999 . 999999 | 0,000 FP 1 20
C11 Analoge Konstannte 11 -29999 . 999999 | 0,000 FP n2 20
c1z Analoge Konstannte 12 -29999 999999 | 0,000 FP n3 20
C13 Analoge Konstannte 13 -29999 999999 | 0,000 EP R4 20
E14 Analoge Konstannte 14 -29999 999999 | 0,000 FP B9 20
C15 Analoge Konstannte 15 -29999 999999 | 0,000 FP hB 20
C16 - 999999 0,000 FP 51 20
Fkt Nr. Code
1 B1
Fkt. Nr. Code
80 B2

(Sicherheitsfunktion - Typ-Nr. 94)

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
1 Wert fiir analogen Ausgang 1 -29999 999999 | 0000 FP 41 20
Y Wert fiir analogen Ausgang 2 -29999 999999 | 0.000 FP 42 20
Y3 Wert fiir analogen Ausgang 3 -29999 999999 | 0.000 FP 43 20
\'q Wert fiir analogen Ausgang 4 -29999 999999 | 0.000 FP 44 20
Y5 Wert fiir analogen Ausgang 5 -29999 999999 | 0.000 FP 45 20
Y& Wert fiir analogen Ausgang 6 -29999 999999 | 0.000 FP 46 20
b Wert fiir analogen Ausgang 7 -29999 999999 | 0.000 FP 47 20
hi=] Wert fiir analogen Ausgang 8 -29999 .. 999999 | 0.000 FP 48 20 B2 0
=zl Wert fiir digitalen Ausgang 1 IWAl 0 INT 41 25
=2 Wert fiir digitalen Ausgang 2 0N 0 INT 47 25
z3 Wert filr digitalen Ausgang 3 0N 0 INT | 43 25
z4 Wert fiir digitalen Ausgang 4 0/1 0 INT | 44 25
z3 Wert fiir digitalen Ausgang 5 0/1 0 INT | 45 25
ZE Wert fiir digitalen Ausgang 6 0/1 0 INT | 46 75
v Wert fiir digitalen Ausgang 7 0/1 0 INT | 47 75
=3 (r diqita 3 0 /1 0 INT 48 25
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Eingdnge: [x1________ X2 - [ H XA oL
xh ' X6 ' x7/ ' x8
Digitale Eingdnge:  [d1________ 2 o< T ad4s 0
ld5_ _ . a6 - - a7 - . wd8. __
d9 (select) ! ! ! B1
Analoge Ausgange: |yl _ _ - _____ 72 V3 . 7
vh V6 Ly7 1y8 1
Digitale Ausgénge: |zl _ _ _ __ _ __ [/ X I A .
X 0 X 128
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: SHFE 80 B2
Zusatzfunktionen 76 KS 98



Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

Code-Tabellen

Modular I/0 - E/A-Erweiterungsmodule

(Analoge Eingangskarte TC,mV,mA - Typ-Nr. 46) Blocknummer 67, 68, 69, 70

:Emzelzugrlf Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich RE i Lol e Code ALk
t p le |[Nr. Nr.
Typ1-200.900°C_ _ _ _ _ __ ____1_______ 0____
TypJ-200..900°C_ _ _ _ _ _ __ ___1_______ 1____
TypK-200..1320°C _ _ _ _ - __ ___1_______ 2 ___._
Typ N.-200..1300°C - _ _ _ _ __ _ __1_______ 3____
I Typ.S-80..1760°C_ _ _ _ - __ ____|_______ 4 _ ___
TypR-050..176Q°C_ _ _ _ _ _ __ ___1_______ D ____
s
I Typ_ - C_ o _l_______1T____
ToF_a pE-200.900°C. - - .- _.]TCIiis 8§ 30 |INT| 71 | 35
TypB0..1820°C_ _ _ _ _ - _ __ ___1______._ 9____
Tyn D 02300 °C 10
ISpannung Q.30mV_ _ _ _ _ __ ___ _ 1 _______ 27______
|Spannung 0..3Q0mY _ _ _ _ __ - _ _ | _______ 28______
Spannung 0..300mV. 29
[Finheitssignal Q..20mA_ _ _ _ _ _ _ _ _ | _ ______ 0.
Einheitssignal 4...20mA 31
{Jail;FéJJnkt&?n ahgesizgglleﬁ) _____________ % ______
; \Upscale, Inp_a=x100_ab_ _ _ _ __ _|_______1______
Fail-a [Downscale, Inp_.a =x0_a - _ - - __ _|_______ 2 _____ 1 INT} 72 3
Ersatzwert, Inp_a = XaFail 3
|MeRwertkarrekturaus _ _ _ - _ _ - _ 1 _______ Q.______
nakorr Mk_ein: Korrektur einstellhar 1 0 INT) 73 3%
; [Einheit des MeRwertesvandnp_a =°C_ | _ _ _ _ _ _ _ Q______
Unit_a Finheit des MeRwertes von Inp_a = °F 1 0 INT| 74 3
linterne Temperaturkompensatian_ _ _ _ | _ _ _ _ _ _ _ Q______
=Tk_= externe Temperaturkompensation 1 0 INT| 75 3
Typ1-200.900°C_ _ _ _ _ __ ____1_______ Q______
TypJ-200..900°C_ _ _ _ _ __ ____1_______ 1o _____
I TypK-200..1350°C _ _ _ _ __ ____|_______ 2 ______
Typ N.-200..1300°C - _ _ _ _ _ _ ___1_______ 3______
TypS-00..176Q°C_ _ _ - _ _ __ ___1_______ 4 ______ B3 0
TypR-00..1760°C_ _ _ _ _ _ _ _ ___1_______ 9 ______
R I e S oo
I Typ_ L2300°C. T ______
Tor_b T E-200.-900°C. — - .- _.]TIIiis g C 30 |[INT| 76 | 35
TypBO0..1820°C_ _ _ _ _ _ _ __ ___1_______ 9______
Tyn D 0..2300°C 10
ISpannung Q..30mV_ _ _ _ - __ ____ | _______ 27______
ISpannung 0..300mV _ _ _ _ __ - __ | _______ 28_ _____
Spannung 0..300mVY 29
[Einheitssignal Q..20mA_ _ _ _ _ _ _ _ _ ] _ ______ 0.
Finheitssignal 4._.20mA 31
{Jail;F:Jnkt&gm %hge%%faaliei _____________ % ______
; \Upscale, Inp_b=x100b_ _ __ ____J_______1______
Fail_b Downscale Jp_h=x0b- - - - . 1- - IoC 7T 1 |INT| 77 | 35
Ersatzwert, Inp_b = XaFail 3
|MeRwertkarrekturaus - _ _ - _ _ - _ _ 1 _______ Q______
rnbkorr M.k._Fin: Korrektur einstellbar 1 0 INT) 78 3
; [Finheit des MeRwertesvandnp_h. =°C_ | _ _ _ _ _ _ _ Q______
Shitob Einheit des MeRwertes von Inp_h = °F 1 0 INT| 79 3
linterne JTemperaturkompensatian_ _ _ _ | _ _ _ _ _ _ _ Q______
STK-b externe Temperaturkompensation 1 0 INT| 80 3
xH_3 Physikalischer Wert bei 0% -29999 . 999999 0 FP | 71 30
»1BH_3 [Physikalischer Wert hei 100% -29999 999999 100 |FP[ 72 [ 30
“aFail [Frsatzwert bei Sensarfehler -29999 999999 0 [FP[ 73] 30
- M3 Filterzeitkonstante [s] 0.0 999999 0h [ FP| 74 30
tet'a  |Bezugstemperatur fiir Inp_a bei STK_b -29999 .. 999999 0 FP | 75 30
xH_b Physikalischer Wert bei 0% -29999 .. 999999 0 EP | 76 30
x1B8E_b  [physikalischer Wert hei 100% -29999 _ 999999 100 [FP{ 77 | 30
mBFail [Frsatzwert bei Sensarfehler -29999 .. 999999 0 [FP[ 78 1 30
Fri_b Filterzeitkanstante [s] 0.0 .. 999999 0h |FP| 79 30
kref'b [Bezugstemperatur fiir Inp_a bei STK_b -29999 999999 0 [FPl g0 [ 30

KS 98
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Code-Tabellen

Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=1a1n _ [MeRwertkorrektur Inp_a P1, Fingang -29999 . 999999 | 0,000 FP 41 20
1 aout [MeRwertkorrektur Inp_a P1, Ausgang -29999 . 999999 | 0,000 FP 472 20
®x23a1t_ [MeRwertkorrektur Inp_a P2, Fingang -29999 . 999999 | 100,00 FP 43 20
x2a0ut. [MeRwertkorrektur Inp_a P?_Ausgang -29999 999999 | 10000 | FP | 44 20 B 0
=1lBi1n  |MeRwertkarrektur Inp_h P1, Fingang -29999 . 999999 | 0,000 FP 45 20
x1bout  [MeRwertkorrektur Inp_b P1, Ausgang -29999 .. 999999 | 0,000 FP 46 20
=01 |MeRwertkorrektur Inp_b P2, Fingang -29999 .. 999999 | 100,00 FP 47 20
Zbout ktur Inp_b P2, Ausgang - 999999 | 100,00 [ FP 48 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Ausgénge: y1(Inp_a) vl (lnp_b) | 1 B1
iai anae: otid al 3 (fail_h)
- Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1: TC_IHF 80 B2
¥ f pge ' ' e( | b) Blo b/, 68, 69, /(
ALY pnsaaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
| Diglnput: Steuereingang _ _ _ _ _ _ _ _ | oo _D0____ ]
|Count_1: Varwértszahler - _ - _ _ _ _ _ | S B
|Count_ 2: Var-/Riickwértszébler_ _ _ _ _ | 2o
Furnc_a |Count_3: Vor-/Riickwértszahler mit 3 1 INT 71 35
[Richtungssignal _ _ _ _ _ _ - _ _ ___]_________/
\Count._4: Quadraturzahler. - _ _ _ _ _ _J____4____ | B3 0
Count_5: Frequenzmessung 5
I Diglnput: Steuereingang _ _ _ _ _ _ _ _ | oo _0____]
Func_b [Count 1: Varwartszahler - _ _ _ _ _ _ _ | I B 1 INT | 72 35
Count_5: Frequenzmessung 2
Time eiteinheit fiir Frequenzme 20,0 10 INT | 73 35
Beschreibung Fkt Nr. Code
: d1 (reseta) .d2 (stap a) d1 (reseth) .d2 (stop h) 0
Analoge Ausgange: [ y1(Inp_a) ty1 (Inp_h) | | B1
. , .
Digitale Ausginge: 71 (Ian) I7 {all) 73 (7_a) i74 (z_h) 1
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1- F_IHF 80
Modular I/0 - E/A-Erweiterungsmodule 18 KS 98




Schnittstellenbeschreibung 1SO 1745

Code-Tabellen

Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code [Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
IPt100-200 . 850°C _ _ _ - __ _ __ _| oo __D____] B3 0
IPt100.-200 - 100°C _ _ _ - __ _ __ _ | R B
IPt1000-200...850°C_ _ _ _ _ _ _ __ _ | o2 ___]
IPt1000-20Q..100°C_ - - - _ _ _ _ _ _ | -3 _ ]
INi10Q-60.980_°C_ _ _ _ - __ ____J____4____/]
M .
\Widerstand 0_.160 °C_ _ _ _ _ _ _ _ _ | ____.b____
Te9F-a  Widerstand 0. 480°C - - - - .. I AR 0 | INTp 71 | 35
\Widerstand 0_.1600°C_ _ _ _ _ _ _ _ _ | oo __8____]
\Widerstand 0_.4500°C_ _ _ _ _ _ _ _ _ | .9 ___]
|Potentiometer Q.160°C _ _ _ _ _ _ _ _ | o100
|Potentiometer 0.450°C _ _ _ _ _ _ _ _ | R
|Potentiometer 0.1600°C. _ _ _ _ _ _ _ | U A
Potentiometer 0 4500 °C 13
f}ail;F:Jnkt&gm ahges%[f]lglleﬁ) ________ o ﬁ) _____
; pscale, Inp_a =x100_ab_ _ _ _ _ _ _ | R DR
Fail_a Downscale Tp.a =x0.a - - - -] B A 1 INT | 72 35
Frsatzwert, Inp_a = XaFail 3
|MeRBwertkorrekturaus - _ - _ - _ _ _ _ | oo __0____]
mnakorr M.k ein: Korrektur einstellbar 1 0 INT 3 35
; [Finheit des MeRwertesvandnp_a =°C_ | _ __ _0_ _ _ _ |
Unit_a Finheit des MeRwertes von Inp_a = °F 1 0 INT 4 3
IPt100-200 .. 850°C _ _ _ - __ _ __ _| oo __D____] B3 0
IPt100-200 . 100°C _ _ _ - __ _ __ _ | R D
IPt1000-200..850°C_ _ _ - __ _ __ _ | o2 ___]
IPt1000-200..100°C_ _ _ _ __ _ _ _ _ | .3 ___]
INI10Q-60.980_°C_ _ _ _ - __ ____J____4____/]
Widbrstont 0 180°0 7T S T
\Widerstand 0_.160 °C _ _ _ _ _ _ _ _ _ | o __.b____
Ter-b iderstand 0 450°C - - - - - - I S 0 JINT |75 3
|\Widerstand 0_.1600°C_ _ _ _ _ _ _ _ _ | - _8____/
|\Widerstand 0_.4500°C_ _ _ _ _ _ _ _ _ | -9 ___|
|Potentiometer 0.160°C _ _ _ _ _ _ _ _ | o100
|Potentiometer 0...450°C _ _ _ _ _ _ _ _ | R I
|Potentiometer 0.1600°C. _ _ _ _ _ _ _ | R A
Potentiometer 0 .4500 °C 13
fUaiI;F:Jnkt&?n %bge%%faaliei ________ o ﬂJ _____
; \Upscale, Inp_b=x100_b_ _ _ _ _ __ _ | R D
Fail_b Downscale Jp_h=x0.b- - - -] D 1 INT | 76 35
Frsatzwert, Inp_b = XaFail 3
; [Einheit des MeRwertesvandnp_a =°C_ | _ _ _ _0_ _ _ _ |
Unit_b Finheit des MeRwertes von Inp_a = °F 1 0 INT 17 %
IMeRwertkorrekturaus - _ _ - - _ _ _ _ | - _D____
nbkarr M k_Fin: Korrektur einstellbar 1 0 INT /8 35
\2-leiter. _ - _ _ _ _ _ _________] - _0D____
Mode 3-leiter - _ o _____] I D 0 INT | 79 35
4| eiter 2
xH_z Physikalischer Wert bei 0% -29999 .. 999999 0 FP 71 30
< 1BE_a [physikalischer Wert bei 100% -29999 999999 | 100 PP 72 30
waFail [Frsatzwert hei Sensarfehler -29999 .. 999999 0 FP 73 30
TFm_a Filterzeitkonstante [s] 0,0..999999 05 FP 74 30
k.al_la [1 Kalibrierwert Input a -29999 . 999999 0 FP 75 30
al_13a |7 Kalibrierwert Input a -29999 . 999999 100 FP 76 30
=H_k Physikalischer Wert bei 0% -29999 .. 999999 0 FP 17 30
x1B88_b |Physikalischer Wert bei 100% -29999 999999 | 100 P [ 78 30
abFail |Frsatzwert bei Sensarfehler -29999 999999 0 FP 79 30
TFr_b_ [Filterzeitkanstante [s] 0.0 999999 05 EP a0 30
kal_1b (1 Kalibrierwert Input b -29999 999999 0 P 81 30
kal_1k |2 Kalibrierwert [nput b -29999 999999 100 FP 82 30
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Code-Tabellen

Schnittstellenbeschreibung 1S0 1745

Parameterdaten
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
=1lailm  |MeRwertkorrektur Inp_a P1, Fingang -29999 . 999999 | 0.000 FP 41 20
=1 aout. [MeRwertkarrektur Inp_a P1, Ausgang -29999 . 999999 | 0,000 FP 42 20
#x23a1h _|MeRwertkarrektur Inp_a P2, Fingang -29999 . 999999 | 100,00 FP 43 20
e aout | MeRwertkarrektur Inp_a P2, Ausgang -29999 999999 | 10000 | FP | 44 20 B 0
#1011 |MeRwertkorrektur Inp_b P1, Fingang -29999 . 999999 | 0,000 FP 45 20
# 1 bt [MeRwertkarrektur Inp_b P1, Ausgang -29999 ..999999 | 0,000 FP 46 20
#0101 |MeRwertkorrektur Inp_b P2, Fingang -29999 .. 999999 | 100,00 FP 47 20
=Zbout ektur [np_h P2, Ausgang - 999999 | 100,00 [ FP 48 20
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoge Fingange: | x1(Y_a) x1Y_h) 0
Digitale Fingdnae: d1 (lock) 1 d2 (hide)
Analoge Ausgdnge: | y1 (Inp_a) +v1(Inp_b) B1
71 (slatid) 72 (fail a) 73 (a/m_a) 74 (inc_a) 1
Digitale Ausgénge: |zh(dec_a) ' 76 (fail_h) 77 (a/m_h) 178 (inc_a)
8 (dec b X '
Anzeigetexte
Default-Anzeige Fkt. Nr. Code |
Text 1: FE_IHF 80
¥ A 0(] gang pa | \ 8 D b/, 68, 69, 70
\NOITI( DNS( 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default |Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
0,10V -] S | IR
TaR_a ooy o 1 0 INT | 71 35
fUaiI;FulrﬂQ[inon abgescgﬁllei) ________ S | DR
Fail_atUpscale np_a =x100_ab_ _ ____ _ | S
'Downscale, Inp_a =x0_a _ _ _ _ _ _ _ | -2 ___ 1 INT 12 3
Frsatzwert, Inp_a = XaFail 3
|MeBwertkarrekturaus - _ _ _ _ _ _ _ _ | .0 ___ ]
nakarr M k_ein: Karrektur einstellbar 1 0 INT 3 3
010V _ - R | B
Tar_b oo 1 0 INT | 74 35
{JaiI;Fulnkt[inon %bgeschalf)el ________ o0
; pscale, Inp_b=x100 b_ _ _ _ __ _ _ | R DR
Fail_b Downscale Tp_h=x0_b. - -~ - - . ] B 1 INT | 75 35 B3 0
Frsatzwert, Inp_b = XaFail 3
|MeBwertkorrekturaus - _ _ _ _ _ _ _ _ | .0 ___ ]
Kbkart M k_Fin: Karrektur einstellbar 1 0 INT /6 3
xH_a Physikalischer Wert bei 0% -29999 . 999999 0 FP 81 30
» 1 B6_a[physikalischer Wert hei 100% -29999 999999 | 100 ) 30
#“aFail [Frsatzwert bei Sensorfehler -29999 999999 0 P [ 83 30
TF Filterzeitkonstante [s] 0,0 999999 0.5 P | g4 30
Physikalischer Wert bei 0% -29999 999999 0 P 85 30
Physikalischer Wert bei 100% -29999 999999 100 FP 86 30
-79999 999999 0 FP 87 30
999999 05 FP 88 30
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez Beschreibung Wertebereich |Default Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
#1311 |MeRwertkorrektur Inp_a P1, Fingang -29999 . 999999 | 0.000 FP 41 20
1 aout. [MeRwertkarrektur Inp_a P1, Ausgang -29999 . 999999 | 0,000 FP 42 20
#2310 |MeRwertkorrektur Inp_a P2, Fingang -29999 . 999999 | 100,00 FP 43 20
.__5a|;iut. MeRwertkorrektur Inp_a P2, Ausgang -29999 . 999999 | 100,00 FP 44 20 B? 0
#1B1h  |MeRwertkorrektur Inp_b P1, Fingang -29999 . 999999 | 0,000 FP 45 20
= 1wt [MeRwertkarrektur Inp_h P1, Ausgang -29999 . 999999 | 0,000 FP 46 20
#2011 |MeRwertkorrektur Inp_b P2, Fingang -29999 . 999999 | 100,00 FP 47 20
x2baut. [MeRwertkarrektur Inp_h P2, Ausgang -29999 999999 | 10000 | FP | 48 20
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Code-Tabellen

1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analoue Ausuanae v1 (Inp a) vl (Ino b) | 1 B1
(fail_b)
Fkt. Nr. Code
80 B2
0 A oge A | | 0 | | Blo b/, 68, 69
RONTIC DNS( 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ |[Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
10..20mA_ _ _ - __ [ | AR
Tar_a [4.20mA _ _ ___ __________] I 0 INT | 71 35
+/-20mA 2
0..20mA. _ - - __ [ | A
Tar_b {4 20mA _ - _ - ___________| R D 0 INT | 72 35 B3 0
+/-20mA 2
#H_3a  [Physikalischer Wert bei 0% -29999 .. 999999 0 FP 71 30
#1868 _aPhysikalischer Wert hei 100% -29999 999999 | 100 FP 12 30
wE_ th3|kal|scher Wert be| 0% -29999 .. 999999 0 FP 73 30
999999 100 Fp 74 30
Beschreibung Fkt Nr. Code
Analnm3 Flnaanm3 x1(X_a) L (X _h) 0 B
I 1 ‘I
_ Default-Anzeige Fkt. Nr. Code
Text 1 1_0uT 80 B2
U A oge A [ | 0 | 4 Bl0 b/, 68, 69
NONTI( DNSO 1
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich |Default [Typ [Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
010V 0
Tor_a [2_9QV. - ______________] o] 0 INT | 71 35
+/-10V 2
010V 0
Tor_b (4. 70v._ _______________] 1] 0 INT | 72 35 B3 0
+/-10V 2
xH_3 Physikalischer Wert bei 0% -29999 | 999999 0 FP 71 30
# 188 _a [Physikalischer Wert hei 100% -29999 999999 | 100 FP 12 30
#H_b  [Physikalischer Wert bei 0% -29999 999999 0 FP 73 30
#1688 _b [Physikalischer Wert hei 100% -29999 999999 | 100 P [ 74 30
1/0-Daten
Beschreibung Fkt Nr. Code
_Analnnp anannp x1 (X a) 1 (X_h) 0 B
6 1
Default-Anzeige Ll Code
Text 1 U_ouT 80 B2
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DIDC A oge A fjang D | | BI0 b/, 68, 69, /0
RONTIQ pnsaateln
Einzelzugriff |Blockzugriff
Bez. Beschreibung Wertebereich|Default |[Typ |Code |Fkt. Nr. |Code |Fkt. Nr.
|HW-Eingang direktanzl _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____0____
Trw_Ia HW-Fingang invers an 71 1 0 INT i 3
|HW-Eingang direktanz2 _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____0____
Inv_Ib HW-Eingang invers an 72 1 0 INT 2 3
1d1 direkt an HW-Ausgang. _ _ - _ _ _ _ _ ____0____
Inw_0Da d1 invers an HW-Ausgang 1 0 INT 3 3% B3 0
|d2 direkt an HW-Ausgang. _ _ _ _ _ _ _ _ ____0____
Irw_0Ob d? invers an HW-Ausgang 1 0 INT 74 3%
\HW-Eingang dilanzl _ _ _ _ _ _ ____ ___0____
fiede d1 an_HW—Am_aanu do1, Riickmeldung 71 1 0 INT 5 3%
Made HW-Engang dizanz2 - - - - - - - - - ?— --- 0 INT | 76 35
0/ d -A 0
Beschreibung Fkt Nr. Code
Diaitale Fing&nage: d1 1 0
= = 1 B1
Default-Anzeige Flt. Nr. Code
Text 1 CICO 80 B2
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Anhang

Anhang

N Begriffe

FB Abk_f_Funktionshlack

FU Abk_f_Fertigungs-Unterstiitzung

ET Abk_f_Fngineering Toal

Funktion eine aus Sicht der Schnittstelle {ibertragungstechnische Teilung eines Funktionshlocks

Funktionshlack geschlossene Abarbeitungseinheit

HW Abk_f Hardware

[SQ1745 Genormtes Kommunikationsprotokoll ISO 1745, ASCI| basiert

KS92, KS94, KS98 neue Reglerfamilie

KSX Sammel-Arheitsname fiir neue Reglerfamilie

PC-Schnittstelle frontseitige Schnittstelle am KSX-Regler zum AnschluR eines Engineering Toals

PCl Process Contral Instrument

PCI-Pratokall Protokoll auf Basis 1SO 1745, implementiert fiir Philips + PMA Regler

Rechenfunktion ausfiithrbare Aktion, adressierbar (iber einen Funktionshlack

RS422 Genormte 4 Drahtverbindung, Full duplex, (EIA RS 422); hier: getrennte Sende/Empfangskanale mit bis zu 32
Teilnehmern

RS485 Genormte 2 Drahtverbindung, Half duplex, (EIA RS 485)

SW Abk_f.Software

SiJ Serial Interface Unit

TTL Signalpegel auf Baustein-Fbene

UART Universal Asynchronous Receiver Transmitter

— 7z

Fir Tests steht ein zuséatzlicher Debug-Zugriff zur Verfiigung, der Fehlermeldungen des letzten Schreib- bzw. Lesezugriffs
meldet. Gelesen werden kdnnen (— siehe auch Seite 15):

WrErr Fehlernummer des letzten Schreibzugriffs |0 = kein Fehler Code=211 Fkt Nr.=2
Position des fehlerhaften Datums beim |0 = kein Fehler oder Fehler in Adressierung
WrErFos  |letzten Schreibzugriff (bei Blockzugriffen) |1 = erstes Datum ist fehlerhaft Code=22 | Fkt.Nr.=2
n = n-tes Datum ist fehlerhaft
FeErr Fehlernummer des letzten | esezugriffs 10 = kein Fehler Code=23 | Fkt Nr =2
Es sind folgende Fehlermeldungen definiert:
Err Nr 1 Eehlernahme
101 nicht definierter Fehler FRR_UNSPECIFIED
102 Lesen nicht erlaubt FRR_RD_NOQTALLOWED
103 |schreiben nicht definiert FRR_WR_NQTALLOWED
104 |lokale Bedienung/ kein Schreibzugriff FRR_LQCQOPERAT
105 |nicht definierter Schliissel-Code ERR_KEYIDENT
106 |Bereichsiiberlauf Funktionshlock Nr ERR FB QVERFL
107 |Bereichsiiberlauf Funktigns Nr FRR_FCT_QVERFL
108 | Schreib- ader Bereichs-Uberlauf FRR_WR RANGE_QV
109 |char ist kein digit ERR_NODIGIT
110 |kein \Q"_an der richtigen Pasition gefunden ERR_ENDDELIMITER
1 kein ‘=" an der richtigen Pasition FRR_NQO_FQUALSIGN
112___|falsches ST1 format (status) FRR_NO_ST1FORMAT
113 lkein",” an der richtigen Position FRR_NO_COMMA
114 |byte Bereichsiiberlauf FRR_BYTE_QVERFL
115 | Digit Nr. {iberschritten FRR_DIGIT_QVERFL
116 |Wertebereich 9999 {iberschritten FRR_RG9999 QVERFL
117 [undefinierter Protokoll- Typ FRR_UNDEF_PRTCTYPE
118 undefinierte Parameter Referenz FRR_UNDEF _PARAMREF
119 undefinierter Decimalpunkt FRR_UNDEF_DECPNT
120 lkein STX in der Schreibnachricht FRR _NQ_STX
121 INT Anzahl falsch ERR_INT_ANZ
122 |RFAl Anzahl falsch FRR RFAL_ANZ
123 Falsche Zugriffsart FRR_ZUGRIFF
124 |keine Konfig Fbene FRR_WR_NQ_CONFE
125 |l acal Betrieh FRR_WR_[QCAl
126 | Fehler FU Umschaltung EFRR_WR_FU_UM
127 |fehlerhaften BCC-Wert empfangen ERR_BCC_INVALID
128 [Funktionstyp existiert nicht FRR_TYP_QVERFL
129 | Anzahl analage Fingange fehlerhaft FRR_AI_ANZ
130 [Anzahl digitale Fingdnge fehlerhaft FRR_DI_ANZ
131 |Speicherkapazitat iiberschritten (RAM oder EEPROM) ERR_MEMORY

KS 98

83

Begriffe




“ Index

0-9
10EXP (10er-Exponent)
20F3 (2-aus-3-Auswahl mit Mittelwertbildung)

A

ABIN (Analog Binar-Wandler)
ABSV (Absolutwert)

AdreRfeld

Adressierung

ADSU (Addieren / Subtrahieren)
AINP1 (Analoger Eingang 1)

AINP3 (Analoger Eingang 3)

AINP4 (Analoger Eingang 4)

AINP5 (Analoger Eingang 5)

AINP6 (Analoger Eingang 6)
ALARM (Alarmverarbeitung)

ALLP (Alarm und Begr. mit festen Grenzen)
ALLV (Alarm und Begr. mit variablen Grenzen)
AND (UND-Gatter)

APROG (Analoger Programmgeber)
APROGD (APROG-Daten)

ARCCOS (Arkuscosinus-Funktion)
ARCCOT (Arkuscotangens-Funktion)
ARCSIN (Arkussinus-Funktion)
ARCTAN (Arkustangens-Funktion)
Ausgange

Baudrate
BOUNCE (Entpreller)

C

C_RM2x (CANopen Feldbuskoppler RM 201)
CHAR (Funktionsgeber)

Code

CONST (Konstantenfunktion)
CONTR (Regelfunktion)

CONTR+ (Erweiterte Regelfunktion)
COS (Cosinus-Funktion)

COT (Cotangens-Funktion)

COUN (Vorwarts-Riickwarts-Zahler)
CPREAD (CAN-PDO Lesefunktion)
CPWRIT (CAN-PDO Schreibfunktion)
CRCV (Empfangsbaustein)

CSDO (CAN-SDO Funktion)

CSEND (Sendebaustein)

D

Datenanforderung

Datenformat

Datenvorgabe

DELAT (Totzeit)

DELA? (Totzeit)

Diagnose

DIDO (Analoge Ausgangskarte Strom-Typ)

23
35

28
21

21
46
47
47
48
48
37
35
35
26
64
65
25
26
25
26
49

38
24

52
67
71
24
25
29
44
45
43
45
44

31
31
75
59

DIGOUT (Digitale Ausgéange)

DINPUT (Digitale Eingange)

DPREAD (Level1-Daten tiber PROFIBUS lesen)
DPROG (Digitaler Programmgeber)

DPROGD (DPROG-Daten)

DPWRITE (Level1-Dat. tiber PROFIBUS schreiben)

E

EEXP (e-Funktion)

Eingénge

EQUAL (Vergleicher)

EXOR (Exklusiv-ODER-Gatter)
EXTR (Extremwertauswahl)

F

F_INP (Analoge Eingangskarte Frequenztyp)
FILT (Filter mit Toleranzband)
FLIP (D-Flip-Flop)
Funktionshlock\_Protokoll

- Blockzugriff (Gesamt\_Block)

- Blockzugriff (Zehner\_Block)

- Einzelzugriff
Funktionsblocknummer
Funktionsnummer

G
GAP (Totzone)

|

I_OUT (Analoge Ausgangskarte Strom-Typ)
INFO (Information)

INTE (Integrator)

K
KS8x (KS 800/816 Reglerfunktion)

L

L1READ (Level1-Daten Lesen)
LTWRITE (Level1-Daten Schreiben)
LAG (Filter)

LEAD (Differenzierer)

LED (LED-Anzeige)

LG10 (Logarithmus)

LIMIT (Mehrfachalarm)

LN (Nattirlicher Logarithmus)

MEAN (Mittelwertbildung)

Modular 1/0 (E/A Erweiterungsmodule)
MONO (Monoflop)

MUDI (Multiplizieren / Dividieren)

NQT (logischer Inverter)

0

51
49
63
65
66
63

23
46
36
27
33

55
31
27

13
13
13
10
10

23

58
52
30

44

62
62
31
30
51
23
37
23

29
54
27
22

26
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OR (ODER-Gatter)

OUT1 (ProzeRausgang 1)
OUT2 (ProzeRausgang 2)
OUT3 (ProzeRausgang 3)
OUT4 (ProzeRausgang 4)
OUT5 (ProzeRausgang 5)

P

Paritat
Passwort

- Einloggen

- Passwort-Modus

- Passwortstatus

- Passwort-Versuche
PEAK (Spitzenwertspeicher)
PULS (Analog-Impuls-Umsetzer)

R_INP (Analoge Eingangskarte Pt100/R/Poti)
REZEPT (Rezeptverwaltung)

RM_AI (RM 200 analoges Eingangsmodul)
RM_AO (RM 200 analoges Ausgangsmodul)
RM_DI (RM 200 digitales Eingangsmodul
RM_DMS (RM 225 DMS Modul)

RM_DO (RM 200 digitales Ausgangsmodul)
RS485/422\_Schnittstelle

S

SAFE (Sicherheitsfunktion)
SCAL (Skalierung)

SELC (Konstantenauswahl)
SELP (Parameterauswahl)
SELV1 (Variablenauswahl)
SELV? (Variablenauswahl 2)
Sicherungsverfahren

SIN (Sinus-Funktion)

SOUT (Wahl des Ausganges)
SQRT (Wurzelfunktion)

Status (Statusfunktion)

STEP (Schrittfunktion fiir Ablaufsteuerung)
Systemidentifikationsnummer

T

TAN (Tangens-Funktion)

TC_INP (Analoge Eingangskarte)
TIMET (Zeitgeber)

TIME2 (Zeitgeber)

TIMER (Zeitgeber)

TRST (Halteverstarker)

27
49
50
50
50
51

7

21
20

-18

20
33
29

56
34
40
42
38
43
39

6

53
22
33
33
34
35
10
24
34
22
52
28
12

25
54
28
32
32
33

TRUNC (Ganzzahl-Anteil)
TTL\_Schnittstelle

U

U_INP (Analoge Eingangskarte Spannung)
U_OUT (Analoge Ausgangskarte Strom-Typ)
Ubertragungssteuerzeichen

vV

VBAR (Bargraph-Anzeige)

VELO (Begrenzung der Anderung)

VPARA (Parameter-Anzeige)

VTREND (Trendanzeige)

VWERT (Anzeige / Vorgabe von ProzeBwerten)

VA

Zeichenformat
Zusatzfunktionen

57
58

60
36
61
61
59
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