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Frontansicht

Frontansicht
LED 2 z.B. Kiihlen |

LED3 z.B. Alarm 1

LED 1 z.B. Heizen I LED 4 z.B. Alarm 2
Verriegelungsschraube - sy ey ey |
..‘ '.‘ ..‘ ..‘ Anzeige | z.B. Istwertanzeige
[N
Text 1 z.B. physikal. Einheit I Anzeige2 z.B. Sollwertanzeige
TG
Text 2 z.B. Bargraph / Dialog v: EEEEEI s
| — Wahl-Taste
PC-Schnittstelle | o I Inkrement-Taste (T)
Hand-/Automatik-Taste I N VIA||CQ)I Dekrement-Taste ({,)

Verriegelungsschraube: Sie verriegelt den Gerdteeinschub im Gehéuse.

LEDs: zeigen die Zustinde der Reglerausgidnge Y1, Y2 und Alarme LIM1, LIM2 (andere Einstellungen
in der Konfigurations-Ebene LB LD ; LED — Seite 30).

Anzeige 1: zeigt Istwert (Bedien-/Parameter-Ebene) oder Konfigurations-Code (Konfigurations-Ebene).
Anzeige 2: zeigt in der Bedien-Ebene den Sollwert (Automatik) oder den Stellwert (Hand). Die Werte
konnen mit [a]¥] direkt verstellt werden. Weitere Anzeigen der Bedien-Ebene — Seite 9. Anzeigen in
Parameter-/Konfigurations-Ebene: Die in Text 1 bezeichneten Werte oder Codes (— Seite 12).

Text 1: zeigt den Kurzdialog oder den Bezeichner der Anzeige 2.

Text 2: zeigt den Bargraph der StellgroBe (andere Einstellungen in der Konfigurations-Ebene LB QD).
Tasten [2] Y]A]S: Fiir die jeweilige Funktion — Seiten 9 und 12.

PC-Schnittstelle: PC-Anschluf3 fiir Konfigurieren/Parametrieren/Bedienen mit dem Engineering-Tool.

Sicherheitshinweise

Beiliegende Sicherheitshinweise 9499 047 07101 durchlesen und unbedingt beachten!

Die Isolierung des Gerites entspricht der Norm EN 61 010-1 (VDE 0411-1) mit Verschmutzungsgrad 2,
Uberspannungskategorie 111, Arbeitsspannungsbereich 300 V und Schutzklasse 1. Zusitzlich gilt bei
waagerechtem Einbau: Bei gezogenem Geriteeinschub muf} ein Schutz gegen das Hereinfallen leitender
Teile in das offene Gehéduse angebracht werden.

Elektromagnetische Vertriglichkeit

Das Gerit stimmt mit der Européischen Richtlinie 89/336/EWG, iiberein und wird mit der
CE-Kennzeichnung versehen. Es werden folgende Européische Fachgrundnormen erfiillt:
Storaussendung: EN 50081-2 und Storfestigkeit: EN 50082-2. Das Gerit ist fiir Industriebereiche
anwendbar (in Wohnbereichen kann es zu Stérungen des Funkempfangs kommen). Mit einem
metallenen, geerdetem Schaltschrank kann die Stéraussendung entscheidend verringert werden.

Technische Daten — Datenblatt, Bestell Nr. 9498 737 28233
Wartung / Verhalten bei Storungen

Der Regler ist wartungsfrei. Im Falle einer Storung sind folgende Punkte zu priifen:

* Hilfsenergie auf Spannung, * Frequenz und korrekten Anschlu3, ® alle Anschliisse auf Korrektheit,

* die Sensoren und Stellglieder auf einwandfreie Funktion, ¢ die Konfigurationsworte auf bendtigte

Wirkungsweise und * die eingestellten Parameter auf erforderliche Wirkung. Arbeitet der Regler nach

dieser Priifung immer noch nicht einwandfrei, so ist er auer Betrieb zu nehmen und auszutauschen.

Reinigung: Gehiduse und Front konnen mit einem trockenen, fusselfreien Tuch gereinigt werden. Kein
Einsatz von Losungs- oder Reinigungsmittel!

Weitergehende Informationen

In einem Handbuch sind weitergehende Informationen zu den Kapiteln dieses Bedienhinweises
gegeben. Die Bestell-Nr. des Handbuches ist 9499 040 44818.
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Montage

Montage

N <«
N
VA

N

92 +0,8

92 +0,8

60°C max. 2

oc 95%rel. Yo
AN

Drahtschalter: Bei geschlossenem Schalter ist der Uber-
gang in die Parameter- und Konfigurations-Ebene gesperrt.
Bei dem Versuch in die Parameterebene zu wechseln,
erscheint in der Text1-Anzeige ‘Far-al”. Die StellgroBe,
der Sollwert und die Parameter in der “Erweiterten Bedien-
Ebene" konnen weiter angewihlt und verdndert werden. Um
den Drahthakenschalter zu erreichen, ist die Verriegelungs-
schraube zu 16sen und der Geréteeinschub aus dem Gehause
zu ziehen. Hinterher das Gerét wieder einschieben und
festschrauben. Auf Dichtigkeit achten! Ist die Schutzart
IP65 gefordert, sind 4 Befestigungselemente einzusetzen.
Der Geréteeinschub ist fest einzuschieben und mit der
Verriegelungsschraube fest zu verschrauben.

A
Ata\ Achtung! Das Gerit enthélt ESD-gefahrdete Bauelemente.

Bedienungsanleitung KS94 4 000824



Elektrischer Anschluf

8 Elektrischer Anschluf
8.1 Hinweise

Die an den Anschliilen A11 zu fiihrende MeBerde (bei stetigen Reglern auch an Anschluf3 P13) ist auf
moglichst kurzem Wege mit dem Erdpotential zu verbinden (15 cm im Priifaufbau).

U U

Angeschlossene Steuerschiitze sind mit RC-Schutzbeschaltungen nach Angabe des Schiitzherstellers zu
versehen, um hohe Spannungsspitzen zu vermeiden, die eine Storung des Reglers verursachen kénnen.
Die Gerite sind zusétzlich entsprechend einer max. Leistungsaufnahme von 10 VA pro Gerit einzeln
oder gemeinsam abzusichern (Standard-Sicherungswerte, min. 1 A)!

L

galvanischeirennungen
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—_— — | —— 15 I I — [} 100%
- 16 a b c d e f
@ — »;fZ]i¢ B[, <
dis+) _|—|3 & 5 s 8
: — - = = 2| ———t
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T —— ——
INP4 {0/4...20mA____ 10
+ ',',','ff,:::i::l;l = 1 1 1
INP3 {0/4...20mA_:: 1217 T Vo
D 13 GND . GND | @
141 =T R TRE  RxD/TXD-N |
OUT3 {0/4"-20'”A____ (] Bl TXD-B 1 [DATAB XD RXD/TXD-P |
16 16 16 § TXD-A  DATAA RXD 5

e

— RS422! RS485 |TTL  PROFIBUS |

* Ausflihrung mit integrierter Speisespannung (AnschluBbeispiele siehe Seite 8)
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Elektrischer Anschluf}

8.2 Anschluf} des Einganges INP1 @
Eingang fiir die HauptregelgroB3e x1 (Istwert).
a Thermoelement b Widerstandsthermometer ¢ Temperaturdifferenz (91 - 92)
Xl (Pt 100) (2 x Pt 100)
d Widerstandsferngeber e Strom (0/4...20mA) f Spannung (0/2...10V)
8.3 Anschluf} des Einganges INP6 @
Zur Stellungsriickmeldung bei 3-Punkt-Schrittreglern (andere Einstellungen in der Konfigurationsebene
L.
8.4 Anschluf} des Einganges INP5 @
2 Eingang fiir RegelgroBe x2 oder externen Sollwert bzw. externe Sollwertverschiebung (Konfigurations-
X Ebene L. {81). Bei Spannungssignalen ist A6 mit dem Bezugspotential an A9 zu verbinden.
8.5 Anschluf} der Hilfsenergie @
Je nach Ausfithrung wird das Gerit betrieben mit: 90...260 V AC oder 24 V UC. Die 24 V UC- Version
ist fiir 19,2...30 V DC oder 20,4...26,4 V AC ausgelegt. Die angegebenen Werte sind Grenzwerte. Der
Schutzleiter mufl angeschlossen werden (Anschluf3 P3).
8.6  Anschluf} der Ausginge OUT2/4/5 ®
Relaisausgédnge, dem Reglerausgang Y2 bzw. den Alarmen LIM1 / LIM2 zugeordnet (andere
Einstellungen in der Konfigurations-Ebene — ab Seite 26 ).
8.7 Anschluf} des Ausganges OUT1 @
Je nach Ausfiihrung ist OUT]1 ein Relais-, Logik- oder Stetigausgang, dem Reglerausgang Y1 zugeord-
net (andere Einstellungen in der Konfigurations-Ebene). Bei Logik- und Stetigausgang ist an P13 eine
MeBerde anzuschlieBen. Das Logiksignal ist 0 / >20 mA (Biirde <600£2) bzw. 0/ >12 V (Biirde 2600£2).
8.8 Digitale Ein- und Ausginge (di / do) @O@QORBY

Die Einginge arbeiten als Stromsenke (IEC 1131 Typl), Logik “0" =-3...5 V, Logik 1" =15...30 V.
Die Ausgédnge arbeiten mit “grounded load”. Sie sind kurzschluBBgeschiitzt und enthalten Freilaufdioden.
Die Spannungsversorgung (24V) der digitalen Ein- und Ausgénge muf auf jeder verwendeten
Leiterplatte angeschlossen werden.

@O dil/ di2 steuern verschiedene Vorginge (festgelegt in der Konfigurations-Ebene £. {90 /L. {9 1
und ParameterBlck 1l /Blck2):

© di3 dient zur Umschaltung Local (0) <> Remote (1).
Q di4...di7 und dol...do4 sind dem Programmgeber wie folgt zugeordnet:

di4  Programm STOP (0) <> RUN (1) dol  Zustand des Steuerausganges 1
di5 Programm Normal (0) <> RESET (1) do2  Zustand des Steuerausganges 2
di6  Programm-Nummer (LSB) do3  Zustand des Steuerausganges 3
di7  Programm-Nummer (MSB) do4  Zustand des Steuerausganges 4

di6 0 |1 ]0/1 di8 0101

di7 0 [0 | 1 di9 0 [0 [ 11

Programm 1 213 Parametersatz 0|1 ]21]3

@ di8/ di9 dienen zur Auswahl des Parametersatzes (bei C. FHE = X Xa 3. x, di9 = MSB).

Bedienungsanleitung KS94 6 000824



Elektrischer Anschluf

® dil0 StellgroBenbegrenzung OVC+ bei Dreipunkt-Schrittregler.
dill  StellgroBenbegrenzung OVC- bei Dreipunkt-Schrittregler oder schaltet die Verschiebung
des wirksamen Sollwertes AUS (0) <> EIN (1) (Konfigurations-Ebene L. {580 /L. {5 1).
dil2  schaltet die stoBfreie Ubernahme des int. Sollwertes (Tracking) AUS (0) <> EIN (1) oder
den Sollwert auf w (0) <> w2 (1) (Konfigurations-Ebene L. {90 /L. {5 1).

Q@ do5bzw. dob zeigen den Zustand Automatik <> Hand bzw. interner <> externer Sollwert oder, bei
schaltenden Reglern, den Zustand der Reglerausginge Y1 /Y2 (Konfigurationen £.5%5 /055 7).

@ Die digitalen Ein- und Ausgénge sind aus einer oder mehreren ext. 24 V-Gleichspannungsquellen
zu versorgen (Stromaufnahme 5 mA/Eingang, max. Last = 0,1 A/Ausgang). Beispiele:

Digitale Eingéinge (Leiste A)  Digitale Ein- und Ausgéinge an einer Digitale Ein- und Ausgénge an zwei
Spannungsquelle (z.B. Leiste B) Spannungsquellen (z.B. Leiste B)
A B B
(=) ] () oL () () L1 ,
24V ?ext.? : 28V 24V
(+) |Imax. 5 mA .d'_1ﬁ (ext.1) 2 (ext.2) 24V lext ) 2| R [] [I] [|]
Imax. 5mA  di 2 (+) [Imax. 5 mA_~di 3] 3, AL ] [] [ [] (+) (+) [Imax. 5 mA . di 3| 3.
Jmax 5mA ~did] A [ " LU LI Mmax 5mA - did]l 4| ZIZIZE
Imax.5mA _~di 5} 9 SlSlsls LImax. 5mA . di 5| 5 212122
Umax 5mA ~di6] B |  x|x2|3|3 Imax 5mA - di6]l B | E|E[EE
Imax. 5mA_.di 7| Z E|E|E|E Imax. 5mA . di 7] JZ
g |dof 8 |do1
9 [do? 9 |do?
10 |do3 10 |do3
11 |do4 11 |do4
T LA

8.9 Anschlufl der Busschnittstelle ()

Wahlweise TTL-Pegel, RS422 bzw. RS485, PROFIBUS oder INTERBUS. Bei TTL-Pegel ist ein

Schnittstellenmodul zur Umsetzung auf RS422/RS485 erforderlich. An ein Schnittstellenmodul sind 4
Gerite anschlieBbar.

8.10 Anschluf} der Einginge INP3 / INP4 ®

3 In der Konfigurations-Ebene einstellbar als z.B. Regelgrofle x2, Regelgrofe x3, HilfsregelgroBe z,
X ext. Sollwert oder Over ride control (OVC). Das Bezugspotential der Eingénge liegt an C10.

8.11 Anschlufl des Ausganges OUT3 ®

Je nach Konfiguration ist OUT3 ein Logik- oder Stetigausgang (L.55 ). Das Logiksignal ist 0 / >20 mA
(Biirde < 600 Q) bzw. 0 />12 V (Biirde > 600 ). Er kann folgende Signale ausgeben, siehe Seite 26.
Die Einstellung erfolgt mit dem Konfigurations-Code L.5 & . Mit Hilfe des Codes £.55% kann er auch
einer Signalnachverarbeitung zugeordnet werden (z.B. Linearisierung).

000824 7 Bedienungsanleitung KS94



Elektrischer Anschluf}

8.12 Ausfithrung mit integrierter Speisespannung

Die Speisespannung kann sowohl zur Speisung eines 2-LeitermeBumformers, als auch zur Versorgung
von maximal 4 Steuereingidngen verwendet werden. Die Speisespannung liegt potentialfrei vor und kann
somit auch zur Speisung der Eingéinge INP3 ... INP6 oder fiir andere Gerdte verwendet werden.

Die Auswahl, Speisespannung oder Versorgung
digitaler Eingénge, wird durch Drahthakenschalter
vorgenommen (sieche nebenstehendes Bild).

Transmitter Digital Input
Speisung
® | PositionT || PositonD |
® | offen | | geschlossen (D) |
® | geschlossen (T) | | offen |

Die Speisespannung liegt nur an den Klemmen A12 und A14, wenn INP1 Anschiu eines
A auf Strom oder Thermoelement konfiguriert ist (C.2 I ; T'9F ) und die ~ 2-LeitermeBumformers am
Drahthakenschalter auf Transmitterspeisung stehen (Auslieferzustand)! ~ Beispiel von INP1 bzw. INP5

Wenn die Drahthakenschalter auf Digital Input geschaltet sind, liegt die A ; -
Spannung unabhéngig von der Konfiguration des Eingangs INP1 auf den s\ T
Klemmen A1l und A4. Der Spannungseingang von INP5 steht in diesem ol
Fall nicht mehr zur Verfiigung. 5 —
6 —_— INP5S
Externe Verwendung der ; 1
Speisespannung zur Versorgung der Speisespannung ] -
digitalen Eingénge (z.B. di1...di4) 10| =———
A] N e 1| ——
A] ]B 7J'_13———E UT_ J._g . =
P ED - Tul—g— T INP1
T 3 __Q_Lq Y B 2 .9 ]5 — 15 — +
e >
L/.M__ 49 16 -— 16| =1
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Bedienung (Ubersicht)

Bedienung (Ubersicht)
Zur vollstdndigen Bedienung des Gerites ist das Handbuch Bestell-Nr. 9499 040 44818 erforderlich.

oh

9.1 Die Meniis 1...3
Neben den Parameter- und Konfigurationsworten werden folgende Dialogworte verwendet (Text]1):
Textl Bedeutung
CBus  |CFrnt | PC-Kommunikation iiber Schnittstelle ( Anschliisse B12...B16) oder an der Geriitefront
Clear Die in der Bedien-Ebene angewihlte Zusatz-Anzeige wird geloscht (— Mark)
Clock Einstellen der Uhrzeit
Conf Ubergang in die Konfigurations-Ebene
End Riicksprung in das vorangegangene Auswahlmenii
Exit Riicksprung in die Bedien-Ebene (Hauptbild)
Hold Der angezeigte Parameter wird als Standardanzeige festgelegt.
Mark Der angezeigte Parameter wird als Zusatz-Anzeige der Bedien-Ebene gespeichert (— C 1 ear)
Mote Der mit MORE bezeichnete Bereich der Konfigurations-Ebene wird zugéinglich
D5t.ar [OStor | Die Selbstoptimierung wird gestartet oder gestoppt
Fatra Ubergang in die Parameter-Ebene
FPEuUn |PSL.0F | Starten oder stoppen des Programmgebers
FPSet |PEes | Preset oder Reset des Programmeebers
Huit Riicksprung in die Bedien-Ebene (Hauptbild) ohne Speicherung der zuletzt geéinderten Werte

9.2 Die Bedien-Ebene

Die Bedienebene besteht aus Hauptbild 3D und Erweiterung 2). Im Hauptbild wird Automatik- oder
Handbetrieb gewihlt (£]), bei Automatik ist der Sollwert und bei Hand der Stellwert direkt verstellbar
(a]¥)). In der Erweiterung ist die Anzahl und Reihenfolge der Anzeigen von der Reihenfolge der
Markierungen abhédngig. Max. 12 Parameter aus der Parameter-Ebene konnen hier angezeigt werden
(Mark < Clear). Einige dieser Parameter sind direkt verstellbar ((a[¥]). Ein Parameter kann mit der
Hio1d Funktion dauernd zur Anzeige gebracht werden (&) < 3s driicken — Parameter wihlen((a]Y]) —
>3s driicken — Ho 1 wihlen (A]¥]) — [ driicken). Die Erweiterung wird mitEx11. und [&] oder
nach einem Timeout von 60s oder mit |<| verlassen. Bei [&| wird auch in die jeweils andere Betriebsart

umgeschaltet.
=
~—~—60s — —
[ _ \
2 I Y I R I Bl
LRI COCaHAR] 2 oA oo c.aHAR Dl 1
c /B0 ﬁ State @' o -2n @' i Exit
kel LLLLL 537 WrlZ2.3 RBun Loc Regelabweichuna
o
L
O
el | —
[ N | N
Mar. 5 5 4@
Y: AEEEE S55%

~ >3s
@ \ _ 2 39~ —>Menuef @

3" Wird der Sollwert mittels [¥] auf ‘----* gestellt, so ist der Regler abgeschaltet!!
Das Menue I ist an jeder Stelle der Bedien-Ebene anwihlbar: Loschen der Zusatz-Anzeigen (C1ear),
Umschalten der Kommunikations-Schnittstelle (CEL= <> CFrhit) und Starten (05t ar) bzw.
Stoppen (0=1.0F ) der Selbstoptimierung, einstellen der Uhrzeit (C1 @k ), dauerhafte Anzeige eines
Parameters aus der erweiterten Bedienebene (H2 1), bedienen des Programmgebers (FRUN <
FStorF;PRes; PSet) Ubergang in die Parameter- Ebene (Fata).

000824 9 Bedienungsanleitung KS94




Bedienung (Ubersicht)

Statusanzeige: E‘ E‘ E ::: In der Erweiterten Bedienebene des KS94 wird in ‘Text2’
y der Status des Reglers angezeigt.
2.3 R Die folgende Tabelle beschreibt die moglichen Anzeigen:
L l |
v v
Sollwert | Erliuterungen | |Status Erliuterungen Status Erlduterungen
(Symbol)
= = = = = (Interner Sollwert = = = = |kein Bandalarm und kein = « « |KS94 steht im Local- Betrieb
Programmgeber aktiv (Frontbedienung moglich)
e |Externer Sollwert | [Eatid |Bandbreiteniiberwachung hat || F:&M |KS94 steht im Remote- Betrieb
WFE  |Programmsollwert Programmgeber bzw. (Frontbedienung gesperrt)
#¥a  |Segment-Nummer Sollwertrampe angehalten
H Programm-Nummer| | EFd | Programmende ist erreicht
WZ | Zweiter Sollwert Elgl Sollwertgradient begrenzt z.Zt.
die Anderungsgeschwindigkeit
Fzet | Programmgeber steht in ‘Reset’.
Fun Programmgeber liuft
=L.OF | Programmgeber angehalten

9.3 Programmgeberbedienung:

Die Bedienung des Programmgebers (Run, Stop, Reset, Preset) erfolgt im Menuel, durch digitale
Eingdnge oder iiber Schnittstelle (Leitsystem).
' Menue 1 (blinkt)

Bedienebene - End
| ' % |Hald
h v |Zlock
- ' | CBu
':' ::“ ,:'_ “ + |PRunoPStor N
- |FEes S a
I I oy >3s | |PoEL & eBdd 8 g
L DS X RN © o lDstarolstor —
Y —— o 00 O e D=

Bei der Eingabe einer Preset-Zeit (Parametrierung: Frmode = 1) kann die Zeit bis zu 99.59 in
Stunden . Minuten oder bei ldngeren Zeiten nur in Stunden eingegeben werden.
9.4 Kalibrierung:
I3~ Die Kalibrierung ist nur moglich, wenn der Regler auf Handbetrieb gestellt ist.
Die Kalibrierung von INP1/6 (T9F = 40; Widerstandsferngeber) erfolgt in zwei Schritten:
*  ®BC anwihlen — [©) driicken (= blinkt) — Ferngeber auf 0% stellen, 6s warten und mit [3] bestétigen.
* x1BBcC anwihlen — [Q driicken (& blinkt) — Ferngeber auf 100% stellen, 6s warten und mit[] bestitigen
Der INP6 kann nur manuell Kalibriert werden, wenn die DAC-Funktion ausgeschaltet ist. Mit einge-
schalteter DAC-Funktion kann die Kalibrierung automatisch ausgefiihrt werden (— DAC Seite 11).
* YrLCal anwihlen — [ driicken (8 blinkt) mit [a] auf 1 wechseln und mit [©)] bestitigen — die
automatische Kalibration wird gestartet.

Bedienebene Erd
4|Sianl
- 0 Huix
Co InFut
A Y ! 4 Enliid Contr
(e >3s o Ture
Mar. LD @% 05t ar

Die Parameter #Hc, A1 E@AC und YFCal sind auch fiir die Erweiterte Bedienebene Markierbar!
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Bedienung (Ubersicht)

DAC - Stellgliediiberwachung (Digital Actor Control DAC®)

Bei allen Reglern mit Stellungsriickmeldung Yp kann das Stellglied auf eventuelle Funktionsstorungen
iiberwacht werden.
CFunc = 08 = 3-Punkt Schrittregler mit Stellungsriickmeldung als Potentiometer
CFunc =09 = Stetig mit Stellungsriickmeldung als Potentiometer
CFunc = 12 = Stetig mit Stromriickmeldung tiber Yp (INP6)
Durch das System werden bei den Schrittreglern die folgenden Fehler erkannt:
defekter Motor
defekter Kondensator (falsche Drehrichtung),
falsche Phasenfolger
defekte Kraftiibertragung an Spindel oder Getriebe,
iibergroBes Spiel durch Verschleil3
Verklemmungen im Regelventil z.B. durch Fremdkdrper

Bei den stetigen Reglern wird liberwacht, ob das ausgegebene Stellsignal und die Stellungsriickmeldung
nach Ablauf einer Filterzeit von 20s. eine Differenz von 10 % tiberschreitet.

Die DAC®- Funktion kann in der Parameter-Ebene ein- oder ausgeschaltet werden (HC = 0/1).
Wird eine Storung erkannt, wird diese angezeigt, der Regler schaltet auf Handbetrieb und somit werden
keine Impulse mehr ausgegeben.

Wirend dem Yp-Abgleich wird die DAC®- Funktion inaktiviert! Andernfalls wiirde beim Erreichen der
Grenzen die Blockierung erkannt, und der Regler auf “off” geschaltet werden (— Kalibrierung).

Selbstoptimierung (automatische Adaption der Regelparameter)

Nach dem Start durch den Bediener flihrt der Regler einen Adaptionsversuch durch. Er errechnet dabei
aus den Kennwerten der Regelstrecke die Parameter fiir ein schnelles, tiberschwingfreies Ausregeln auf
den Sollwert.

Start der Adaption: Der Bediener i) Y]
kann den Adaptionsversuch jederzeit - “'_,',‘.' - ,:,:f'
starten (siche nebenstehendes Bild). | *© . "%, Ads RS

Vorbereitungen zur Selbstoptimierung:
Das Regelverhalten PID,PLPD oder P kann durch das e  Den Stellgrofensprung (' oFt.) festlegen.
Abschalten von Tn=0 oder Tv=0 vor dem Start der e Die BeruhigungsstellgroBe (v'OFt.rm) festlegen.

Selbstoptimierung vom Anwender gewéhlt werden. e Festlegung des ‘ProzeB in Ruhe’-Modus (L. 70T ;
Festlegung, welcher Parametersatz optimiert werden QCand)
soll (POpt). o Ist die Sollwertreserve (x-w) > 10% von W100-W0?

Abbruch der Selbstoptimierung:

Der Bediener kann den Adaptionsversuch jederzeit abbrechen. Dazu ist die Taste || zu driicken
(— Regler schaltet in ‘Hand’) oder iiber 0=t.0F im Meniil (— Regler schaltet in ‘Automatik”).
Der Regler arbeitet dann mit den alten Parameterwerten weiter.

Adaptionsprobleme:

Liegen regeltechnische Gegebenheiten vor, die eine erfolgreiche Adaption verhindern, <
so bricht der Regler den Adaptionsversuch ab (in der Anzeige erscheint Hda F). Der Lot
Regler schaltet seine Ausginge ab, um Sollwertiiberschreitungen zu verhindern. Nach  |asa r {05
dem Abbruch der Selbstoptimierung regelt er mit den alten Parameterwerten weiter. Ao oo 12
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Bedienung (Ubersicht)

Parameter- und Konfigurations-Ebene

[ WX

=S X Y n X
Vi llllll 55%

l
|
|

___—-———)

Beispiel fiir einen einzelnen Wert

Das Menue 1 ist an jeder Stelle der Bedien-Ebene anwéhlbar: Einige Bedienvorgidnge (— 7.2) und
Ubergang in die Parameter-Ebene (Fara).

Das Menue 2 ist an jeder Stelle der Parameter-Ebene anwihlbar: Wihlen der Zusatz-Anzeigen (Mark ),
Riicksprung in die Parameter-Ebene (Efid), Riicksprung in die Bedien-Ebene (Ex1it.), Ubergang in die
Konfigurations-Ebene (Carif).

Das Menue 3 ist an jeder Stelle der Konfigurations-Ebene anwiahlbar: Zulassen des MORE-Bereiches
(More), Riicksprung in die Konfigurations-Ebene (Ehid), Riicksprung in die Bedien-Ebene ohne
Speicherung der letzten Anderungen (Bit.) bzw. mit Spelcherung der Anderungen (Exit.).

BN = -
EEnd Exlt,.\{End\{End\{End\ |

o 3| [(Y]Hald

4vH

".N-@-»

T

LimH1
Oberer Grenzw.l
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Die Einstellung der Werte ist wie folgt (Parameter-Werte / Konfigurations-Codes):

Beispiel fiir kombinierte Daten (z.B. C-Codes)
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Konfiguration

Konfiguration
Allgemeines

In diesem Abschnitt wird die Konfiguration des KS94 - Reglers beschrieben, die dem Anwender des
Reglers im spdteren Einsatz eine einfache und schnelle Funktionsauswahl ermdglichen soll. Hier werden
fiir die jeweilige Applikation aus einer Vielzahl von vorgehaltenen Funktionen die erforderliche
Konfiguration ausgewihlt. Durch die Festlegung der Konfiguration wird die Grundstruktur fiir eine
Applikationslosung festgelegt.

Die Konfigurationsstruktur ist so aufgebaut, das fiir eine Vielzahl von Applikationen, die Festlegung der
gewiinschten Funktionalitdt, durch die Einstellung von moglichst wenigen Konfigurationsworten
vorgenommen werden kann. Dariiber hinaus wurde die Struktur jedoch so flexibel ausgelegt, dafl auch
fiir die Realisierung von spezielleren Applikationen die dort notwendigen Zusatzkonfigurationen
vorgenommen werden konnen

Grundstruktur

Die erste Meniiebene ermdglicht die Auswahl der Hauptkonfigurationsgruppe.
Der Anwender hat so zum Einen die Moglichkeit durch alle Funktionskonfigurationen gefiihrt zu
werden, oder kann gezielt auf ‘kiirzestem’ Wege eine spezielle Funktionskonfiguration vornehmen.

Fiir alle ‘komplexen’ Hauptgruppen wurde ein zweistufiges Konfigurationskonzept festgelegt, das es
dem Anwender ermoglichen soll, durch Festlegung von jeweils nur einem Konfigurationswort, die fiir
sie ‘richtige’ Einstellung vornehmen zu kdnnen. Spezialititen und Besonderheiten konnen jedoch bei
Bedarf gesondert festgelegt werden - fiir den ‘Normalanwender’ sind die Konfigurationsworte auf
sinnvolle Standardwerte voreingestellt! Zur Vereinfachung ist der hierarchisch gegliederte
Konfigurationsdialog so aufgebaut, dafl der Anwender nur die ‘notwendigen’ Konfigurationsworte
einstellen kann und muB.

Der Benutzerdialog bei der Konfiguration wird, wie bei den anderen Bedienebenen des KS94 auch, tiber
die Auswahl-Taste [©] und die ‘Up’/‘Down’-Tasten [a[¥] durchgefiihrt:

Mit der Auswahl-Taste werden Meniipunkte / Eingabewerte / Eingabepositionen innerhalb einer
‘Ebene’ angewihlt und am Ende einer ‘Ebene’ wird auf die nachsthéhere Ebene zuriickgekehrt.

Mit den ‘Up’/*Down’-Tasten erfolgt der Ubergang in eine tiefere Ebene und die

Verstellung von Eingabewerten.

T nJ nelt
[ s A oy } 4002 Al COM11 A !.«‘,‘
Realerhaurt 1 ) / \

Auf den Seiten 14 und 15 ist die Konfigurationsstruktur des Reglers dargestellt. Es sind alle moglichen
Konfigurationsworte aufgefiihrt. Nicht funktionsrelevante Konfigurationsworte werden von der
Dialogsteuerung auch nicht angezeigt!

Von jeder Stelle innerhalb der Konfiguration kann durch Driicken der Taste |[©] >3s zu einem
Auswahlmenti geschaltet werden.

Ercd: Riickkehr zur Konfigurationsebene

Maore:  Aktivieren der More-Funktion ] ] 4/End

Buit:  Riickkehr zur Bedienebene (Anderungen Konfigurations- >3s More
der Konfiguration werden nicht wirksam) ebene

Exit:  Riickkehr zur Bedienebene. (Anderungen
der Konfiguration werden wirksam, der
Regler wird neu initialisiert)

13 Bedienungsanleitung KS94



Fig.: 1 Konfigurationsiibersicht

Konfiguration
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Konfiguration

Fig.: 2 Konfigurationsiibersicht
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Konfiguration

10.3 Hauptptgruppen
Fiir den KS94 - Regler gibt es fiir die Konfiguration die folgenden Hauptkonfigurationsgruppen:

Conbtr  Reglerfunktion IR L1395 Seite 17
SOUMC  Eingangszuordnung L. (B0 L9d 5 Seite 19
InPut  Eingangsfunktion Lood CHET 5 Seite 21
Out.Ft Ausgangsfunktion LAnD LA9T  Seite 25
Hlarm  Alarmfunktion LeOD . DBBD  — Seite29
Tune  Selftuning IR —> Seite 30
D'i=P  Userinterface LoD — Seite 30
AL Zusatzfunktion Laod LAY S Seite 31

Die Hauptkonfigurationsgruppen sind von der Reihenfolge her so angeordnet, daf3 sich eine
hierarchische Anordnung ergibt. Dies ermoglicht den Aufbau einer Dialogsteuerung, die im jeweils
folgenden Menii- /Eingabepunkt nur die wirklich relevanten Konfigurationen vom Anwender abfragt.

@ ENGINEERING TOOL ‘ET/KS 94°
Mit dem Engineering Tool ET/KS94 besteht die Moglichkeit, alle Bedienungen die iiber die Gerdtefront
des KS94 moglich sind, auf einem PC durchzufiihren. Die Konfiguration und Parametrierung des
Gerites wird dadurch wesentlich vereinfacht

Regler | Dig. Eing. I Eingange I Auzgange I Grenzwerte | Zuzatze | Zweipunkt j
- Reglerfunktion [C100] ] Signalgerat mit 1 Ausgang
Signalgerat mit 2 Auzgangen
Regelverhalton - X N - | |7 T
Dreipunkt
: Dreipunkt Heizen stetig / Kihlen schaltend
Henleten: |Standaldlegler j| Dreipunkt Heizen zchaltend / Kiihlen stetig

Dreieck / Stern f Aus
3-Punktschritt
3-Punktschritt mit Stellungsrickmeldung Yp
Stetig mit integriertem Stellungsregler
-| Stetiger Regler
. : | Stetiger Regler Split range
Wirkungsrichtung : | invers j| ‘ Stetiger Regler mit ¥p Riickmeldung

Sollwertfunktionen : |Feslwert j|

~ Zusatzkonfiguration [C101]

Differenzierung : | der RegelgroBe ¥ j| |

Bei Sensorbruch : |5. = ¥min [0%) j| |
— Optionen

Verhdltnis .. | Programmgeber | s | ‘

Das Engineering Tool bietet folgende Mdoglichkeiten:

Erstellen und Andern eines Parametersatzes

Ubertragen eines Parametersatzes zum KS94

Auslesen eines Parametersatzes aus einem KS94

Archivierung verschiedener Parametersitze auf Festplatte oder Diskette
Anzeige von Betriebsdaten

LDO0O00

Die Kopplung des PC mit dem Regler KS94 erfolgt liber ein Adapter-Kabel RS232/TTL, das gesondert
erhéltlich ist (Bestellinformationen — Seite 41 Kapitel 12). In Verbindung mit der Reglersimulation
‘SIM/KS 94’ steht eine Trendgrafikanzeige der realen ProzeBdaten zur Verfiigung!

Bedienungsanleitung KS94 16 000824



Konfiguration

10.4 CONTR: Regler

Diese Hauptgruppe legt die Struktur und die Funktion des Reglers fest und bildet so den Ausgangspunkt
fiir die Strukturierung des Reglers fiir eine spezifische Applikation. Die Reglerhauptkonfiguration

L. {00 fihrt zu einer Voreinstellung der Ein- und Ausginge (C. {80 L {90, LA00.. 055 1), Dieser
‘Vorschlag’ muB3 in jedem Falle vor Inbetriebnahme tiberpriift und gegebenenfalls korrigiert werden.
Nach Festlegung dieses Wortes sind fiir einen Grofiteil von Applikationen keine weiteren Einstellungen
mehr vorzunehmen. Zusitzliche Funktionsanpassungen kénnen durch die Konfigurationsworte L. {5

und folgende festgelegt werden.

Reglerhauptkonfiguration 1:

COM1
Realerhauyrt

CFunc l CTare J WFunc
(Regelverhalten) (Reglertyp) (Sollwertfunktion)
00: Signalgerit 1 Ausgang 0: Standardregler 0: Festwert
01:Signalgerit 2 Ausgiinge 1: Verhiltnisregler 1: Festwert / Folge
02: 2-Punkt-Regler =i 2: Programmgeber
03: 3-Punkt-Regler (Heizen schaltend und Kiihlen schaltend) | 2: 3-Komponentenregler | 3: Festwert mit ext.

04: 3-Punkt-Regler (Heizen stetig und Kiihlen schaltend) Xeff = x1+ae (x2-x3) Verschiebung

05: 3-Punkt-Regler (Heizen schaltend und Kiihlen stetig) |3: Mittelwert 4: Festwert / Folge mit int.
06: A/Y-Aus (Dreieck-Stern-Aus) Xeff = (I-b)*x1+b*x2| Verschiebung

07: 3-Punktschritt (Motorschrittregler) 5: Festwert /Folge mit ext.
08: 3-Punktschritt (Motorschrittregler) mit Yp (INP6) Verschiebung

09: stetig mit Stellungsregler 6: Programmregler mit

10: stetig interner Verschiebung
11: stetig split-range (nur mit Optionskarte C) 7. Programmregler mit

12: stetig mit Stromriickmeldung iiber Yp (INP6) externer Verschiebung

Reglerhauptkonfiguration 2:

COM1

Eealerhu;%i 2
Coiff CFail
(Wirkungsrichtung) |y (Differenzierung) | (Verhalten des Reglers bei Fiihlerbruch der Hauptregelgrof3e)
0: Invers 0: Xw differenzieren |0: Neutral (Reglerausginge abgeschaltet)
1: Direkt 1: X differenzieren [1: Y = Ymin (0)

2:' Y = Ymax (100)
3: Y =Y2 (Verstellung iiber die Front nicht moglich)
4:'Y = Y2 und Handbetrieb (Verstellung iiber die Front moglich)
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Konfiguration

Hilfsgroflenaufschaltung und externe y-Begrenzung:

w
(14
@)
=
l CAux l couc
(HilfsgroBenaufschaltung z iiber INP3/6) (StellgroBenbegrenzung)
00: keine Aufschaltung 0: keine externe Begrenzung
01: X+7Z (Aufschaltung auf den Istwert ohne Differenzierung) 1: OVC+
02: X+— dZ/dt (Aufschaltung auf den Istwert mit Differenzierung beide 2: OVC-
Richtungen)
03: X+ dZ/dt  (Aufschaltung aufTstwert mit Differenzierung bei positiver
Anderung)
04: X—dZ/dt  (Aufschaltung auf Istwert mit Differenzierung bei negativer
Anderung)
05:Y+Z (Aufschaltung auf die StellgroBe ohne Differenzierung)
06: Y+— dZ/dt (Aufschaltung auf die StellgroBe mit Differenzierung beide
Richtungen)
07:Y+dZ/dt  (Aufschaltung auf die StellgroBe mit Differenzierung bei
positiver Anderung)
08:Y—dZ/dt  (Aufschaltung auf die StellgroBe mit Differenzierung bei
negativer Anderung)
w Sollwerteigenschaften:
g (nur bei HW-Option C, Wext und nicht bei 3 Komponentenregler)
=
WTrac J Al l W Sel
(Verhalten von Wint bei Umschaltung von Wext auf Wint (Art der )
wenn der w Trackingeingang eingeschaltet ist ) Sollwertversch.) (MIN/MAX-Auswahl)
0: Sollwert-Tracking 0: Additiv 0: keine Auswahl
1: Istwert-Tracking 1: Multiplikativ ~ |1: Max-Auswahl Weff
2: Min-Auswahl Weff
w Verhiltnisfunktionen:
g (nur bei Verhéltnisregler)
=
Ratio l H“DF
(Verhiltnisregelungsfunktion) (Istwert Dezimalpunkt)
1: (xI + NO)/x2 0: keine Nachkommastelle
2: (xI +NO) / (x1 +x2) 1: eine Nachkommastelle
3: (x2-x1 +NO)/x2 2: zwei Nachkommastellen

3: drei Nachkommastellen
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MeBanfang X0: (nur bei Verhiltnisregler)

Konfiguration

w
74 Xmin:(untere Istwertwertbegrenzung Xmin)
B Zahlenwert:-999 ... 9999
i Mefiende X100: (nur bei Verhiltnisregler)
C\O: Xmax:(obere Istwertwertbegrenzung Xmax)
= Zahlenwert:-999 ... 9999 und Xmin Xmax
w Faktor fiir stochiometrisches Verhiltnis s: (nur bei Verhiltnisregler)
14 S:Stéchiometrische Verhiltnis
g Zahlenwert:00.00 ... 99.99 (2 Dezimalstellen fest)
w ' Programmgeberkonfiguration:
14 (Nur wenn Programmregler konfiguriert wurde)
I ... 000
Froaramm: HL-F'-
Fael FurlrF FErd Fatrt
(Quelle fiir die (Verhalten bei (Verhalten bei (Quelle fiir
Programmauswahl) Netzwiederkehr) Programmende) Run/Stop)
0: Programmselektion iiber ~ [0: Programm fortsetzen 0: Fortsetzen mit 0: start/stop und reset
die Bedienung 1: Programm anhalten und Folgeprogramm gemeinsam*
1: Programmselektion iiber umschalten auf Wint 1: Folgeprogramm und Steuerung iiber
Steuereingang di6/di7 2: Programm nach automatischen | Reset (Start erforderlich)|  int/ext (ohne HW-
Suchlauf fortsetzen Option B)
3: Programm nach erfolgreichem automatischem Suchlauf 1: start/stop und reset
fortsetzen sonst umschalten auf Wint getrennt
4: Programm an der Zeitmarke der Netzwiederkehr fortsetzen (HW-Option B)
*Quelle flir int/ext-Umschaltung wird mit C.190; SWi/e gewéhlt
10.5 SOURCE: Eingangssignalzuordnung
Die Eingangssignalzuordnung wird in Abhéngigkeit von der Einstellung in der
Reglerhauptkonfiguration ‘L. {I ¢ vorgenommen. Dieser Vorschlag muf3 in jedem Falle vor
Inbetriebnahme tliberpriift und gegebenenfalls korrigiert werden. Aus diesem Grund ist die
Eingangssignalzuordnung ‘SOURCE’ kein eigenstandiger Hauptpunkt und wird deshalb als
Zusatzkonfiguration von ‘CONTR’ behandelt.
:' Signalzuordnung analoger Signale:
COM1
Eina-Zuonc
S RZ Shlext. S ol 5 2
(Slgnalqu?lle .fur X2 (Signalquelle fiir Wext || Signalquelle fiir W bei Signalquelle fiir
bei Verhiltnis und . . . . N
. bei Regler mit Regler mit Sollwert HilfsgroBen-
Dreikomponenten :
externem Sollwert) Verschiebung & aufschaltung
A Regler) v
0: X2 abgeschaltet 0: Wext abgeschaltet 0: dW abgeschaltet 0: z abgeschaltet
1: X2 von INPS 1: Wext von INP5 1: dW von INP5 1: zvon INP3
2: X2 von INP3 2: Wext von INP6 2: dW von INP6 2: zvon INP6
3: Wext von INP4 3: dW von INP4 3: zvon INP4
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Konfiguration

COM1 a0
Eina-Zuo i

Signalzuordnung digitaler Signale fiir die Sollwertverarbeitung:

STrac Sdllan SwZ
(Umschaltung = (StoBfrele Ubernghme = Verschiebung des wirksamen | (Umschaltung auf
Sollwerts von intern | |int. Sollwerts bei int./ext. Soflhveia) o Sallkuei o)
auf extern) ! Umschaltung ) W wertw
0: nur interner Sollwert |0: kein Tracking 2) 0: Keine Verschiebung 2) 0: kein W22
1: W/Wext von Front 1: Tracking ein 1: Verschiebung ein 1: fest auf W2
2: dil = externer Sollwert |2: di2 = Tracking ein 2: dil = Verschiebung ein 2: dil =W2
3: di2 = externer Sollwert |3: dil2 = Tracking ein 3: di2 = Verschiebung ein 3: di2=W2
4: dil = interner Sollwert |4: di2 = Tracking aus 4: dil1 = Verschiebung ein 4: di12=W2
5: di2 = interner Sollwert |5: dil2 = Tracking aus 5: dil = Verschiebung aus 5: Timer = W2
6: di2 = Verschiebung aus 6: dil =W
7. dil1 = Verschiebung aus 7. di2=W
8: dil2=W
: Signalzuordnung digitaler Signale fiir die Reglerfunktionen:
COH1 : (AN l' "
Eina-Zuc :I‘ TE 1‘|‘=|]:
S A-M SPI-F SHZ2on SCoff
(Automatik / Manual .. (MSR—Regler: (Ausgabe des
anual - Umschaltung) T SORTCHTU 1S R, icherheitsstellwerts) L rlia),
PI / P Umschaltung)
0: Auto/Hand iiber Front |0: PI fest > 0: Y (kein Y2) %) 0: Regler Em/Aus iiber Front
1: fest auf Hand 1: fest auf P-Verhalten 1: festauf' Y2 W= e
2: dil = Hand 2: dil=P-Verhalten 2: dil=Y2 1: Regler fest auf Aus
3: di2 = Hand 3: di2=P-Verhalten 3:di2=Y2 2: dil = Regler aus
4: Backup-Betrieb 4: dil=PI-Verhalten 4: Timer =Y2 3: di2 = Regler aus
5: dil = Auto 5: di2=PI-Verhalten S:dil=Y 4: Timer = Regler aus
6: di2 = Auto 6: di2=Y 5: dil = Regler ein
6: di2 = Regler ein

COM1 AL
Eing-Zuord.Dia. 3

SPrst
(Signalquelle fiir Programmgeber Run/Stop)

0: Run/Stop: Front
1: Run/Stop: di4
2: Run/Stop: di4 und Timer

Signalzuordnung digitaler Signale fiir den Programmgeber:
(nur wenn Programmregler konfiguriert wurde)

1) Bei konfiguriertem Programmgeber wird zwischen Internem- und Programmsollwert umgeschaltet.
2) Umschaltbar iiber Schnittstellen (z.B. Engineering-Tool; Betriebsdaten)

Bedienungsanleitung KS94
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Konfiguration

10.6 INPUT: Einginge

In dieser Hauptgruppe werden die Signaleingénge fiir die zuvor gewihlte Reglerkonfiguration
festgelegt. Fiir die gewihlte Reglerfunktion werden die dazu notwendigen Signaleingéinge im Menue zur
Konfiguration angezeigt. Wie bei der Konfiguration der Regelfunktion kann auch hier durch Festlegung
der Hauptkonfiguration ein GroBteil der Applikationen abgedeckt werden. Spezialfille konnen in der
zweiten Stufe durch eine Zusatz- und Optionskonfiguration angepalit und eingestellt werden. Es gibt
beim KS94 maximal 5 Signaleingédnge. Die analogen Eingénge INP1, INP5 und INP6 sind immer
vorhanden; INP3 und INP4 sind optionale Eingénge.

Alle analogen Eingénge (fiir die Regelung benutzt oder nicht) kénnen zu Uberwachungszwecken
herangezogen werden (z.B. Alarmverarbeitung).

10.6.1 Signaleingang 1/ INP1 (Hauptregelgrofle x1)

Hier wird fiir die HauptregelgroBe x1 konfiguriert.

Hauptkonfiguration:

Mit dem Hauptkonfigurationswort wird der Eingangssensortyp und die physikalische
Einheit festgelegt. Zusitzliche Eingangskonfigurationen konnen bei Bedarf mit der
Zusatzkonfiguration festgelegt werden.

lT':IF* l it (B
(Sensortyp) (Einheit)* (Anzahl der Nachkommastellen)

Thermoelement: Widerstandsthermometer: 0:bei T9F 0: keine Nachkommastelle
00: TypL 0...900°C [20: Pt 100 -200...850.0°C |30...40 1: eine Nachkommastelle
01: TypJ 0...900°C (21:Pt 100 -200...250.0°C |1:°C 2: zwei Nachkommastellen
02: TypK 0... 1350 °C (25:2x Pt 100 -200 ... 850.C °C|2: °F 3: drei Nachkommastellen
03: TypN 0... 1300 °C |26: 2 x Pt 100 -200 ... 250.0 °C
04: TypS 0...1760 °C |Einheitssignale: nur bei Typ: 20 ... 40

05: TypR 0...1760 °C (30:0... 20 mA

06: TypT 0...400°C (31:4...20mA

07: TypWO0...2300°C (32:0...10V

08: TypE 0...1000°C (33:2...10V

09: TypB (0)400 ...  |Widerstandsferngeber:

1820°C [40: 0 ... 500 Ohm

* Einstellungen der Einheit dienen zur Skalierung bei Typ 00...26. Bei Typ 30...40 steht der Wert fest auf 0.
Die anzuzeigende Einheit wird dann mit C.801 eingestellt.

x0:

(physikalischer Wert bei 0%)
Zahlenwert -999 ... 9999
Anwahl nur bei Typ =30 ... 40

x100:

(physikalischer Wert bei 100%)

188 Zahlenwert -999 ... 9999 , X0 # X100!
kil /\ W ahl nur bei Typ = 30 ... 40
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Konfiguration

Zusatzkonfiguration:

w -
g Uber die Zusatzkonfiguration kann je nach Sensortypklasse die Defaulteinstellung
s fiir den Signaleingang verdndert bzw. angepalit werden.
STk mEare
(Signalverhalten bei (Ort der .
Sensorfehler) Temperaturkompensation) (il Al kil 0 ()
1: Upscale (X100) 0: nicht wirksam 0: ohne Korrektur
2: Downscale (X0) 1: interne TK 1: mit Istwertkorrektur (Einstellbar iiber die
3: XFail (L2 13) 2: externe TK (TK wird fest Parameter 1 im, xlout =Z2in, xZ2out)
inL £ {0 vorgegeben!)
Typ: 00...26,31,40 Typ: 00 ... 08
Nicht anwihlbare Stellen werden fest durch ‘0’ gekennzeichnet
- Tkref:
x (Angenommene externe TK)
g Tkref Zahlenwert: -99 ... 100 °C oder °F
Ext. Tenperaturk . Anwahl nur bei Typ: 00...08 und Tk =2
w f" XFail:
14 Bl (Ersatzwert bei Sensorfehler)
S EX il Zahlenwert: -999 ... 9999
Erzatzwert
w Tfm:
x (Filterzeitkonstante der MeBwertverarbeitung)
Q TFm Zahlenwert: 0.0 ... 999.9
E Filterzeit. M
w Optionskonfiguration 1:
14 Uber die Optionskonfiguration kann die Funktionalitit fiir zwei
g Signalvorverarbeitungsstufen festgelegt werden.
Funcl. Funci LD
(Funktionsauswabhl fiir die Signalvorverarbeitung) (Dezimalpunkt fiir Gain, Xeff und yki)
0: keine Funktion, Signal wird durchgereicht 0: keine Nachkommastelle
1: Skalierung (Parameter: m,b) 1: eine Nachkommastelle
2: Linearisierung ( Stiitzstellen xs1,ys1 ...) 2: zwei Nachkommastellen
3: Filter (Parameter: Tf) 3: drei Nachkommastellen
4: Radizierung mit Faktor (Parameter:Gain)

Bedienungsanleitung KS94
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MORE

#s1
Eingana 1

L
I}
Ld B =

Wertepaar 3

I
1]
Ju

Wertepaar 4

"W
1}
n

Wertepaar 5

Wertepaar 6

1
1]
- ]

Wertepaar 7

Wertepaar 8

Konfiguration

Wertepaar 1 Die Eingangswerte (x-Werte) sind in
Wertepaar 2 aufsteigender Reihenfolge einzugeben.
(xs1<xs2<xs3...)

Der Zahlenbereich fiir diese Konfigurationsworte liegt zwischen -999 und 9999 bzw ‘~—--"(Abgeschaltet)!

Um die Anzahl der Parameter zu begrenzen, konnen diese Funktionen wahlweise aber nur einmal in den
Vorverarbeitungsstufen 1 oder 2 eingesetzt werden! Nicht benétigte Linearisierungsstiitzpunkte konnen
durch Einstellen von ‘----* abgeschaltet werden.

10.6.2 Signaleingang 3 / INP3

Hier wird das Signal fiir die Verhaltinisregelgrofe x2 oder die Aufschaltungsregelgrof3e z konfiguriert,
wenn die Optionskarte C im Gerit existiert und die Funktion bei der Reglerkonfiguration gewahlt

MORE

000824

wurde.
:' Hauptkonfiguration:
o Anwahl nur, wenn die Optionskarte C vorhanden ist!
IMP3
Haurtkont i
l Tar l LF
(Sensortyp) (Anzahl der Nachkommastellen)
Einheitssignale: 0: keine Nachkommastelle
30:0...20mA 1: eine Nachkommastelle
31:4...20 mA 2: zwei Nachkommastellen

3: drei Nachkommastellen

(Signalverhalten bei Sensorfehler)

Zusatzkonfiguration:

Fail

1: Upscale (X100)
2: Downscale (X0)
3: XFail (.2 {3

)

23

Uber die Zusatzkonfiguration kann fiir den Sensortyp die Defaulteinstellung fiir den
Signaleingang veridndert bzw. angepalit werden.
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Konfiguration

Die anderen Konfigurationsworte fiir INP3 sind im Abschnitt 10.6.1 erlautert (siehe folgende Tabelle).

>
]

=
(X

Tfm [
Optionskonfiguration 1

10.6.3 Signaleingang 4 / INP4

Hier wird das Signal fiir die Dreikomponentenregelgroe x3 oder den galvanisch getrennten externen
Sollwert Wext oder das Overridecontrolsignal ove+/- konfiguriert.

Die Konfigurationsworte fiir INP4 sind wie im Abschnitt 10.6.1 und 10.6.2 erlautert (siche folgende
Tabelle).

il Ohne Linearisierung (Func1/2: 2)

Hauptkonfiguration NERIM siche R
X0 PN <

X100 HERYa < [
Zusatzkonfiguration WEREEN <« EERER
XFail PN < [

Tm PR < [k

Optionskonfiguration 1 NENIE « el

Optionskonfiguration 2 « g

" a3
..o S C

Linearisierungstabelle [

10.6.4 Signaleingang S / INPS

Hier wird das Signal fiir die Verhéltnisregelgrofle x2, den externen Sollwert Wext oder die externe
Sollwertverschiebung dWext konfiguriert.

Die Konfigurationsworte fiir INP5 sind im Abschnitt 10.6.1 und 10.6.2 erldutert (siche folgende
Tabelle).

an
)
o
o
-+
=
o
=
=
[0S
[
=
o
=
o
=
[l
Dt |
X

zusitzlich 0/2...10V (Typ: 32/33)

RIS
e Fue P g
CI E3 O3 C3
W T N R

[
[
|

Ohne Linearisierung (Func1/2: 2)

10.6.5 Signaleingang 6 / INP6

Hier wird das Signal fiir die HilfsregelgroBe z, die Stellungsriickmeldung Yp, den externen Sollwert
Wext oder die externe Sollwertverschiebung dWext konfiguriert.

Die Konfigurationsworte fiir INP6 sind im Abschnitt 10.6.1 und 10.6.2 erldutert (siche folgende
Tabelle).

Hauptkonfiguration Sl sichc o8 zusitzlich Widerstandsferngeber fiir Yp (Typ: 40)

X0 bR
X100 ISP -
Zusatzkonfiguration BRI < MR
XFail SEEN <«
Tfm .U 'E (X "
Optionskonfiguration 1 ML « ittt Ohne Linearisierung (Func1/2: 2)
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10.7 OUTPT: Ausginge
10.7.1 Signalausgang 1/ OUT1

(]
ouT1 Lt
Haurtkonfifa.

Hauptkonfiguration:

SC
(Signalquelle)

l TaFe
(Ausgangsstufe)

|

Konfiguration

Hier wird die Quelle des Ausgangs OUT1 konfiguriert. Dieser Signalausgang ist
ein Universalausgang und 148t sich umfangreich konfigurieren.

Mode

(Wirkungsrichtung des Stellgliedes)

00: Ausgang abgeschaltet

01: Reglerausgang Y1/Youtl
02: Reglerausgang Y2/Yout2
03: Stellgrosse Ypid

04: Stellungsriickmeldung Yp
05: Regelabweichung xw

10: Istwert Xeff

11: X1

12: X2

13: X3

20: Sollwert W

21: Externer Sollwert Wext
22: Ext. Verschiebung dWe
23: Sollwert weff

24: Programmgebersollwert Wprg
25: Alarm 1 (Limitl)

26: Alarm 2 (Limit2)

27: Alarm 3 (Limit3)

28: Alarm 4 (Limit4)

0: Relais (schaltend)

1: 0... 20 mA (stetiger Ausgang)
2: 4...20 mA (stetiger Ausgang)

3: 0/20 mA (Logik)

0: Keine Funktion
1: Direkt / Arbeitsstromprinzip
2: Invertieren / Ruhestromprinzip

Zusatzkonfiguration Outl:

w -
x Uber die Optionskonfiguration kann die Funktionalitit fiir eine Signalnach-
g verarbeitungs stufe festgelegt werden.
Dieses Konfigurationswort wird nur angezeigt, wenn die Option freigegeben ist.
Func l DF
Funktionsauswahl fiir die Signalausgangverarbeitung) (Dezimalpunkt fiir xs1,x0,x100)
0: keine Funktion, Signal wird durchgereicht (0%...100%) 0: keine Nachkommastelle
1: Skalierung (Bezugswerte L% {1 und £.5% { { sind wirksam) |1: eine Nachkommastelle
2: zwei Nachkommastellen
3: drei Nachkommastellen
w x0:
74 (physikalischer Wert bei 0%)
2 Zahlenwert -999 ... 9999
w x100:
['4 . (physikalischer Wert bei 100%)
2 QTR 7 ahlenwert -999 ... 9999
1gswert 188X
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Konfiguration

10.7.2 Signalausgang 2 / OUT2

Hier wird die Quelle des Ausgangs OUT2 konfiguriert. Dieser Signalausgang ist ein Relaisausgang und
1aBt sich umfangreich konfigurieren.

Hauptkonfiguration:

Src
(Signalquelle)

l TarFe
(Ausgangsstufe)

l Mode
(Wirkungsrichtung des Stellgliedes)

00: Ausgang abgeschaltet

01: Reglerausgang Y1/Youtl
02: Reglerausgang Y2/Yout2
25: Alarm1 (Limit1)

26: Alarm2 (Limit2)

27: Alarm3 (Limit3)

28: Alarm4 (Limit4)

0: Relais (schaltend)

0: nicht Wéhlbar
1: Direkt / Arbeitsstromprinzip
2: Invers / Ruhestromprinzip

10.7.3 Signalausgang 3 / OUT3

Hier wird die Quelle des Ausgangs OUT3 konfiguriert. Dieser Signalausgang ist ein Universalausgang
und 148t sich umfangreich konfigurieren.

(M)

ouTE L.\
Haurtkonfipg.

Hauptkonfiguration:
Anwahl nur, wenn HW - Option C vorhanden

Src

(Signalquelle)

TaFe

l (Ausgangsstufe)

Maode
(Wirkungsrichtung des
Stellgliedes)

00: keine (Ausgang
Abgeschaltet)

01: Reglerausgang Y1/Youtl
02: Reglerausgang Y2/Yout2
03: Reglerausgang Ypid

04: StellgroBenriickmeldung Yp
05: Regelabweichung xw

10: Istwert xeff

11: Istwert x1

12: Istwert x2

23: Sollwert Weff
24: Wprg
Progammgeber

0: Abgeschaltet

3: 0/20 mA (Logik)

0: nicht wihlbar

13: Istwert x3 1: 0...20 mA 1: Direkt / Arbeitsstromprinzip
20: Sollwert Wint (stetiger Ausgang) |2: Invers/ Ruhestromprinzip
21: Ext. Sollwert Wext  (2: 4... 20 mA

22: Ext.Versch. dWe (stetiger Ausgang)

rCcCro
L.

(v
L

auT3

MORE

Zusatzkonfiguration:
Uber die Optionskonfiguration kann die Funktionalitit fiir eine Signalnach-
verarbeitungsstufe festgelegt werden.
Dieses Konfigurationswort wird nur angezeigt, wenn die Option freigegeben ist.

Func
Funktionsauswabhl fiir die Signalausgangverarbeitung)

|

DE
(Dezimalpunkt fiir xs1,x0,x100)

0: keine Funktion, Signal wird durchgereicht (0%...100%)
1: Skalierung (Bezugswerte £.5 13 und.5
2: Linearisierung (Stiitzstellen xs1, ysl ..

1 1 sind wirksam)

)

0: keine Nachkommastelle

1: eine Nachkommastelle

2: zwei Nachkommastellen

3: drei Nachkommastellen
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MORE MORE

MORE

x0:

x100:

| |
[ R

[

#s1 (A
Eingana 1

Die Eingangswerte (x-Werte) sind in
aufsteigender Reihenfolge eineinzugeben.

(xs1 <xs2<xs3..)

Ausgana &

10.7.4 Signalausgang 4 / OUT4

(physikalischer Wert bei 0%)
Zahlenwert -999 ... 9999

(physikalischer Wert bei 100%)
Zahlenwert -999 ... 9999

[ e g
L.
| e ]
L.
Ny
Lo8l
[
L.AQc
o
L.
e Y
L. anQ

Konfiguration

Die Konfigurationsparameter fiir die Linearisierung werden wie
folgt abgelegt.

Wertepaar 1

Wertepaar 2

Ld B2 o=

Wertepaar 3
Wertepaar 4

n

Wertepaar 5

I
In m
n A

T

Wertepaar 6

Wertepaar 7

0 |

Wertepaar 8

Der Zahlenbereich fiir diese Konfigurationsworte liegt zwischen
-999 und 9999 bzw. ‘-——-"(Abgeschaltet)!

Hier wird die Quelle des Ausgangs OUT4 konfiguriert.
Dieser Signalausgang ist ein Relaisausgang und 146t sich umfangreich konfigurieren.
Hauptkonfiguration:

Src

(Signalquelle)

l TaFe
(Ausgangsstufe)

Mode
(Wirkungsrichtung des Stellgliedes)

00: Ausgang abgeschaltet

01: Reglerausgang Y1/Youtl
02: Reglerausgang Y2/Yout2
25: Alarm 1 (Limitl)

26: Alarm 2 (Limit2)

27: Alarm 3 (Limit3)

28: Alarm 4 (Limit4)

29: Programmgeber Spur 1
30: Programmgeber Spur 2
31: Programmgeber Spur 3
32: Programmgeber Spur 4
33: Programmende

0: Relais (schaltend)

0: nicht wéihlbar
1: Direkt / Arbeitsstromprinzip
2: Invers / Ruhestromprinzip

000824
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Konfiguration

10.7.5 Signalausgang 5 / OUTS

Hier wird die Quelle des Ausgangs OUTS5 konfiguriert.
Dieser Signalausgang ist ein Relaisausgang und 146t sich umfangreich konfigurieren.

Hauptkonfiguration:

l = ol
(Signalquelle)

l Tare l Mode
(Ausgangsstufe) (Wirkungsrichtung des Stellgliedes)

00: Ausgang abgeschaltet
01: Reglerausgang Y1/Youtl
02: Reglerausgang Y2/Yout2
25: Alarm 1 (Limitl)

26: Alarm 2 (Limit2)

27: Alarm 3 (Limit3)

28: Alarm 4 (Limit4)

29: Programmgeber Spur 1
30: Programmgeber Spur 2
31: Programmgeber Spur 3
32: Programmgeber Spur 4
33: Programmende

0: Relais (schaltend) 0: nicht wihlbar
1: Direkt / Arbeitsstromprinzip
2: Invers / Ruhestromprinzip

10.7.6 DOS,6 (digitale Steuerausginge)

Hier werden zusitzliche digitale Steuerausginge konfiguriert!

(X
1.

Dos -

Haurtkontijg.

Hauptkonfiguration:
(digitales Steuersignal DOS)
X Anwahl nur wenn HW-Option C vorhanden

l Shc
(digitales Steuersignal DOSY)

l Mode
(Wirkungsrichtung des Stellgliedes)

00: Ausgang abgeschaltet
01: Reglerausgang Y1
34: Status Automatik=0/ Hand=1

0: nicht wahlbar
1: Direkt / Arbeitsstromprinzip
2: Invers / Ruhestromprinzip

Hauptkonfiguration:
(digitales Steuersignal DO6)
Anwahl nur wenn HW-Option C vorhanden

l = ol
(digitales Steuersignal DO6)

l Mode
(Wirkungsrichtung des Stellgliedes)

00: Ausgang abgeschaltet
02: Reglerausgang Y2
35: Status Extern=0 /Intern=1

0: nicht wéihlbar
1: Direkt / Arbeitsstromprinzip
2: Invers / Ruhestromprinzip
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10.8 ALARM: Alarme
10.8.1 Alarm 1/ (Limit 1)

Hier wird die Funktion fiir den Alarm 1 konfiguriert.

Konfiguration

Hauptkonfiguration:
= ol DE
. (Dezimalpunkt fiir
(Alarmsignalquelle) (Alarmfunktion) Nbrsiivagaida)

00: Abgeschaltet

01: Istwert Xeff

02: Regelabweich x-w
03:x1

04: x2

05:x3

06: Hilfsgrosse z

08: Ext. Versch. dWe
09: Sollwert Weft

10: Stellungsriick. Yp
11: Stellgrosse Ypid

07: Ext. Sollweret Wext

12: Y-Begrenzung OVC
13: MIN/MAX (Wsel)

14: Eingang INP1

16: Eingang INP3

17: Eingang INP4

18: Eingang INP5

19: Eingang INP6

20: Programmzeit (Netto)
21: Programmzeit (Brutto)
22: Programmrestzeit

23: Bus-Status

24: Aktor Fehler

0:
l:
2
3:

w

6:

kein Alarm (don’t care)

Sensor fail

Sensor fail oder MeBwertalarm
Sensor fail oder MeBwertalarm
mit Unterdriickung bei
Sollwertéinderung oder Startup

- MeBwertalarm
: MeBwertalarm mit

Unterdriickung bei
Sollwertwechsel oder Startup
Schnittstellen Fehler

0: keine Nachkommastelle
1: eine Nachkommastelle

2: zwei Nachkommastellen
3: drei Nachkommastellen

*Limit Comperator (auf den Sollwert bezogen) alle anderen Limit Contact.

10.8.2 Alarm 2 (Limit 2)
Hier wird die Funktion fiir den Alarm 2 konfiguriert.

Hauptkonﬁgurationw siehe W

10.8.3 Alarm 3 (Limit 3)

Hier wird die Funktion fiir den Alarm 3 konfiguriert.

Hauptkonfiguration m siche m

10.8.4 Alarm 4 (Limit 4)
Hier wird die Funktion fiir den Alarm 4 konfiguriert.

Hauptkonfiguration m siehe W

000824
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Konfiguration

10.9 TUNE: Selbstoptimierung
[
N

Hier kann die Art der Reglerselbsteinstellung und die Art der gesteuerten Adaption
eingestellt werden!

Hauptkonfiguration:
QCord QChtr abP
%?f:er]slif; (Pro]f;f C;r;l)(uhe Betriebsart der gesteuerten Adaption) (Dezan&ar}iu;ﬂ‘(t i
0: Standard |0:dX =0 0: keine Funktion 0: keine Nachkommastelle
1: dX = const <> 1: umschaltbares Fiihrungs / Storverhalten | 1: eine Nachkommastelle
< 0 bei inversem |2: Umschaltung iiber Frontbedienung 2: zwei Nachkommastellen
Regler oder 3: Umschaltung iiber Steuereingang 3: drei Nachkommastellen
> () bei direktem |4: Umschaltung gesteuert durch Weff
Regler 5: Umschaltung gesteuert durch Xeff
2:dX = const 6: Umschaltung gesteuert durch Ypid
orad # () 7: Umschaltung gesteuert durch X-W

10.10 DISP: Userinterface fiir die Bedienung

Konfigurierung der Bedeutung der Anzeigefunktionen an der Geritefront
L1 Prozef3bedienung:

Text2 H=rTx= LED Lanau

(Bedeutung des Anzeigefeldes (Auswahl des (Funktion der Sprachumschaltung der
Text2) Anwendertextes) Front - LED’s) Klartext - Anzeigen)
0: Y (StellgroBenanzeige) 0: Kein Anwendertext [0: Y1,Y2,LIM1,LIM2 |0: Deutsch
Bargraph (-100% ...) 0% ... +100% |1: Anwendertext iiber |1: LIM 1, 2, 3, 4 1: Englisch
1: Xw (Regelabweichung) Bargraph Steuereingang 2: Prog D1...D4 2: Franzosisch
-10% ... 0% ... +10% vom MeB- 2: Anwendertext iiber |  (Steuerspuren des Programmgebers D1 ... 4D)
bereich Funktionszustinde |3: LIMI, Y1, Y2, LIM2
2: Tprog Bargraph (abgelaufene 4: Bus - Fehlermeldungen
Programmzeit) 0 ... tmax 5:Y2, Y1, LIM1, LIM2
3: Statusanzeige im Klartext 6:LIM 1,Y2,Y1,LIM2

Konfiguration der Anzeige:

LUnit xhisp whisF
(Auswahl der Einheit fiir Text 1) | (Auswahl des angezeigten Istwertes) angezeigte

00: keine Einheit | 05: bar 0: Istwertanzeige = xeff 0: Sollwertanzeige=Standard
01:°C 06: t/h 1: Istwertanzeige = x1 1: Sollwertanzeige = Weft
02: °F 07: m3/h 2: Istwertanzeige = x2
03: % 08: 1/min 3: Istwertanzeige = x3
04: mbar 99: Anwendertext

Engineering

Tool

erforderlich
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10.11 AUX: Zusatzfunktionen

Konfiguration

Hier wird die Funktion der Schnittstelle und die Arbeitsfrequenz zur Unterdriickung der

Storeinstrahlungen auf die Eingéinge konfiguriert.
10.11.1 COM (Serielle Schnittstelle)

Hauptkonfiguration:
(IS01745, PROFIBUYS)
Nur bet HW - Option B

| Baud Adr
(Schnittstellenprotokoll) (Baudrate)* (Schnittstellenadresse)
0: 1S01745 00: Nicht einstellbar ISO1745

01:2400 Bd 0...99 (Default 0)

02: 4800 Bd PROFIBUS

03:9600 Bd 1 ... 126 (Default 126)

04:19200 Bd

* PROFIBUS: automatische Baudratenerkennung
10.11.2 Hardware

Hauptkonfiguration:

Eingénge konfiguriert.

Fr=

Y (Netzfrequenz)
0: 50 Hz
1: 60 Hz

10.11.3 Forcing Signaleinginge
rooent

Alle Konfigurationen fiir Forcing sind
nur bei der PROFIBUS-DP Option

vorhanden.

[ R R

e

FIMPL  LLLLLLLY
Forcirs % i r'rEl-;r'r;E‘
FIMF1 FIMPZ FIHF4
(Forcing (Forcing (Forcing

Signaleing.1)

Signaleing.3)

Signaleing.4)

Hier werden hardwarenahe Funktionen konfiguriert

Hier wird die Arbeitsfrequenz zur Unterdriickung der Stéreinstrahlungen auf die

x|
| I I |

FINPS Lttt

Forcina Eifminae

v FINFS || FINPE
(Forcing (Forcing

Signaleing.3)

Signaleing.6)

0: Wert vom Regler

0: Wert vom Regler

0: Wert vom Regler

0: Wert vom Regler

0: Wert vom Regler

(Forcing digialer Eingang 1)

(Forcing digialer Eingang 2)

0: Wert vom Regler

1: Vorgabe 1: Vorgabe 1: Vorgabe 1: Vorgabe 1: Vorgabe
Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle
10.11.4 Forcing digitaler Einginge

| e e ]

[y X |
Fdil bt
Forcina % ina

Fdil FoiZ Foid

(Forcing digialer Eingang 4)

1: Vorgabe Schnittstelle

0: Wert vom Regler
1: Vorgabe Schnittstelle

0: Wert vom Regler
1: Vorgabe Schnittstelle

000824
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Konfiguration

Fdi3

0: Wert vom Regler

(Forcing dig. Eingang 5)

1: Vorgabe Schnittstelle

Fdi6 !
{Forcing dig. Eingang 6)

0: Wert vom Regler
1: Vorgabe Schnittstelle

(Forcing dig. Eingang 7)
0: Wert vom Regler

1: Vorgabe Schnittstelle

Fdiv

Fdiz

(Forcing dig. Eingang 8)
0: Wert vom Regler

1: Vorgabe Schnittstelle

| Fais

(Forcing dig. Eingang 9)
0: Wert vom Regler

1: Vorgabe Schnittstelle

| Fdite |

(Forcing dig. Eingang 10)
0: Wert vom Regler
1: Vorgabe Schnittstelle

Fdiil l

(Forcing dig. Eingang 11)
0: Wert vom Regler
1: Vorgabe Schnittstelle

Fdilz

(Forcing dig. Eingang 12)
0: Wert vom Regler

1: Vorgabe Schnittstelle

10.11.5 Forcing Signalausgﬁnge

FOUTS A0,
Forcina Ausasns

(
(
v'n'un:

l FOUTI1 FOUTZ i FOUTSA l FOUT4 : FOUTS
(Forcing Signal (Forcing Signal (Forcing Signal (Forcing Signal (Forcing Signal
Ausgang 1) Alsgang 2) Ausgang 3) Ausgang 4) Alsgang S)
0: Wert vom Regler |0: Wert vom Regler  [0: Wert vom Regler |0: Wert vom Regler 0: Wert vom Regler
1: Vorgabe 1: Vorgabe 1: Vorgabe 1: Vorgabe 1: Vorgabe
Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle
2: Freigabe 2: Freigabe 2: Freigabe 2: Freigabe
Verriegelung iiber Verriegelung Verriegelung iiber Verriegelung iiber
Schnittstelle iiber Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle
10.11.6 Forcing digitaler Ausgange
l (NN ]
AU
Fdol  LLLLLLLS
Fool FooZ l FooZ l Food FooS-&
(Forcing dig. (Forcing dig. (Forcing dig. (Forcing dig. (Forcing dig.

Ausoano 1)

Ausoano 2)

Auscane 3)

Ausoano 4)

Ausoano 5/6)

0: Wert vom Regler

0: Wert vom Regler

0: Wert vom Regler

0: Wert vom Regler

0: Wert vom Regler

1: Vorgabe 1: Vorgabe 1: Vorgabe 1: Vorgabe 1: Vorgabe
Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle Schnittstelle
2: Freigabe 2: Freigabe 2: Freigabe 2: Freigabe 2 :Freigabe
Verriegelung Verriegelung Verriegelung Verriegelung Verriegelung
liber Schnittstelle iiber Schnittstelle iiber Schnittstelle liber Schnittstelle iiber Schnittstelle
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Konfiguration

10.11.7 Hard-/Software Codenummern

Die folgenden Konfigurationsdaten sind nicht dnderbar. Sie zeigen die Hardwareversion (L.5% { u.

L.992) bzw. die Softwareversion (L5593 u. [.994) des Gerites an.

Beispiel: 9407 923 31201 Beispiel: 4012 157 25320

L -
L. A I e

MORE

| i

_ ]
Shlcdl (|
S Code S..8

10.12 Konfigurationsbeispiele

‘Blockschaltbild |v0n der Defaulteinstellung abweichende Konﬁguration \
9407-901-XXXXX LA00 CFunc =10 (Stetig) LA90 5rc =25(Alarm 1)
INP1 8| ouTt CT9F =0 (Standardregler) 5 '2' 315 =26 (Alarm2)
e el URune o tdedes 508 Src — 0 (XAl
ours | [./ON TP = Sensortyp L. 5 5 SHC =03 (Istwert x1)
s o LA00 Src = 01(Reglerausgang yl) L.B"0 ST =03 (Istwert x1)
teti g [ N ] _
bovhiam 2lswertslame 230 2PC =B Aarmy
9407-901-XXXXX L 00 CFunc =02 (2-Pkt-Regler) L33 1 5rc =26(Alarm2)
Mt Heizen |8 | OUT CT49F =0 (Standardregler) LhBO Skc =03 (Istwert x1)
INP5 >, U out2 WFuRC = rEun g _
NP6 — 1| ouTa =0, 1,4 oder5 S =03 (Istwert x1)
Dours | iL2OD Tar = Sensortyp
- LA00 Src = 01(Reglerausgang y1)
2imwertiome. | (390 5re  SBamD
9407-901-XXXXX L 00 CFunc =03 (3-Pkt-Schritt) L9 1 5rc =26(Alarm2)
INPT I x avr |8l ouTs CTur =9 (Standardregler) LAdd SPrc =03 (Istwert x1)
w2 T || WRuRe —0,1 doders
dours |IE SO0 TaF = Sensortyp
_ _ E'-'-:l il Src =01 (Reglerausgang y1)
vt o F230 Sre =0 Relnwsgney))
9407-901-XXXXX LAO0 CFunc =10 (Stetig) L5300 Src =28 (xw-Alarm)
INPT P 8| our? CT9F =1 (Verhiltnisregler) L3530 5rc =25(Alarm 1)
v 2| oo WFuUnc =0, 1,4 oder 5 LA% 1 SPS =26 (Alarm2)
2\ outs g Bl 5 K2 =1(NPj) CAOD SPo =02 (Xw-Alarm)
Verhiltmioredtor (otatia :‘ZEEE TaF = Sensortyp EEEE SEC =01 (xeff)
erhatisregler 'stett CLA00 SPC =0I(Reglerausgang yl) LBME ST =03 (Istwert x1)
9407-901-1X2XX LA00 CFunc =10 (Stetig) L5330 5rc =28 (Alarm4)
INP1 38| our CT9F =1 (Standardregler) L3291 5rc =33 (Programmende)
INP5 ouT2 I,I,IF _ @ n SI"‘E-
INP6 1| out4 NS =3 (Programmregler) Lo =02 (Xw-Alarm)
di : Sfours | T A9 SRSt =1(di4)
= LoD Tar = Sensortyp
programmoger(setsl {500 Src = 0l(Reglerausgang y)
9407-924-X1XXX LA0D CFunc =1 (Stetig split-range) - L2390 Sre =75 (Alarm 1)
INP1 [~ }, i 2|8 ourt CT9F = (Standardregler) L33 1 5rc =26(Alarm2)
f%ﬁz y2 i SZZ WFunS =0, 1,4 0der 5 CAOD Sk =2 (Xw-Alarm)
INP3 Bours | L2000 TuP = Sensortyp Lol Sro =03 (Istwert x1)
INP4 8louts |l l«r
: — - LA00 Src = 01(Reglerausgang y1)
Stetl?er Regler spllt-ran?: El_:l El ﬂ SI"“C- — 02(Reglerausgang y2)
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11
11.1

Parameter

Parameter
Allgemeines

Dieses Kapitel enthilt eine Ubersicht der Parameterdaten des KS94 sowie allgemeine Hinweise zur
Bearbeitung der Parameter. Die Wirkungsweise der einzelnen Parameter und ihr Einfluf3 auf die
Arbeitsweise des Reglers entnehmen Sie der Funktionsbeschreibung.

Der Benutzerdialog bei der Parametereinstellung wird, wie bei den anderen Bedienebenen des KS94
auch, liber die ‘Wahl’-Taste[5] und die ‘Up’ / ‘Down’-Tasten [a]¥] durchgefiihrt:

Mit der ‘Wahl’-Taste werden Mentiipunkte / Eingabewerte innerhalb einer ‘Ebene’ angewéhlt und am
Ende einer ‘Ebene’ wird auf die nidchsthohere Ebene zurlickgekehrt.

Mit den ‘Up’/*Down’-Tasten erfolgt der Ubergang in eine tiefere Ebene und die Verstellung von
Eingabewerten.

Auf der folgenden Seite ist die Parameterstruktur des Reglers dargestellt. Es sind alle Parameter
aufgefiihrt. Nicht funktionsrelevante Parameter (konfigurationsabhingig) werden nicht angezeigt!

Von jeder Stelle innerhalb der Parameterebene kann durch Driicken der Taste [© >3s ein Auswahlmenii
aufgerufen werden.

Erd: Riickkehr zur Parameterebene

Mark : Markieren des angewihlten Parameters zur
Anzeige in der erweiterten Bedienebene.

Exit.z  Riickkehr zur Bedienebene.

Conf:  Ubergang in die Konfigurationsebene.

Erd
Haﬁk

Parameter-

11.1.1 Zuweisen von Parametern zur ‘erweiterten Bedienebene’

Der erweiterten Bedienebene’ konnen maximal 12 Fig.: 3 Markieren eines Parameters
Parameter zugewiesen werden (siehe Fig.: 3). Parameterebene

Dadurch wird eine Vereinfachung der Bedienung ‘
des Reglers ereicht, weil nicht mehr fiir jede Anderung
eines dieser Parameter in die Parameterebene
gewechselt werden muf. Prop. Bereich

Zuweisung: gewiinschten Parameter anwiahlen,

die “Wahl’-Taste [ fiir >3s driicken (F ata blinkt)
mit der ‘Up’-Taste [a] Mark anwihlen und mit der Fig.: 4 Loschen eines Parameters
‘Wahl’-Taste || bestitigen (siehe Fig.: 3). Erweiterte Bedienebene

Loschen: in der erweiterten Bedienebene den

gewiinschten Parameter anwéhlen, die ‘Wahl’-Taste
fiir >3s driicken (Fara blinkt) mit der ‘Up’-Taste [A]

1 earanwihlen und mit der ‘Wahl’-Taste
bestitigen (siche Fig.: 4).

Hio1d: durch die Hold-Funktion kann ein Parameter
aus der erweiterten Bedienebene ausgewihlt werden um standig sichtbar zu sein.

Hierzu ist der gewiinschte Parameter in der erweiterten Bedienebene anwéhlen, die ‘Wahl’-Taste
fiir >3s driicken (Fara blinkt) mit der ‘Up’-Taste [a] Ho1 A anwihlen und mit der ‘Wahl’-Taste
bestitigen (siehe Fig.: 4).

Anwendungsfille:

In der Optimierungsphase ist ein hdufiger Zugriff auf bestimmte Parameter (Xp1, Xp2, Tn und Tv)
notwendig.

In der Inbetriebnahmephase miissen Grenzwerte ( LimH1, LimH2, ...) oder MeBwertkorrekturen hdufig
verdndert werden.

Bei gesperrter Parameterebene kann dem Anwender so die Mdglichkeit geben werden, auf die
ausgewdhlten Parameter zuzugreifen .

Fror. Bereich
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Fig.: 5 Parameteriibersicht KS94

Parameter
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Contr ol - et
- 1 >
;E End
\"|Elckz HE>FEle 5 >EElc 1 >0Elc |
 [Blckl HOF>EElc HOf>HElc HE>[CElc Ho>[WElc
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'¥| End a ¥| End
| TG ~ | End TF
' [ 3aine TFS & End - dain
[ End T 9aing| (T4 | End b
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INF4 -5 -l L HZin b
4[End INPZ O} IEl ot (s
Pre ; > MO
;
:
1
! ¥ End
i ; Umax2
! B End i Tuz
4l [End Trl 3| B[End 3 EES!
U [ Hldong Tl 3 Tel 2| B[End | Tul
Bl[End 1 o Thl 3 Tul 2 Trl 1] E[End ORes2
Recow o HEFZ 3 Thl 2 Twl 1 Tel @ VE \J Ores1
Set 3 ' ®el 3 HEZ 2 Thi 1 Tul @ Ymax | [[End Triad
Bl[End Set 2 : WA FZ L (Tnl @] |Ymin TPl x| |Tris2
Sianl Set. 11— ' ~ESB iz o IE Tul x| |Trisi
ALy e Set @@ ! WEl @ T Thl = Oxzd
Ineut 1O CPara —O) ' g TFuils | HEZ x FOFt
Contr ) ) ! wel x dYort
' > I
v . ! Ortm
Prod —ob— :E End o
Timer o ! |Lxsd4| MIEn
HlEnd | ' [Lima| |Lxsd3| [[End
LIM4 —@]—m LimH3 Lx=d2 % End
LIMZ o ; > LimHz V)
LINZ ; Lighl
! 3¢ Linl1)
: oy —
X v
|
1
13 End End
| P2
' [Dz@ Trom
' [Tdz8 s
. eoe (4] Erd
¥
cE = uF28
B[ End Do(Tdl e TeZ@
oisit o - e
Anala ﬂl—> Li— 5| End el
Trl
| End B[End | Prest, %ga =
Recr3 Ligit Fricde
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Parameter

11.2 Sollwertfunktion

Lext 1 Beschreibuno Wertebereich Default

SetrFt [Sollwertparameter
LC+ Bandbreite obere Grenze 0...9999 ‘———-"(Abgeschaltet)
| C- Bandbreite untere Grenze 0...9999 ‘~——="(Abgeschaltet)
5] Untere Sollwertgrenze fiir Weff -999 ... 9999 0
1 BE Obere Sollwertgrenze fiir Weff -999 ... 9999 1350
I Zusatzsollwert -999 ... 9999 100
S+ Sollwertgradient plus bei W[w/min] 0.01...99.99 ‘=——="(Abgeschaltet)
51— Sollwertgradient minus bei W[w/min]  |0.01...99.99 ‘———=" (Abgeschaltet)
G Sollwertgradient bei W2[w/min] 0.01...99.99 ‘———="(Abgeschaltet)

11.3 Zeitfunktion

[ext 1 Beschreibunge Wertebereich

Timer |[Timer-Parameter
TS Y Startwert Jahr 0...255
T5.MD [Startwert Monat und Tag Monat:1...12; Tag: 1...31
T=.HM |Startwert Stunden und Minuten Stunden:0...23; Minuten: 0...59
TE.%  |Endwert Jahr 0...255
TE.MD |Endwert Monat und Tag Monat:1...12; Tag: 1...31
TE.HM |Endwert Stunden und Minuten Stunden:0...23; Minuten: 0...59

11.4 Programmgeberfunktionen

FEecPl|  Programmgeberrezept 1

analog digital
Text 1 Beschreibung  Wertebereich Def. Text1 Beschreibung Werteber. Def.
Mo Anderungsmodus  |0: Rampe 0 L' [Resetwert Steuerspuren 1..4 [0000..1111 | 0000
1: Sprung Tdl |7eit Segment | [min] 0...9999 0
2: Rampe mit
Zeitprioritét

Friode Preset Mode 0: Segmentanfang| 0 D1 [Steuerspur 1..4 fiir Segm. 1 |0000..1111 | 0000
1: Programmzeit "ua

FPriext Folgeprogramm  [1.3oder --—=" | 1 |[TdZB|Zeit Segment 20 [min] 0...9999 0

LC—  [Bandbreite untere  |0...9999 ———-| DZB |Steuerspur 1..4 fiir Segm. 20{0000..1111 | 0000

Grenze
LT+  |Bandbreite obere  |0...9999 e’
Grenze

WFE  Resetwert WO -999...9999 0

TF1  |Zeit Segmentl 0...9999 [min] 0

WF1 Sollwert Segment 1 [-999...9999 0

TFP28  |Zeit Segment 20 |0...9999 [min] 0

P28 [Sollwert Segment 20(-999...9999 0

siche Programmgeberrezept 1

siche Programmgeberrezept 1
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11.5 Alarmfunktion

Parameter

[ext 1 Beschreibune Wertebereich |I)efault

LIM1 |Alarm 1
Liml1 Unterer Grenzwert -999...9999 ‘———="(abgeschaltet)
LimH1 Oberer Grenzwert -999...9999 ‘———-"(abgeschaltet)
Lixsdl — [Schaltdifferenz -999 ... 9999 0

LIMZ  JAlarm 2
LimlL2 Unterer Grenzwert -999 ... 9999 ‘———-"(abgeschaltet)
LimHZ Oberer Grenzwert -999...9999 ‘~——-"(abgeschaltet)
Lxsdd  [Schaltdifferenz -999 ... 9999 0

LIM3  JAlarm 3
LimlL3 Unterer Grenzwert -999...9999 ‘———-"(abgeschaltet)
LimH3 Oberer Grenzwert -999...9999 ‘~——-" (abgeschaltet)
Lxsdl3  [Schaltdifferenz 999 ... 9999 0

LIM4 |Alarm 4
Limld Unterer Grenzwert -999 ...9999 ‘———-"(abgeschaltet)
LimH4 Oberer Grenzwert -999...9999 ‘~——-" (abgeschaltet)
Lxsddd  [Schaltdifferenz -999 ... 9999 0

11.6 Selbstoptimierung
[ext1 Beschreibuno L/S [Wertebereich Def. |
WNE |Optimierung
0P t.r|StellgroBe wirend ProzeB in Ruhe |L/S |-105 ... 105 0
"' aF L |Sprunghohe bei der Identifikation |L/S |5 ... 100 100
FOFt. | Parametersatz der Optimiert werdensoll [1./S |0 ... 3 0
Ozl _Srcrllajl.tglf]l.”er'e.r.lz_lfi:iriU;n%chaltpunkte L/s10 ... 9999 )
Tr 131 |Umschaltpunkt 1 (Satz 1<>Satz 2)| L/S |-999...9999 (Dezimalpunkt wie inL. 1% & : OL'F konfiguriert) |0
Tt 192 | Umschaltpunkt 2 (Satz 2¢>Satz 3)|L/S |-999...9999 (Dezimalpunkt wie inf. T3 3 ; ODP konfiguriert) |1
Tr133|Umschaltpunkt 3 (Satz 3<>Satz 4)| /S |-999...9999 (Dezimalpunkt wie in£. 103 ; DD konfiguriert) |2
OFe=1 Ergebnis der Selbstoptimierung 0: KeinVersuch durchgefiihrt bzw. Versuch abgebrochen.
beim Heizen 1: Abbruch (falsche Wirkungsrichtung)

2: Beendet (Optimierung erfolgreich; Wendepunkt gefunden)

3: Abbruch (ProzeB reagiert nicht oder ist zu langsam)

4: Abbruch (Wendepunkt gefunden; Schitzung unsicher)

L |5: Abbruch (Wendepunkt nicht gefunden; Schitzung unsicher)

6: Beendet (Optimierung abgebrochen wegen Sollwert-
tiberschreitungsgefahr; Wendepunkt noch nicht
erreicht; Schiitzung sicher)

7: Abbruch (StellgrofBe zu klein AY < 5%)

8: Abbruch (Sollwertreserve zu klein)

[DF:2 = 2| Ergebnis Selbstoptimierung beim Kiihlen | T |0 ... 8 (Siehe DR2=1 )
Tul Verzugszeit Heizen L [000,0...999.9s
LIz 1 | Vmax Heizen L 1000,0...999,9 /s
kFl ProzeBverstirkung Heizen L (000,0...999,9
TUZ | Verzugszeit Kiihlen L [000,0...999.9s
LI a2 | Viax Kiihlen L [000,0...999.9/s
F.F2  |ProzeBverstirkung Kiihlen L 1000,0...999,9
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11.7 Regelalgorithmus

Text 1 Beschreibung Wertebereich |Default
CFara Reglerparameter
DAC Stellglied iiberwachung (Digital Actor Control) DAC® |0 =Aus/1 =Ein 0
TFULl= [Mindest Impulslinge 0.1...999.95 0,3
Tr Motorlaufzeit des Stellmotors 10...9999 s 30
W2 Zusatzstellwert -105... 105 % 0
WrMin Untere Stellgroffenbegrenzung -105... 105 % 0
W rax Obere StellgroBenbegrenzung -105... 105 % 100
' Arbeitspunkt der StellgroBe -105...105% 0
FarHr | Aktueller Parametersatz 0..3
wadd  [Schaltdifferenz des Zusatzkontaktes 0.1...999.9 1
Ll Schaltpunktabstand des Zusatzkontaktes -999 ... 9999 0
=il |Schaltdifferenz des Signalgeriits 0.1...999.9 1
“=hZ  |Neutrale Zone (Xw > 0) 0.0....999.9 % 0
“shl  |Neutrale Zone (Xw < 0) 0.0...999.9 % 0
“sh Neutrale Zone 0.2...999.9% 0.2
=2l B |parametersatz 0
“F1 B |Proportionalbereich I 0.1...999.9% 10
“FZ B |Proportionalbereich 2 0.1...999.9% 10
Trnl B  |Nachstellzeit 0...9999s 180
Twl B |vorhaltezeit 0..9999s 180
T1 B |Schaltperiode 0.4..999.95 10
T2 B |Schaltperiode 2 0.4..999.95s 5
S2t.1 [Parametersatz 1
ARl o1 Proportionalbereich 1 0.1...999.9 % 10
wFZ2 1 |Proportionalbereich 2 0.1...999.9% 10
Trl 1 |Nachstellzeit 0...99995 180
Twl 1 |Vorhaltezeit 0...9999s 180
Tl 1 |Schaltperiode 1 0.4..9999s 10
T2 1 Schaltperiode 2 0.4..999.95 5
Set: |Parametersatz 2
“F1 2 |Proportionalbereich 1 0.1...999.9 % 10
WFEZ 2 |Proportionalbereich 2 0.1...999.9% 10
Thl 2 |Nachstellzeit 0...9999s 180
Twl 2 |Vorhaltezeit 0..9999s 180
T1 2 |Schaltperiode I 0.4...999.95 10
T2 2 [Schaltperiode 2 0.4..999.95 5
S2t.5 [Parametersatz 3
“F1 3 |Proportionalbereich 1 0.1...999.9% 10
“FZ 3 |Proportionalbereich 2 0.1...999.9% 10
Thl 3 |Nachstellzeit 0...99995 180
Twl 3 |Vorhaltezeit 0...99995 180
T1 3 [Schaltperiode 1 0.4...999.95 10
T2 3 [Schaltperiode 2 0.4..999.95 5
Fecoyw  |Rapid Recovery (Schnellanlauf bei Regler ‘Ein’ (€. {9 {; SCof )
ARy [x-w Grenzwert (x-w < #¥llorig — Y-Tracking) 0...9999 * e’
AWONA  [x-w Grenzwert (x-w > Hlloniz — X-Tracking) 0..9999 * =’
5101 |Sollwertgradient bei X-Tracking aktiv 0,01...99,99 /min e
* Der Wertebereich ist mit dem Dezimalpunkt der Hauptregelgrof3e X1 behaftet.
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11.8 Eingangsverarbeitung

11.8.1 Istwertverarbeitung

Parameter

Text 1 Beschreibung Wertebereich h)efa_ult
ST

dz Differenziationszeitkonstante fiir z 0...9999s 10

HE Nullpunktverschiebung / Verhéltnis -999....9999

= Faktor a / 3 Komponenten Regelung -999...9999 1

Faktor b / Mittelwertregelung -999...9999 0,5
11.8.2 Signalvorverarbeitung

Text 1 Beschreibung 'Wertebereich |Default
INF1 Signalverarbeitung fiir INP1

#11in |MeBwertkorrektur -999 ...9999 0

¢ 1out | MeBwertkorrektur 999 ... 9999 0

w211 |MeBwertkorrektur -999 ...9999 100

F2out. |MeBwertkorrektur -999 ...9999 100

I Skalierung: Steigung m -9.99...99.99 1

b Skalierung: Verschiebung b -99.9...999.9 0

33in  |Radizierung: Verstirkung gain 0...9.999 1

T Filter: Filterzeitkonstante 0..999.9s 0,5
IMFP3 |Signalverarbeitung fiir INP3

M5 Skalierung: Steigung m -9.99...99.99 1

b3 Skalierung: Verschiebung b -99.9...999.9 0

33213 Radizierung: Verstirkung gain 0..9.999 1

E Filter: Filterzeitkonstante 0..999.9s 1
IMF4 |Signalverarbeitung fiir INP4

rmd Skalierung: Steigung m -9.99....99.99 1

b Skalierung: Verschiebung b -99.9...999.9 0

Faind |Radizierung: Verstirkung gain 0...9.999 1

T4 Filter: Filterzeitkonstante 0..999.95 0,5
INF3 Signalverarbeitung fiir INP5

M Skalierung: Steigung m 9.99...99.99 1

b2 Skalierung: Verschiebung b -99.9...999.9 0

Faind Radizierung: Verstirkung gain 0...9.999 1

E Filter: Filterzeitkonstante 0..999.9s 0,5
IHF& Signalverarbeitung fiir INP6

M Skalierung: Steigung m 9.99...99.99 |

b Skalierung: Verschiebung b -99.9...999.9 0

@3 1NE |Radizierung: Verstirkung gain 0...9.999 1

Tfe Filter: Filterzeitkonstante 0..999.95 0,5
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Parameter

11.9 Sonstiges

Text 1 |[Beschreibung Wertebereich |Def. |
Hux | Allgemein
Fke9  |Funktion der Fronttaste [2]. 0: Ohne Funktion
1: Automatik /Hand 1
2: Wext / Wint
EBlckl EBloc Verindern erw. Bedienebene |0: frei|1: blockiert|2: blockiert iiber dil |3: blockiert iiber di2 | 0
HE 1 o< | Auto/Hand-Taste 0: frei|1: blockiert|2: blockiert iiber dil |3: blockiert iiber di2 | 0
CEloc Regler abschalten 0: frei|1: blockiert|2: blockiert iiber dil |3: blockiert iiber di2 | 0
WE1oC|Sollwert verstellen 0: frei|1: blockiert|2: blockiert iiber dil |3: blockiert iiber di2 | 0
ElckZ FPEloc Programm Preset 0: frei|1: blockiert |2: blockiert iiber dil |3: blockiert iiber di2 | 0
FEloc Prog. Run/Stop/Reset 0: frei|1: blockiert|2: blockiert iiber dil |3: blockiert iiber di2 | 0
JE 1 o |Selbstoptimierung 0: frei|1: blockiert|2: blockiert iiber dil |3: blockiert iiber di2 | 0
11.10 Signale
Signl Beschreibung 'Wertebereich [I)ef.
=etrt  [Sollwertsignale
IWint Interner Sollwert
Wext Externer Sollwert
dllext Externe Sollwertverschiebung
il Interne Sollwertverschiebung -99.9 ... 999.9 | 0
|-'-|_5'5" 1 Min/Max Sollwert
Contt  [Reglersignale
i Stellgrofie
il Stellgrofen Riickmeldung
e Regelabweichung
1 Hauptregelgrofie x1
2 Hilfsregelgrofie x2
3 Hilfsregelgrofie x3
rd HilfsgroBe Aufschaltung
nouc Externe Stellgrofienbegrenzung
E'F'F Effektiver Istwert
InFut.  |Eingangssignale
IHF1 Eingang |
IMNF1r+ RohmeBwert 1
IHF& Eingang 6
ﬂ:’ﬁr‘ RohmeBwert 6
Fro3a  |Programmgebersignale
IWF Programmgebersollwert
LErut Bruttozeit (inc. aller Pausenzeiten)
t.Het. Nettozeit (ohne Pausenzeiten)
LRest Restzeit
FHt- Programmnummer 1..3 | 1
Clack |Aktuelle Uhrzeit
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12 Ausfiihrungen

Ausfihrungen

9]4foj7 o]
?

KS 94
KS 94 mit Zweileiterspeisung

2
3

|

A

A A A

Netzteil und
ProzeBausginge

90...250 VAC 4 Relais

(OUTI1, 0UT2, OUT4, OUTY5)

90...250 VAC Universalausfiihrung stetig/schaltend

3 Relais+ Strom-/Logikausgang(OUT1, OUT2, OUT4, OUTY)
24 VUC 4 Relais

(OUTI1, 0UT2, OUT4, OUTY5)

24 VUC Universalausfiihrung stetig/schaltend

3 Relais+ Strom-/Logikausgang(OUT1, OUT2, OUT4, OUTS)

3
4
7
8

Option B

Keine Schnittstelle

TTL-Schnittstelle mit 5 Steuer-Eingéingen (di3...di7) und

4 Steuer-Ausgingen (do1...do4)

RS422/485-Schnittstelle mit 5 Stever-Eingdngen (di3...di7) und
4 Steuer-Ausgingen (dol...do4)

PROFIBUS-DP, 5Steuer-Einginge (di3...di7) und

4 Steuer-Ausginge (dol...do4)

INTERBUS, 5Steuer-Einginge (di3...di7) und

4 Steuer-Ausginge (dol...do4)

- O

£ w N

Option C

Keine Zusatzfunktionen

2 Zusatzeingéinge (INP3, INP4), 1 Zusatzausgang (OUT3),

5 Steuer-Einginge (di8...d112) und 2 Steuer-Ausginge (do5, do6)
1 Zusatzausgang (OUT3)

/usatz-
funktionen

Keine Zusatzfunktionen
MeBwertkorrektur
MeBwertkorrektur und Programmgeber

Standardeinstellung

2-Punktgeber

3-Punkt-Schrittregler

Stetiger Regler

(Strom-/Logikausgeang erforderlich)
3-Punktregler (Logik/Relais)
(Strom-/Logikausgeang erforderlich)
3-Punkt-Schrittregler als 3-Komponentenregler
(nur mit Zusatzeingiingen INP3, INP4)

Stetiger Regler als 3-Komponentenregler
(nur mit Zusatzeingiingen INP3, INP4)

Einstellung nach Angabe

Bestellangaben fiir Engineering Tool:

Engineering Tool ET / KS 94 9407 999 01801

Reglersimulation SIM / KS 94 9407 999 03801

PC-Adapter zum Anschluf3 des Engineering Tools 9407 998 00001
000824
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Ausfiuhrungen

12.1 Ein- und Ausgangszuordnung bei vorkonfigurierten Geriten

Der folgenden Tabelle ist die Zuordnung der Signale (z.B. X1, Y1, Alarme) zu den Ein- und
Ausgingen bei der jeweiligen Voreinstellung zu entnehmen (Auslieferzustand). Die Zuordnungen
konnen tiber Front oder Schnittstelle jederzeit verdndert werden und sollten vor Inbetriebnahme
iiberpriift und gegebenenfalls korrigiert werden.

Bestellnummern und Funktionen der vorkonfigurierten Gerate
)
A DS A~ = A K ~F ~ 80 oI .~ L5 ~ Q
w22 REP SE| FE| F2 | FLEY | REZ| =5
ez 2E5| 25| TE | 2| TR |SEE| T
SEZ SEE| N9 | a9 | 82| @38 833 XE
LT R Lo Ry R 5 R B R s 5 L E "M
I\Nge_ﬁ/ I\Ng@ ~ S ~ S ~ ~ G Bio 5 e
AR S2| 8287 | S ¥ 3854 §5
o o o o o o &~ ® T en @ s
« A
Einginge
INP1 X1
INP3 - | x2 | - X2
INP4 - X3
INP5 X2:; Wext; Wd | Wext | X2; Wext; Wd -
INP6 HilfsgrofBe ‘72 -
dil W/Wext
di2 Auto/Man
di3 Local / Remote
di4 Programmggeber start /stop
di5 Programmgeber reset
di6 Programmwahl / Select prg. 1
di7 Programmwahl / Select prg. 2
di8 Select parameter set |
di9 Select parameter set 2
dil0 OVC+ (3Pkt-Schritt)
dill OVC- (3Pkt-Schritt) w/dW
dil2 Tracking
Ausgiinge
OUTI Yl - Yl
OUT2 ) Y1 - Y2 -
OUT3 Xeff
OUT4 Alarm] Y2 | Alarm]
OuUTS5 Alarm2
dol Programmgeber output 1
do2 Programmgeber output 2
do3 Programmgeber output 3
do4 Programmgeber output 4
do5 Auto/Man
do6 W/Wext
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Notizen

13 Notizen
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